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, 'D-01.02.04 ,
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE | OBIEKTOW
BUDOWLANYCH

1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikagthteécznej (SST) s wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zezanych z rozbiork elementéw drég, ogrodie obiektéw budowlanych
przy remoncie owietlenia drogowego Al. Jerozolimskich w Warszaweeodcinku od ul Grzymaly do
mostu Poniatowskiego.

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniamaggmi w OST D-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 1.2..

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét amanych z
rozhiorka:

- warstw nawierzchni bitumicznej;

- nawierzchni z piyt bet. typu EPT,;

- podbudowy pod nawierzchniami;

- nawierzchni z kostki betonowej;

- kraweznikdw betonowych 15x30 cm i 20x30 cm wraz z davetonovy;

- $cieku z prefabrykatow betonowych wraz z faw

- obrzey betonowych;

- chodnikow z ptyt betonowych 50x50x7 cm;

- znakow pionowych wraz z fundamentami;

- sygnalizacjgwietlnej;

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.@0,&/ymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”™.5.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOW E DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW
BUDOWLANYCH

- nie dotyczy.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOW E DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO ROBOT
BUDOWLANYCH

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do rozbidrki

Sprzt do wykonania rob6t zwrzanych z przewidywanrozbiérky elementéw drdg, ogrodaei
obiektéw budowlanych Wykonawca dostosuje do rodeagiiorki.
Wybrany sprzt powinien uzyskéaakceptagj Inzyniera Kontraktu.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyseze transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagandrej pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
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4.3.Srodki transportu

Przy ruchu po drogach publicznyétodki transportu powinny spetdiavymagania podane w
OST-D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.9. i 4.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOW E WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00®QNymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodlzeobiektéw budowlanych obejmujusunécie z
terenu budowy wszystkich elementéw podlagggh rozbiérce wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektovs, SST lub wskazanych przezzimiera Kontraktu.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier Kontraktu mae polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidérkowe mma wykonyw#& mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w SST lub
przez Ireyniera Kontraktu.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wlasnaécia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera Kontraktu.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dmbgjdujce se w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone.
W szczegblnéci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujes sivykonania wykopow drogowych nale wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOW LANYCH
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet’6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplégsiavykonanych robét rozbiérkowych,
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po useyich elementach powinno spetéia
odpowiednie wymagania olkdlene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwazanych z rozbidrkelementéw drég jest:
- dla podbudowy, nawierzchni i chodnikéw ? gmetr kwadratowy),

- dla krawznika, obrzea, scieku - m (metr),

- dla taw betonowych — fr{metr szécienny),

- dla znakéw pionowych — szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00/M¥magania ogélne” pkt 8.
9. ROZLICZENIA ROBOT
9.1. OgdIne wymagania dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne wymagania dotygeze podstawy ptatrssi podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni i podbudowy:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidér celu ponownego jejaycia, z utczeniem
na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiérki krawznikdéw i obrzery:
- odkopanie krawznikéw i obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe]j oraz taw,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
c) dla rozbiorkiscieku:
- odstonkcie scieku,
- reczne wygcie elementéviciekowych wraz z utzeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zaladunek i wywo6z materiatow z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozhiérki;
- uzupetnienie i wyrbwnanie pocdia,
d) dlarozbiérki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych oraz rozkucie i zerwanie inhymateriatow chodnikowych,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rokbiér celu ponownego jego zycia, z
utozeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki piaskowej lub cementowo-piastjow
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
e) dla rozbiorki znakéw pionowych:
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
- zasypanie dotow po stupkach wraz zesgzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozhiérki.
f) dlarozbiérki sygnalizacjwietlnej:
- rozebranie elementéw sygnalizagjiietinej (konsol, stupkéw),
- demonta przewoddw sterowania i zasilania,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
- zaladunek i odwiezienie materiatu z rozbiorki,
- ewentualne zasypanie i zsgczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustyah obiektach,,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

9.3. Projektowana liczba jednostek obmiarowych

Projektowana liczba jednostek obmiarowych zostaskesslona w przedmiarze robét oraz
kosztorysie przedmiarowymglepym”) zawartych w dokumentacji projektowej.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Nie dotyczy.
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