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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.  WSTEP

Grupa robdt: Roboty w zakresie konstruowania, fundanentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczpgSST)

Przedmiotem niniejszej SSTwymagania dotyeze wykonania i odbioru robdt z@anych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i jej
punktdw wysokéiowych w ramach remontu i dostosowania do praayomodacii sygnalizagivetinych na skrzsowaniach ulic :
Sobieskiego — Nagzowska, Sobieskiego — Limanowskiego, Sobieski&iwrskiego, Sobieskiego — ldzikowskiego w Wargzaw

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacia Techniczna jest stosojsnadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecarrealizacji robGt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST obejragtworzenie w terenie przebiegu trasy i jej pumktgsokdciowych o diugéei 1,7 km

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkovee gocztkowy i kaacowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zap@r aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektdw ogdinogeograficznych demaamtow ewidencji i budynkéw, a talksieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okéenia g zgodne z oboazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicigmadanymi w SST D.M.00.00.00

“Wymagania ogdine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za fakaykonanych robét oraz za ich zgoéine Dokumentag) Projektow, SST oraz

poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogolne dotycxce materiatéw
Wymagania ogdine dotyze materialdw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagbine”.

2.2 Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow giwnych trasy rigistosowa pale drewniane z gédriem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugai okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza giaoimt ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinnyérriednie; od 0,15 do
0,20m idiug&od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow riglestosowdé paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i didgbokoto 0,30 m, a dla
punktdw utrwalanych w istnigiej nawierzchni bolce stalodrednicy 5 mm i diugai od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugaic okolo 0,50 m i przekrdj prostaiky.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotycgce spratu
Wymagania ogdine dotyze spratu podano w SST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Do odtworzenia punktdw wysakiowych oraz osi trasy najestosowa odpowiedni speg geodezyjny.
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyek,
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- faty,

- témy stalowe, szpilki,

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Stosowany spek powinien gwarantovieLizyskanie wymaganej dokladoigorzy pracach pomiarowych, jak i przy opracovemia
kartograficznych.

4. TRANSPORT
Nie wystpuie.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine wymagania dotycgce robot

Ogdine wymagania dotygz robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania etyoin

Prace pomiarowe powinnydykonane zgodnie z obaziuacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

Wykonawca powinien przeproweaciabliczenia i pomiary geodezyjne niggttie do szczegdtowego wytyczenia robdt.

Wszystkie roboty, ktore baaupa pomiarach Wykonawcy, nie nadgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw
przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i pundirednie osi trasy mugsby¢ zaopatrzone w oznaczenia dajgce w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpolazenie tych punktdw. Forma i wzor tych oznagaewinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za oclraszystkich punktw pomiarowych i ich oznaicaeczasie trwania robét.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych dsasy i punktow wysokadciowych

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktdw gidwasidnasy nie powinny przekra¢zacm.

Rzdne reperdw roboczych nalekrelac z talg doktadnécia, abysredni bkd niwelacii po wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelagy podwdjr, w nawizaniu do reperdw patwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalgwykonat w oparciu 0 DokumentadProjektovi,.

8 trasy powinna liwyznaczona w punktach gidwnych i w punktadiigaimich w odleghi zalenej od charakterystyki terenu i
uksztaftowania trasy, lecz nie rzadzigj od 50 m. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne veytgizosi trasy w stosunku do
Dokumentaciji Projektowej nie mphy¢ wigksze nk 5 cm.

Rzgdne punktow osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doetdnych okrédonych w Dokumentacii
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie rglazy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowycHadaw stalowych.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyamde krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu @@bnie
granicy robdt), zgodnie z Dokumeniajojektovy oraz w miejscach wymagaych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robdt i w migjscach zaakceptowanych przez Inspeikiadzoru.

Do wyznaczenia krayizi hasypow i wykopOw nate stosowda dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy cglstosowé w
przypadku nasypdw o wysakbprzekraczapej 1 m oraz wykopow gszych ni 1 m. Odlegi& miedzy palikami lub wiechami
nalery dostosowédo uksztattowania terenu oraz geometrii trasyouveg Odleghéc ta co najmniej powinna odpowigdadstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ulinda¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnyfdiakumentagj
Projektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdine zasady kontroli jad@robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @join

Kontrok; jakdici prac pomiarowych zazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysckewch naley prowadzt wediug ogdinych
zasad okéonych winstrukcjach i wytycznych Gldwnego bita Geodezji i Kartografii lub Gtdwnego Geodety Kifai-11].

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robGt pomiarowych powinnépmzeprowadzone wedlug rgstacych zasad:

- G drogi naley sprawdzé na wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznaghoziomie oraz co najmniej co 200 m na
prostych,

- robocze punkty wysokdowe naley sprawdzéniwelatorem na catej diuggbudowanego odcinka.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00Amagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostikobmiarovst robdt zwazanych z odtworzeniem osi trasy | punktow wyémiaych w terenie jest 1 km trasy drogowe.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D.M.@RQ0/AmMagania ogdine”.

8.2.  Sposoéb odbioru robot

Odhidr robdt zvdzanych z odtworzeniem osi trasy | punktow wyokanch w terenie réwninnym nestije na podstawie szkicdw i
dziennikdw pomiardw geodezyjnych lub protokotuatiai geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktadagkigpowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatci podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdline”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za kilometr naley przyjmows na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw gedagay lub protokdtu z kontroli

geodezyjnej.

Cena wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych @i traunktow wysokéaiowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokaych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentoraimtyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktdw w sposadb trwaly, ochidng@rzed zniszczeniem | oznakowanie utadaapdszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwyjehise oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogdine zasady wykanigprac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletovdokamentacji geodezyjnej i kartograficzne).
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowearpaz

Instrukcja techniczna G-2. Wyséibiowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshvgesiyc.

Instrukcja techniczna G4. Pomiary sytuacymesokaciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

WMtyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne.

WMyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjine
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