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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1.  WSTEP

Grupa robdt: Roboty w zakresie konstruowania, fundanentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczpgSST)

Przedmiotem n/n Szczegdlowej Specyfikacii Techejamymagania dotyeze wykonania i odbioru robét zaanych ze zeffiem

warstwy humusu w ramach remontu i dostosowaniaraky pv akomodacji sygnalizagivietinych na skrzsowaniach ulic :
Sobieskiego — Nagzowska, Sobieskiego — Limanowskiego, Sobieski&iwrskiego, Sobieskiego — ldzikowskiego w Wargzaw

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosojsnadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecarrealizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowej Specyfikadhiicznej dotyezzdjcia warstwy humusu o grifiebdo 30 cm.
W przypadku wygpienia warstwy o innej riszgci niz wymieniona, naey ja zebré dostosowd si; do warunkdw lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okélenia podstawoweaszgodne z oboarucymi, odpowiednimi polskimi normami i definicanmbgianymi w SST
D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za §ékioh wykonania oraz za zgodti@ Dokumentagj Projektovi, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogdine wymagania dotygz robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania etyoin

2. MATERIALY
Nie wystpup.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdine wymagania dotygz sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t zwiazanych z usungciem humusu

Do wykonywania robdt zazanych ze zgfiem warstwy humusu nalestosowd:

- spycharki,

- rowniarki,

- sprzt do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactziegrawidiowe wykonanie rob6t sgiem
zmechanizowanym nie jest tliae.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogdine wymagania dotygz transportu podano w SST D.M.00.00.00 Wymaggytie”.

4.2. Transport materiatéw

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzpngeznaczeniem do humusowania skarp
i terendw zielonych .

Nadmiar humusu nde by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

Remont i dostosowanie do pracy w akomodacji sygagjliswietinych na skrzpwaniach ulic :
Sobieskiego-Natzowska,Sobieskiego-Limanowskiego,SobieskiegosRikgo, Sobieskiego-ldzikowskiego w Warszawie
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogdine zasady wykonywania robét podano w SST D.BO@D , Wymagania ogoline”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagipprojekt organizacji i harmonogram rob6t, ueghgiahce
warunki w jakich wykonywanesth roboty zwizane ze zeffiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinnadogdita z przeznaczeniem dozpigjszego #ycia do humusowania. Zagospodarowanie humusu
powinno b zgodne z DokumentadProjektovy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdejmowé mechanicznie z zastosowaniem rawniarek lub sgichdr wysitkowych sytuacjach, gdy zastosowanie

maszyn nie jest wystarcazg dia prawidiowego wykonania robdt (zmienna géubarstwy humusu) nafe dodatkowo stosowa
reczne wykonanie robdt jako uzupetnienie prac wykamysh mechanicznie.

Warstvwe humusu nalgy zda¢ z powierzchni calego pasa robGt ziemnych orazyeiinmiejscach okéienych w Dokumentadcii
Projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdp¢ na peta giebokac jego zalegania olélena w Dokumentadii Projektowej lub wskazgamzez Inspekiora Nadzoru
na roboczo, wediug faktycznego stanugmgstania. Stan faktycznydirie stanowit podstayao rozliczenia czyniéa zwiazanych ze
zdiciem warstwy humusu. £ty humus nalsy skiadowa w regularnych pryzmach.

Miejsca skiadowania humusu powinny yzez Wykonaweetak dobrane aby humus byt zabezpieczony przeetzggrczeniem, a
talze najedzaniem przez pojazdy i zagczaniem. Nie nalgzdejmowd humusu w czasie intensywnych opaddw i Bezdoio po
nich, aby unika¢ zanieczyszczenia ghitub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdine zasady kontroli jad@robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @join

6.2. Kontrola jakosci robét zwigzanych ze zdg¢ciem humusu

Sprawdzenie jakol robGt polega na wizualnej ocenie kompleinasunicia humusu z powierzchni pasa robGt ziemnych, Fgadn
Dokumentagj Projektowy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00Amagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy robét zwizanych ze zdjiem warstwy humusu jest 12rimetr kwadratowy), na podstawie Dokumentag
Projektowej i pomiardw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D.M.@RQ0/AmMagania ogdine”.

8.2.  Sposoéb odbioru robot

Roboty olgte niniejsa SST podlegaj odbiorowi robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktdry powinien bydokonany po
wykonaniu zdjcia warstwy humusu wraz z haldowaniem w pryzmy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyece podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatci podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdline”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za 1 M zditego humusu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i oegiakaici robdt.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmujgeiedhumusu na petrgigbokdic jego zalegania wraz z hatldowaniem w pryzmy lub
odwiezieniem na odkiad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieviigmagania i badania.

Remont i dostosowanie do pracy w akomodacji sygagjliswietinych na skrzpwaniach ulic :
Sobieskiego-Natzowska,Sobieskiego-Limanowskiego,SobieskiegosRikgo, Sobieskiego-ldzikowskiego w Warszawie



