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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoéwienia
Przebudowa przewodu wodagowego na skrzzpwaniu ulic Sytej i Vogla w Warszawie, Dzielnica lfiow.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecianej (OST-0) $ wymagania ogélne dotygze wykonania
i odbioru robét stanowtych czs¢ ww. zamoéwienia i dotyegprzebudowy przewoddéw wodagowych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspdlne dla robétebpgh szczegbtowymi
specyfikacjami technicznymi.

Zakres robét budowlanych obejmuje wykonanie wddght rob6t podstawowych, tymczasowych oraz prac
towarzysacych niezlednych dla wykonania zaméwienia.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzysice
1.3.1. Roboty tymczasowe
1.3.1.1. Wykopy

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddto- wykopu (ecznie lub
mechanicznie) powinny I8y dostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanspiztu
mechanicznego.

Zabezpieczenie wykopow pod przewdd wodgoivy naley wykonywa przy wyciu grodzic G62 i GZ-4 przy
gtebokasci wykopu przekraczagego 3m oraz rozparsystemowych typu ,boks” w zaleosci od wystpujacych warunkéw
gruntowo-wodnych i rozvazan przyjetych w projekcie.

W miejscach skrzxowan z uzbrojeniem wykopy prowadziecznie.

Szeroké¢ wykopu liniowego uwarunkowana jest zesmanymi wymiarami rurocigu, do ktorych dodaje ei
obustronnie 0,4m jako zapas potrzebny na deskowsiam i uszczelnienie stykow. Wielk® wykopdéw punktowych
dostosowana do wymiardw obiektu (np. studzienki) fwtrzeb sprgu, w przypadku wykonywania przecisku (przewiertu).
Zabezpieczenkcian naley prowadzt w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien odydtozony przez
Wykonawe na odkiad lub wykorzystany do podbudowy drogi.

Odwodnienie wykopéw natg wykona zgodnie z rozwizaniami projektowymi.

W celu zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem awpdmpowan z wykopéw lub z opaddéw atmosferycznych
powinny by zachowane przez Wykonag/co najmniej nagpujace warunki:

a) gorne krawdzie grodzic lub bali pragiennych powinny wystawaco najmniej 15cm ponad szczelnie przylaggijteren;

b) powierzchnia terenu powinna bwyprofilowana ze spadkiem urdwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegey
do wykopu;

¢) w razie koniecznéci wykonany zostanie g odprowadzaicy wod: na bezpiecznodlegtaé.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunafinpsiojektowej, przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie x8gym od rzdnej projektowanej o 0,20m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinn@ byykonane bezpwmednio przed ulkeniem przewodéw
rurowych. Zdgcie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb uzgodniony zymierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinna:hwyykonane od 0,10 do 0,15nebtej od projektowanego poziomu dna.
1.3.1.2. Odwodnienie wykopu

Odwodnienie wykopu wykonywazgodnie z dokumentacjprojektova w dostosowaniu do zastanych warunkéw
gruntowo-wodnych.
1.3.1.3. Organizacja ruchu na czas budowy

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem , projekt organizacji ruchu i zabezpisia
robét w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienéhya biezaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekigareacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczare takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgajv ten sposib bezpiegmtwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgoiow dziea i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktérych jeshieodzowne
ze wzgkdow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemw miejscach i iléciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegazboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
kontraktowva.
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1.3.2. Prace towarzysace
1.3.2.1. Geodezyjne tyczenie

Przed przyspieniem do rob4dt Wykonawca dokona ich wytyczentevale oznaczy je w terenie za poradmitkéw
osiowych, kotkowswiadkow i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej §to reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsome (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izeine przekae Inzynierowi.
1.3.2.2. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Wykonawca zobowzany jest do wykonania geodezyjnej inwentaryzagjimykonaniu robét.
1.3.2.3. Prace rekultywacyjne

Wykonawca obowizany jest doprowadgiteren budowy po zakezeniu rob6t do stanu pierwotnego.

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynni@i na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektowsa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplatakumentacji
projektowej i dwa komplety specyfikacji techniczhywykonania i odbioru rob6t budowlanych.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochrorn znajdugcych s¢ na terenie budowy punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzorezniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworaywali na wkasny
koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie interesdw 0sbb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddzych wiacicielami tych uradzea potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamm rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadwaz tedzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca édzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzastalacji na powierzchni ziemi i wdzeh podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamag&sjo.

Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkapw sisiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadmp

Wykonawca odpowiada za zapewnienieséodojazdow do posesji przylegtych do terenu budowy

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych oy Wykonawe
a wiacicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wkaskoi i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik
projektu ani Zamawiagy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nied${p one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.4.3. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepisow i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdaie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych
i innych, a wynikaicych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezei innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drég zibpavych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza i uzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robot bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom jednostlk,
jednoznacznie okgjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.
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Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robo6t ich szkodlivig zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéi wymagaj
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otraymgod: na wycie tych materialbw od wigiwych organoéw
administracji pastwowej.

1.4.4. Bezpiecz@stwo i ochrona zdrowia

Podczas realizacji rob6t Wykonawoghie przestrzegaprzepisoéw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegllngei Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgaie, socjalne oraz spitzi odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvemyasprzt przeciwpaarowy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactohiych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynackazdach.

Materialy tatwopalne dma sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgsem
0s0b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat realizacii
robot albo przez personel Wykonawcy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymafeokreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.4.5. Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca we wtasnym zakresie i na wlasny koszgaoizuje swoje zaplecze budowy, inforguijna bigaco
Inzyniera o wszystkich umowach zawartych z deteielami nieruchomgxi, dotyczacych ich wykorzystywania przez
Wykonawe do celow zwizanych z realizagj zaméwienia. laynier ani Zamawiajcy nie keda ingerowa& w takie
porozumienia, o ile niedola one w sprzeczriai z obowizujacym prawem lub Warunkami Kontraktu.

1.4.6. Ogrodzenie

Kierownik budowy jest obowzany odpowiednio zabezpie&zieren budowy.
1.4.7. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wykonawca odpowiada za utrzymanie paiau i w dobrym stanie technicznym chodnikéw i jezdaréwno na
terenie budowy jak na drogach dojazdowych do tebemowy.
1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadatl za ochrerrob6t i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robot od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robo6t przez hyniera/Kierownika projektu.
1.4.9. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowegdabuwazane za wlasngé Zamawiajcego. Wykonawca zobowgany jest
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami. zé8 w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bkynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonawa ustali wydtizenie czasu wykonania rob6t i/lub wysékdkwoty, o ktén nalezy zwiekszy¢ cere
kontraktowva.
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1.5. Klasyfikacja rob6t wedlug Wspolnego Stownika Zaméwén
NAZWA ROBOT KOD

Roboty budowlane w zakresie budowy wodgdéiw i rurocagdédw do odprowadzanigiekéw 45232400-8

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomnej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.6.1 Droga tymczasowa (mori@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeanidzilo usugtia po jego zakfczeniu.
1.6.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty do notowania zdarae
okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania polece
innej korespondenc;ji technicznej paaizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, wykonawg projektantem.
1.6.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, O
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca)powiedzialna za nadzorowanie rob6t i administraev&ontraktem.
1.6.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgwgpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.6.5 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangimonami, staacy do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow.
Whpisy w kshzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika projektu.
1.6.6. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptewanzez Zamawiagego, niezbdne do przeprowadzenia
wszelkich badai préb zwihzanych z ocenjakaosci materiatdow oraz robét.
1.6.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robot, zgodne z dokumeatgepjektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera/ Kierownika projektu.
1.6.8. Odpowiednia (bliska) zgodké - zgodndé¢ wykonywanych robd6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat
tolerancji nie zostat okébony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju roboét
budowlanych.
1.6.9. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotysze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.6.10.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycbadaca autorem dokumentacji projektowej i petda nadzér
autorski.
1.6.11.Rekultywacja - prace mgje na celu uporrkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenararuszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.
1.6.12.Przedmiar robot - wykaz rob6t podstawowych w kadégi technologicznej ich wykonania wraz z ich szczeggm
opisem lub wskazaniem podstaw ustadggh szczegotowy opis oraz wskazaniemsaikaych
1.6.13.Teren budowy - teren udephniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsgainione w
kontrakcie jako tworgce czs¢ terenu budowy.

2. MATERIALY
2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkawgystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczdnyo
robot, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe informacje dotygze
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatlow jak rownig odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegwdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposoéb egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu zakupydobycia materiatow, dzigawy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdw i miejsc pozyskania materiafigjscowych kda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjetau po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyeda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkladawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytgalzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgmujacymi na danym
obszarze.
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2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przez dyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robét, mite, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemnialéw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
Jali dokumentacja projektowa lub SST przewigunazliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie imym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie hadgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nie by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane iasterdo czasu, gdy dola one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabja sjakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez Wykonawic
zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwdlrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdhkteriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod wzellem jakdci.
W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musa by¢ spetnione
nastpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizadjit,
¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekofida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢é wykonywanych robét. Spet uzywany do robét powinien léyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typdéw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji rob6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw poerdzapcych dopuszczenie spin
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujozliwosé wariantowego gycia spratu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomryska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by pé&niej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostqorzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych roboét i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzijem umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyaspetnid wymagania dotycze przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw Bai nnych parametréw technicznycBrodki transportu nie spetnigje tych
warunkOéw mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywréie stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigatgzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami umowy oraz za j&ka@astosowanych
materiatdw i wykonywanych roboét, za ich zgodéiaz dokumenta@j projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robét opracowanym przez Wykonawcaz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytydzem planie i wyznaczenie wysoé@ wszystkich elementéw
robét zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostansungte przez Wykonawgna wiasny
koszt, z wyjtkiem, kiedy dany lald okaze sk skutkiem bé¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgs$ok przez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladng.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdwébt kkda oparte
na wymaganiach okémnych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiwe SST, a take w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji tgnier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wplywapce na rozwzarg kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kbywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakd@ci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jaki. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwdupcy wykonanie robét zgodnie z dokumentaci
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeabot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposo6b zapewnienia BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robét,

— system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlgcprowadzenie badd,

— sposéb oraz forem gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechaniemo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hriologicznym, proponowany
sposo6b i forma przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uedzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskzy,
kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwyayzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych
elementow robdt,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazons jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do pobierania probek
i badah materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia

bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materialdbw oraz rob6t zestatliwoicia zapewniajca

stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymliokumentacji projektowej i SST
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Minimalne wymagania co do zakresu b@adaich czstotliwos¢ sa okrellone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam choee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres koolir jest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane wudzenia i sprat
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiagayymaganiom norm okéajacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. Jeli
niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma aycie do robo6t badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania probe#rtych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez kyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu éda
odpowiednio opisane i 0znakowane, w spos6b zaakweply przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostanzez Wykonawg usungte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdeuek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W padkp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera/ Kierownika projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmdmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senig ich wyniki do
akceptacji lnyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabowh.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matérviaiv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadaducent materiatéw powinien udziéeinu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badania,etizie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawigikow
whasnych bad@akontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to tiynier/Kierownik projektu oprze
sie wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécinmateriatéw i rob6t z dokumentacprojektovs i SST. Mae
réwniez zlecé, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhadaezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych baflai pobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okéonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsks Normg lub
— aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie s objete
certyfikacp okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, ida partia dostarczona do rob6t

bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawjaowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dond@ okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtn@a prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowZujacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesg®va ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwad

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatésmapg
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy &a czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebgda oznaczone kolejnym numerem aanika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datk przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementow robét,

— przebieg robdét, trudrci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegaicych zakryciu, cziciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bade z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedd przediazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw robat.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza @i sposéb cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéi materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny Byudostpnione na kadezyczenie Ityniera/Kierownika
projektu.

(4) Dokumentacja projektowa i przetargowa

(5) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (4) r@sjace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
korespondengjna budowie.
(6) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy ddla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl na
zyczenie Zamawiagego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&notacy projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robdét dulzie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okreslania ilosci robo6t i materiatéw

Dlugaosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diuggé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo elda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@sil.
7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet wymagaja
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.
7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robo6takzeé w przypadku
wystepowania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficz lzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdmyy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaaknika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych roboét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uidiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogéinego gmstrobat.

Odbioru robét dokonuje #iynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera/Kierownika projektu. Odbioreldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budopgwiadomienia o tym fakcie kyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajicych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédio jakasci i
wartaci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonawepisem
do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomienienpémie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakczenia robot i przycia dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyzrmeezmrzez Zamawiagego w obecniei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbietgja roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapogioa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t asowych lub rob6t uzupetnigych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéshgo ruchu, komisja dokona paten, oceniajgc pomniejszom wartcsé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdét jest protokédt odbioru ostatecznegodtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova powykonawcz z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata sporgdzona w trakcie

realizacji umowy,

szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do dokumentéw

odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. protokoty odbioru i przekazania robdt dotycych przebudowy obcej infrastruktury \idicielom/operatorom tych
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego négldpgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzunihcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyshotr zwhzanych z usugctiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiegktnvzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostik obmiarovs ustalon dla danej
pozycji przedmiaru robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji przedmiaru robét.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji gm@ru robdt bdzie uwzgédniaé wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétllp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartés¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymesyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

Nookwn
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— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- koszty robot tymczasowych i prac towarzeszh,

— koszty ubezpieczenia,

— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania specyfikacji technicznychwykonania i odbioru robot

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i specyfikacji technicznych wykorean odbioru robo6t
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione veg@nziarze robét.

9.3. Koszt robot tymczasowych i prac towarzysgcych

Koszt rob6t tymczasowych i prac towarzysgeh ugty bedzie w koszcie rob6t podstawowych i w szczegéino
obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigfjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekigmi projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posfpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikow, barier, ozwedéoi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowg@ionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt odwodnienia wykopow obejmuje:

(a) monta i demonta instalacji odwodnieniowej i zrzutu wody,

(b) energii elektrycznej ziytej na pompowanie wody,

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa skiatlsi¢ bedzie z dokumentacji:

— Zamawiajicego, ktdra zostanie przekazana Wykonawcy, obapsajjj
(@) projekt budowlanego przebudowy sieci wodgowej na skrzyowaniu ulic Sytej i Vogla
(b) projekt wykonawczy przebudowy sieci wodggowe]j na skrzyowaniu Sytej i Vogla
(c) Informacja BIOZ

10.2. Zgodnaos¢ robot z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczndamania i odbioru robot i wszystkie dodatkowe dolemty
przekazane Wykonawcy przezzjmiera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby
jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dwientacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowe kolejng¢ ich waznosci
wymieniona w dokumentacji przetargowej.

Wykonawca nie mige wykorzystywd bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu \gimi
natychmiast powiadoriInzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na §inie s wazniejsze od wymiardw okstonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTtda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okélenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntéw budowli muszwykazywa zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéa dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovg lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

10.3. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgizany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovaz amne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sv jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ictizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwadczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgtai, materiatéw lub
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urzadzeh uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robét i w sposéhgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu

0 swoich dziataniach, przedstawiajkopie zezwol& i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppswania,

obciazenia i wydatki wynikle z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem

przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wyéwia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez/hiera/Kierownika
projektu.

10.4. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaandonkretne normy i przepisy, ktore spethiaajp materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdab obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséike av warunkach kontraktu nie postanowiono inack®jprzypadku,
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnosesie do konkretnego kraju lub regionu, maogy¢ réwniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewriag¢ rowny lub wyszy poziom wykonania fipowotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzprzaz Irkyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musby¢ doktadnie opisane przez Wykonawd przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

10.5. Przepisy zwhzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. Dz 2006 r. Nr 156, poz. 1118 tekst jednolity veap&niejszymi
Zmianami.).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcad20r. w sprawie dziennika budowy, montai rozbiérki,
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawiaggo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z
2002 r. Nr 108, poz. 953 wraz zAmejszymi zmianami.).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budoych (Dz.U. z 2004 r Nr 92, poz. 881)

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 21.02.1995r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowa geodezyjno — kartograficznych oraz czymimbowizujacych w budownictwie (Dz.U. z 1995 Nr 25 poz. 133)

5. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié.@9.1997 r. w sprawie ogdllnych przepiséw bezpikstze i
higieny pracy (Dz.U. z 2003r. Nr 169 poz. 1650 wzga¥niejszymi zmianami)

6. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z drid.12.2003r. w sprawie bezpiedséva i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych. (Dz.U. z300Ir 47 poz. 401)

7.)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT —
PRZEBUDOWA WODOCI AGU na skrzyzowaniu
ul. Sytej i Vogla
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamowienia

Nazwe zaméwienia podano w ogolnej specyfikacji techngg@ST-0) pkt 1.1.
1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneSTSL) & wymagania dotycze wykonania i odbioru robét
stanowacych cz$¢ ww. zamoéwienia i dotyez przebudowy sieci wodagijowej na skrzgowaniu ulicy Sytej i Vogla w
Warszawie, Dzielnica Wilandw.
1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzysgce

Wyszczegolnienie i opis robot tymczasowych oraacpowarzysgzcych podano w ogolnej specyfikacji technicznej
(OST-0) pkt 1.3.
1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy podano w ogolnej sfikagji technicznej (OST-0) pkt 1.4.
1.5. Klasyfikacja robo6t wedtug Wspdélnego Stownika Zamowen

NAZWA ROBOT KOD

Roboty budowlane w zakresie budowy wodgdw i rurocagéw do odprowadzanigiekow 45232400

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Przewdd wodoagowy — przewod wykorzystywany od przesytania wodge) i na cele p.pa

1.6.2. Armatura odcinajca - zasuwa kotnierzowa z gkkim uszczelnieniem do zabudowy w ziemi, przeznaezdla sieci
wodochgowych., element uzbrojenia przewoddénaeniowych umaliwiajacy odcicie doptywu wody.

1.6.3. Ksztattki i tréjniki — elementy przewodéw wodagowych o ksztalcie zapewnigiym odpowiednie formowanie
przewodoéw wodoagowych tj. tuki, lub zapewniage podhczenia innych przewoddw lub armatury.

1.6.4. Hydrant podziemy - element uzbrojenia przewodu wedowego umeliwiajacy ochrom p.paz. oraz
odpowietrzenie przewodu wodagowego.

1.6.5. Rura ochronna - ruragednicy wikszej od przewodu wodagjowego obeizen zewretrznych i do odprowadzenia na
bezpieczn odlegta¢ poza przeszkagdterenovy (korpus drogowy) ewentualnych przeciekéw wody.

1.6.6. Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabiezgenia przewodu przed osiowymi przemieszczeniami.

1.6.7. Wezel montaowy - miejsce ,w ktérym nagtuje rozgadzienie odcinkéw przewodow lub instalowanie elementd
uzbrojenia .W sktad gzta wchodz miedzy innymi ksztattki ,zicza elementy uzbrojenia, itp.

1.6.8. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2 MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST-0 pkt 2.

2.2 Rury

2.2.1. Rury iksztattki z PVC-U
Rur i ksztattki wodocigowe z nieplastyfikowanego polichlorku winilu PVCédd wody pitnej na énienie nominalne
PN10 wg PN-EN 1452. Klasa rury okl@na SDR 26. Rury kielichowegdzone na uszczelki tréjwargowe.

2.3 Rury ochronne
Do wykonania rur ochronnych najestosowad rury stalowe, bez szwu walcowane naagorogélnego zastosowania
wg PN-EN 10210-1 [19] i PN-EN 10210-2 [20] malowawewrttrznie asfaltoz i zabezpieczone zewtnznie
powtoka bitumiczry z podwajra przektadlg.

2.4 Hydranty nadziemne
Nalezy stosowé hydranty nadziemne @ednicy nominalnej 80 mm odpowiadeg¢ wymaganiom normy
PN-89/M-74091 i BN-70/5213-04. oparte na betonowlyictkach oporowych.

2.5 Armatura odcinaj aca
Jako armaturodcinajca (przeptyw wody) nalgy stosowa — na rurocigach zasuwy przeznaczone dla wody pitnej na
cisnienie min. PN10, typ F5 wg PN-EN 558-1, owalnezdiawikowe, mikkouszczelniajce, do zabudowy do ziemi,
epoksydowane kotnierzowe z obudpazeliwa sferoidalnego.

2.6 Elementy montazowe
Wymagania dotycce elementéw montawych, takich jak ksztattki i trojniki — natg stosowdé elementy z
nieplastyfikowanego polichlorku winilu PVC-U do wpgitnej na cdnienie nominalne PN10 wg PN-EN 1452. Klasa
minimum SDR 26.

2.7 Bloki oporowe
Zabezpieczenie przewodu wodggdwego przed przemieszczaniene sv wyniku parcia wody powinno By
wykonane wg dokumentacji technicznej poprzez wykonalokdéw oporowych zgodnie z nogrBN-81/9192-05 jako
bloki prefabrykowane lub wykonane na miejscu z betéanego marki C25/30. Bloki oporowe odizol@wad
przewodow i ksztaitek warstmpapy bitumicznej, grupfolia lub tama z tworzywa.Sciany oporowe blokéw powinny
przylega do nienaruszonego gruntu i zapeivstateczné bloku.
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2.8 Kruszywo na podsyple
Podsypka mze by wykonana z materiatu ziarnistego z piaskwjru lub pospotki. yty materiat na podsygk
powinien odpowiadawymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [2N;B211111 [22], PN-B-11112 [23].
2.9 Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagdgymaganiom PN-B-14501 [24].
2.10 Skiadowanie
Kruszywa naley skladowé na terenie wyrownanym i utwardzonym, zabezpiecaopyzed gromadzeniemesivod
opadowych, w sposdb zabezpieazgjje przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyateriatami.
Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych
przed dostpem wody i zanieczyszczeniem.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST-0 pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania przewodéw tlocznych i wodoaigowych.
Wykonawca przygpujacy do wykonania sieci wodagjowej powinien wykaza sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsbiernych,
- spycharek kotowych lubagienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
- wciagarek mechanicznych,
- beczkowozéw,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Podstawowe wymagania dotyce transportu podane zostaty w OST-0.
4.2.Rury z PVC-U
Rury mog by¢ odktadane tylko na podktadach drewnianych lub afny podobnych wikgiwosciach.
Nalezy uwaza¢ aby:
- rurami nie uderzg
- nie z rzuca np. z pojazdu,
- nie wlec ani nie toczyna dhiszej przestrzeni.
Do przetadunku rur natg uzywa¢ zasadniczo pasow (elastycznychyeliezachodzi koniczn& przenoszenia pojedynczych
rur przy pomocy gwigu, musz by¢ uzyte specjalne haki, o wkszej szerokei i z elastycza wykladzira, zaczepiane z czota
rur.
Gdy rury dla wody pitnej zeliwa uktadane sw stosach, naly stosowd przektadki z belek drewnianych, szerégiomin.
10cm ukfadane ok. 1.5m odikaea rur.
Maksymalna dopuszczalna szerékstosow

DN llos¢ warstw
80-150 15
200-300 10
350-600 4

Nalezy unikat, ze wzgédow bezpieczestwa stosow o wysokoi przekraczaijcej 3.0m.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne wymagania dotycgce wykonania robot

Podstawowe wymagania dotyce wykonania robot podane zostalty w OST-O0.
5.2. Przewody wodociagowe - uktadanie

Rury wodocigowe z PVC-U uktadazgodnie z Instrukegjproducenta.
Rury utazone w wykopie na znacznychebbkdsciach oraz znacznie olgbne, w celu zwikszenia wytrzymakxi powinny
by¢ wzmocnione zgodnie z dokumentapyojektovy.
Poszczegolne ubmne rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskiersrpdku dtugdci rury i mocno podbite,
aby rura nie zmienita poienia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Uszczelnienia ziczy rur mana wykona jedynie przy pomocy uszczelnienia oferowanegozmeducenta rur.
Rury naley uktad& w temperaturze powgj O° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywa temperaturze nie
mniejszej ni +8° C.
Przed zakaczeniem dnia roboczegadn przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce utazonego przewodu przed
zamuleniem.
5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne polegaje na wykonaniu wykopow otwartych w celu zdaia przewoddw naky prowadzé zgodnie z
zasadami podanymi w normie PN-B-10736 [25].

Jezeli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczaje?y przyja¢ jako generalp zasad, iz stosowane powinny
by¢ wykopy otwarte obudowane §skoprzestrzenne), cianach pionowych, szczelnie odeskowanych i roepataleca si
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stosowanie grodzic G62 i GZ-4 dla budowy przewodinsadowionych na znaczneglgbkasci (nizej niz 3m) i w wodzie
gruntowej dla instalacji odwodnienia przy pomogiofiltréw, a dla obudowy przewodow posadowionydiicpj gotowych
obuddéw skrzyniowych, rozporowych lub wyprasek sigich zakladanych poziomo itp.
W zalenodéci od srednicy uktadanego przewodu orazlgkadsci jego utenia naley stosowdé odpowiedmni,
minimalm szeroké¢ wykopow. Wytyczne dotyeze minimalnej szerokai wykopdw podaje Tabela 1. i Tabela 2.
Tabela 1. Minimalna szeroké®wykopu w zalénasci od srednicy nominalnej przewodu

Lp. |Srednica nominalna przewodu DN Minimalna szekgkaykopu [mm]
1 DN< 225 DN + 400
2 225 < DN< 350 DN + 500
3 350 < DN< 800 DN + 800

Tabela 2. Minimalna szerokdwykopu w zalenosci od jego gtbokadsci

Lp. | Gkbokas¢ wykopu h [m] Minimalna szeroké wykopu [m]
1 h<1,00 dowolna

2 1,00 h<1,75 0,80

3 1,75 <h 4,00 0,90

4 h > 4,00 1,00

Jezeli gruntu rodzimego z wykopu nie wma skiadowé na odktad, naley go wywiez¢ i tymczasowo skladowaw
miejscu zaakceptowanym przezyniera.

W przypadku prowadzenia Robét ziemnych w pasie @nygn naley przestrzega nastpujacych zasad odraie
rozbiérki nawierzchni:

(i) nawierzchnia naturalna - caéomateriatu z wykopu mana traktowa jako grunt rodzimy,

(i) nawierzchnia z betonu asfaltowego — wszystkie wargonstrukcyjne nawierzchni nale usuraé, nie dopuszczag do
zmieszania tego materiatu z gruntem rodzimym; netéen stanowi odpad i jako taki nie g zostéa uzyty do
zasypania wykopow (nawet w mieszance z gruntemimyeha); Wykonawca jest zobowzany do zagospodarowania tego
odpadu zgodnie z oboydujacymi przepisami; przyjmuje size koszt zwizany z zagospodarowaniem tego odpadu jest
wtaczony w ceny jednostkowe i stawki przedstawionepi#/ykonawe w wycenionym Przedmiarze Robot,

(iif) nawierzchnie rozbieralne (betonowa kostka brukophgty betonowe itp.) — nieuszkodzone, prefabrykosvatementy
nawierzchni naley zdja¢ i sktadow& w odpowiednio przygotowanym miejscu zaakceptowamyzez lityniera, a po
zakmczeniu Robot kanalizacyjnychzyt ich do odbudowy tej nawierzchni; elementy uszkeodzmie nadape s¢ do
powtérnego wykorzystania Wykonawca zagospodarije galpad, zgodnie z oboagiujacymi przepisami; przyjmuje i
ze koszt zwizany z zagospodarowaniem takiego odpadu jestzaehy w ceny jednostkowe i stawki przedstawioneprz
Wykonawe w wycenionym Przedmiarze Robdét.

Jezeli Wykonawca bdzie prowadzit Roboty ziemne przyyeiu sprztu mechanicznego (koparek), wykop mechaniczny
nalery zakaiczy¢ zanim osignigta zostanie projektowanaedna dna wykopu. Pozosiatzes¢ Robot ziemnych do agjnigcia
projektowanej rgdnej dna wykopu naly prowadzé recznie.

Jezeli wykop zostanie wykonany zaghloko naley postpowa wg ponizszych wytycznych:

0] niedopuszczalne jest wyrdwnywanie przégnia materiatem z urobku,

(i)  wypelnic przegtbienie do projektowanej ¢dnej dna wykopu mieszaglpiasku (spetniacego warunki stosowania na
podsypk) icementu w iléci 50 kg cementu na 1 m3 piasku; wakstwzupetiajca zag:cic do wskanika
zag:szczenia min. 0,97.

Obsypka w strefie przewodu do wyseékb0,30 m ponad wierzch rury wykonangznie z jednorodnego materiatu
piaszczystego warstwami 0,10 m i gazrzona do Is = 95 %.

Zasypka z gruntu rodzimego zsgczana mechanicznie warstwami 0,20 m do uzyskeskaznika zagszczenia Is
>0,98

(i) W miejscu skrzyowah wykopow z istnieijcym uzbrojeniem roboty ziemne nafewykona& recznie pod nadzorem
odpowiednich brarowo steb eksploatacyjnych. Kable i przewody kimjace z wykopem naly podwiest w
odpowiednio przygotowanych korytkach,

0] Technologia odwodnienia wykopdw musi uitieia¢ prawidiowe odwadnianie w catym okresie trwania Giob

ziemnych oraz monta i zasypki

5.4 Roboty montazowe

5.4.2 Wykonanie przewodéw z PVC-U

Rury mniejszychrednic nominalnych magby¢ opuszczane do wykopowaznie, dlasrednic wekszych potrzebneas
podnaniki.

Montaz rur i ksztattek wykonywéanalezy zgodnie z instrukcjami monta producenta.

Jezeli grunt jest agresywny rury mushy¢ otoczone solidnie wykonarzasyply piaskova.

Rury musz przyleg& do spgu na catej swojej diugoi. Nalezy jedynie poszerzaokolice kielichGw.
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5.4.3 Zasypanie wykopow i ich zagszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nafg prowadz¢ warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien dy
réwnomiernie ukltadany i zegzczany po obu stronach przewodu. Wska zag:szczenia powinien ltyzgodny z
okreslonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca dnga Inzynierem.

5.4.4 Roboty rozbidrkowe, zabezpieczenie i odtworzenie maerzchni drogi i ogrodzen.

6

Wszystkie elementy drég, nawierzchni, ogragzktére w trakcie robét ulegly rozbiérce lub uszkediu keda
odbudowane. Spos6b odbudowy wykonawca uzgodni zaw@jpcym. Elementy ogrodzei zagospodarowania
terenu posesji, ktére ulegly rozbidrce lub uszkoilzenalery odbudowd w uzgodnieniu z ich wigicielem. W celu
unikniecia sporéw wykonawca spa@dzi inwentaryzagj stanu istniejcego przed rozpoegiem robot.

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materiatbw do betonu i zapraw i uétali

recept.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobo6t w zakresie i z egtotliwoscia

okreslona w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.

W szczegélngei kontrola powinna obejmowa
sprawdzenie rginych zalgonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych stalych punktow wysédiowych z
dokfadndgcia do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod
badanie i pomiary szeroku, grubaci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa mineralnego lub betonu,
badanie odchylenia osi przewodu,
sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektovy zalazenia przewodow i armatury,
badanie odchylenia spadku przewodu,
sprawdzenie prawidiowci utozenia przewodow,
préba szczelna@i przewodu wg PN-B-10725/97
badanie wskanikbw zagszczenia poszczegoinych warstw zasypu,
sprawdzenie rdnych posadowienia zasuw i hydrantéw (skrzynkiang),
sprawdzenie zabezpieczenia przed kerozj

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

7

odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wiecej niz = 5 cm,
odchylenie wymiarow w planie nie powinnodwyicksze n 0,1 m,

odchylenie grubéci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

odchylenie szerokmi warstwy podta@a nie powinno przekracza 5 cm,

odchylenie przewodu rurowego w planie, odchyleniéegtosci osi utazonego przewodu od osi przewodu ustalonej na
tawach celowniczych nie powinna przekraczeb mm,

odchylenie spadku wonego przewodu od przewidzianego w projekcie nieipoo przekracza -5% projektowanego
spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektmegm spadku (przy zekszonym spadku),

wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okiteny w trzech miejscach na diugd 100 m powinien by zgodny z pkt 5.2,
rzedne pokryw skrzynek wodagjowych dal zasuw i hydrantow powinny dywykonane z dokladrioia
do+ 5 mm.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-0 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

8

Jednosti obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci wodgoivej.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami biyniera, jeeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
roboty montaowe wykonania przewodow i przyzy,
wykonane 4czenia ksztattek i tréjnikow w gztach montaowych,
wykonane zainstalowanie uzbrojenia przewodow wagmsiych w armatuy,
wykonanie blokéw oporowych,
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- wykonana izolacja,

- zasypany zagszczony wykop.

Odbioér robot zanikapych powinien by dokonany w czasie umlbviajacym wykonanie korekt i poprawek, bez

hamowania ogolnego pepu robot.
Diugas¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.
9 PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platréoi podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmuykonanie robot podstawowych,

towarzyszacych:

— 0znakowanie robat,
— dostaw materiatéw,

— wykonanie robét przygotowawczych (pomiary, wytydeeinasy, rozbiérka nawierzchni),
— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz z umoarimmscian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podia i fundamentu,

- wykonanie gczkow,

- ulozenie przewodéw kanalizacyjnych, przykanalikéw, siud/pustéw ulicznych,
- wykonanie izolacji elementow betonowych,
— wiaczenie do kanalizacji deszczowej
— zasypanie i zagzczenie wykopu,
— transport nadmiaru urobku,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawgazgbiegu kanaiu.
10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

PN-B-10725
PN-B-060050
PN-B-10736

PN-68/B-06050
PN-87/B-01060
PN-82/M-01600
PN-92/M-74001
PN-84/M-74003
PN-83/M-74024/00
PN-83/M-74024/03
PN-99/M-74081
PN-89/M-74091
BN-77/5213-04
PN-86/B-09700
PN-EN-805:2002
ISO 4435:1991

BN-81/9192-04
BN-81/9192-05
PN-B-14501
PN-C-96177
PN-EN 13331-2U
PN-B-06050
PN-EN 10210-1

PN-EN 10210-2

Wodoeaii. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Roboty ziemne . Wymagania ogéine

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przééwe wodocigowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania.
Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakvesie wykonania i badania przy odbiorze
Siewodochgowa zewrtrzna — Obiekty i elementy wypasania — Terminologia.
Armatura przemystowa. Terminologia.
Armatura przemystowa. Ogéine wymagatiadania.
Armatura przemystowa. Zasuwy klindigichowezeliwne na cinienie nominalne 1 MPa.
Armatura przemystowa. Zasuwy klmdotnierzowezeliwne. Wymagania i badania.
Armatura przemystowa. Zasuwy kliedotnierzowezeliwne na cinienie nominalne 1 MPa.
Skrzynki uliczne stosowane w instalels wodnych i gazowych.
Armatura przemystowa. Hydranty nadirie na cinienie nominalne 1 MPa.
Armatura przemystowa. Hydranty. Wyanaig i badania.
Tabl. Orient. Do znakowania uzbrajeni
Zaopatrzenie w wodVymagania dotyexe systemow zewtrznych i ich czsci skladowe
Rury i ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorkinylu
stosowane
Bloki oporowe prefabrykowane. Warutddhniczne wymagania i badania
Bloki oporowe. Wymagania i warunlosiwania
Zaprawy budowlane zwykle
Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy begpeiaczy stosowany na ggo
Systemy obuddéw do wykopow <4€2: Ocena na podstawie obliézieb bada
Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagan@ney
Ksztattowniki zamkgie wykonane na gaeco ze stali konstrukcyjnych niestopowych i drobaeozistych
Warunki techniczne dostawy
Ksztattowniki zamkgie wykonane na gaeco ze stali konstrukcyjnych niestopowych i drobaeozistych
— Tolerancje, wymiary i wielkii statyczne

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni drogowycl.wir i mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane awiarzchni drogowych

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

10.2. Inne dokumenty

- ,Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym” — IBDiM 2002
- ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodgowych” — COBRTI INSTAL Zeszyt 3 2003.
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