Promost Consulting, Warszawa Przebudowa ktadki dla pieszych nad Dgdfrajowg nr2 w Warszawie

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M-23.51.52

Rozbiorka pomostuzelbetowego, schodoveelbetowych, podpdérzelbetowych oraz
oczepow pali.

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichiréicznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych pomostu dmetwego, ptyt spocznikowych oraz schodow
zelbetowychw ramach przebudowy ktadki dla pieszych nad ul. Osbbramska przy ul. Kinowej w
Warszawie - droga krajowa nr 2.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjekm dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z

rozbiérka zelbetowej ptyty pomostu i obejmy;j

— wykonanie projektu technologicznego rozbiorki;

— rozbiérke ptyty pomostu, ptyt spocznikowych oraz schod@ibetowych;

— wykonanie niezkdnych drég dojazdowych z ich rozbiark

— wykonanie niezkdnych zabezpiecsez ich rozbiorl;

— wykonanie niezkdnych rusztow& z ich rozbiorl;

— upratniecie terenu po zakmzeniu wykonywania robot.

- wywo6z materiatdw z rozbiorki

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 agodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymanig ogdine” p.1.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanidodtoi ich zgodné z dokumentagj
projektowg oraz niniejsz ST. Ogoélne wymagania dotygz robot podano w SST D-M. 00.00.00.
~Wymagania ogoélne” p.2.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystpuja.
Gruz z rozbiorki, staje siwtasndécia Wykonawcy i do niego naty sposéb zagospodarowania materiatu.
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3.  SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania 0goéIn&. p.
3.2.  Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robo6t zwzanych z rozbiérk elementow plyty pomostu Wykonawca powinien

dysponowa nastpujacym, sprawnym technicznie, sptem:

— mioty pneumatyczne;

— sprzarki spalinowe;

— pity do betonu;

- tadowarki;

— samochody samowytadowcze;

— dzwigi i koparki;

— drobny sprzt reczny — topaty, kilofy, mtotki itp.
4. TRANSPORT

4.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagag@ane” p.4.
4.2. Szczegotowe wymagania dotygee transportu

Materiat z rozbidrki naley przewozt transportem samochodowym. Przy ruchu pod drogach
publicznych pojazdy powinny spehdiavymagania dotyege przepisow ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych olagien na osie, wymiarow tadunku i innych parametrow tecinych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM ,Wymagania ogolne” p.5.
Ponadto wszystkie obiekty | wdzenia, znajduge s¢ w bezpdredniej bliskdci rozbieranych
elementéw i nieprzeznaczone do usaid, powinny by przez Wykonawe zabezpieczone przed
uszkodzeniem.

5.2. Opis wykonania robot

Roboty rozbiérkowe obiektu mostowego powinny yrowadzonescisle wedtug dokumentacii
projektowej, gdzie g pokazane poziomy, ¢dne i inne wymiary dotyexe zakresu rozbiérki. Roboty
rozbiérkowe wykonawca powinien przeprowadzilg sporadzonego wczaiej projektu i programu
zaakceptowanego przezzymiera. Projekt technologii rozbiérki spadza Wykonawca.

Roboty rozbiérkowe naly wykona mechanicznie lub w razie konieczabrecznie. Linkg skucia
nalezy naci¢ pita do betonu. Wszystkie bezgieczne elementy i materialy rozbiérkowe powinny by
doktadnie zebrane z obszaru rozbiorki.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.
6.2. Sprawdzenie jakdci robot

Sprawdzenie jakai rob6t polega na sprawdzeniu:
— kompletndci wykonanych robét rozbiérkowych;
— doktadndci wykonania rozbiorki zgodnie z dokumentgcj
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— ilosci i miejsca transportu materiatow rozbiérkowych.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgoOlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” p.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 metr szeienny (1 ni) usunitego betonu konstrukcyjnego.
Obmiar powinien b§ wykonany na budowie w obedt przedstawiciela thyniera i wymaga jego
akceptacji. Dodatkowe roboty wykonane przez Wykamalhez pisemnego upowaienia Irzyniera nie
moa stanowé podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogolne” p.8.
9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstaw ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstaw ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania
0golne” p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mrozebranegaelbetu konstrukcyjnego obejmuije:
— projekt technologii rozbiorki;
— rozbidrke elementow piyty pomostu;
— rozbiérke piyt spocznikowych;
— rozbhidérke schodéwzelbetowych na dégiach do ktadki;
— wywiezienie gruzu powstatego z elementzsibetowych po za plac budowy;
— wykonanie niezkdnych drég dojazdowych z ich rozbiark
— wykonanie niezkdnych zabezpiecsez ich rozbiorl;
— wykonanie niezkdnych rusztow& z ich rozbiorl;
— upratniecie terenu po zakozeniu wykonywania robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Brak.
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