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1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej

Przedmiotem Szczegétowej Specyfikacji TechniczB§T), @ wymagania dotyczxe
wykonania i odbioru sieci trakcyjnej tramwajowejdoianej przebudowie w wyniku zmian
uktadu drogowego w ulicy Stowackiego przy Popiekisa ramach przebudowy przeja

dla pieszych.

2. Zakres prac obkjych niniejsa SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna opisuje sppsdladzenia robét dla przebudowy
sieci trakcyjnej tramwajowej isvietlenia ulicznego w tym mdzy innymi:

oznakowanie robdt;

dostarczenie i sktadowanie materiatow;

demonta istniepcej sieci trakcyjnej (konstrukcji wsporczej, konsieji
nasnych, rozebranie fundamentow);

wytyczenie lokalizacji fundamentu stupa trakcyjniaveetleniowego, kabli
oswietleniowych;

wykonanie wykopow fundamentéw i fundamentow;

ustawienie stupa trakcyjncswietleniowego;

monta& konstrukcji nénych z osprgtem trakcyjnym;

podwieszenie istniegej trakcyjnej wielokrotnej f&cuchoweyj;

badania i pomiary;

wytaczenia napicia w sieci trakcyjnej;

wykopanie rowow kablowych dla kabliwietleniowych;

utozenie przepustow kablowych;

utozenie kabli;

utozenie na stupach i konstrukcjachsngch kabli zasilajcych latarnie
uliczng;

monta wysiegnikow aswietleniowych i opraw éwietleniowych na stupach;

3. Materiaty do zastosowania

Materiaty jaki przygto do zastosowania przy budowie sieci trakcyjagjigej wymienione:

a) beton B20 dla konstrukcji fundamentu pod stup maymy PN-88/B-06250
I atestu producenta;

b) beton B7,5 dla podlewki fundamentowej wg. normy-8MB-06250 i atestu
producenta;

c) rury ostonowe z PCV D110 i D60;

d)stup trakcyjny VOTW-15 stalowy rurowy o diugm 11,5m i znamionowym
nachgu poziomym od sieci jezdnej na wys. 7,5m niekazym ni 15kN;

e)konstrukcje néne i osprzt sieciowy w wykonaniu katalogowym
~Elektroline; Kromiss-Bis; ora rozwean ZETIiT-TW. Linka konstrukcji
nasnych typu BZ35 powinna spehdiavymagania normy PN—68/M-
80021.

f) folia kalendrowana z uplastycznionego PCV kolarbreskiego o grubimi
0,5mm.



4. Sprzt

Roboty ziemne w miejscach skeowan i zblizen do istniejcej zabudowy sieci uzbrojenia
podziemnego wykonywaw sposobgczny. Pozostate prace wykonyévsprztem
mechanicznym, ktory nie wptynie niekorzystnie neojg wykonanych robot. Spek uzyty
przez Wykonaweg musi by akceptowany przez kgniera i powinien to b,

- zuraw samochodowy,

- samochdéd specjalny z platfogrbalkonem;

- zagszczarka wibracyjna 70t,

- spawarka;

- wiertarka udarowa décian zbrojonych.

5. Transport

Materiaty do wykonania robo6t przewdézirodkami transportu zapewnaaymi warunki, ktore
nie wptyr niekorzytnie na ich wiaiwosci. Materiaty w transporcie zabezpieé¢zazed ich
przemieszczeniem. Transport stupow trakcyjnychchaaaniem szczegoélnej ostraxsci z
uwagi na diugét przewaonego towaru. Wykonawca powinien posiaganizej wymienione
niezlednesrodki transportu:

- samochdd skrzyniowy;

- samochdéd dostawczy;

- przyczep do przewozu kabli;

- dzwig o n@gnaosci min. 2,7t.

6. Wykonanie robot

Wykonawca jest obowrany do przedstawienia do akceptaciyimerowi projekt organizacji
i harmonogram robdét, z uwzginieniem wszelkich warunkow jakie wypia w trakcie
realizacji projektu przebudowy sieci trakcyjnej.

Harmonogram podlega uzgodnieniu z Zakladem Enekgé&tgkcyjnej i Torow Tramwajow
Warszawskich.

6.1. Zakres robo6t

6.1.1. Demontaistniepcej sieci trakcyjnej obejmagy:

- wytaczenie nagicia w sieci;

- demonta konstrukcji nénych i osprztu;

- demonta wieszakow stropowych pod kfaalk
Materiaty z demontau nalery za pokwitowaniem przekazéch uzytkownikowi, z& w
przypadku ich nieprzydatdoi dla wytkownika stag sic one wiasnécia wykonawcy robot.
Materiaty z rozbiorki naley usuraé z placu budowy.

6.1.2. Wytyczenie lokalizacji stupow trakcyjnychepimuje:
- wyznaczenie lokalizacji w terenie zgodnie z lokatig na mapie projektowej,
uzgodniom w ZUDPSUT w Warszawie. Tyczenia lokalizacji muskdna
geodeta uprawniony.

6.1.3. Wykopy fundamentowe i fundamenty.



Wykopy fundamentéw wykonywazgodnie z normp PN-68/B-06050. Fundamenty
wszystkich stupdéw wykortaw wykopie o wymiarach 1,0mx1,0mx3,2m. W razie gayania
si¢ scian wykopow nalgy je oszalowa deskami. Przed zalaniem fundamentu hale
sprawdz¢ i zanotowa wspotrzdne terenu.

Fundamenty wykortaz betonu B20 zgodnie z nogr®N-88/B-06250. Konstrukcja
fundamentu ma ywykonana zgodnie z rysunkiem fundamentu FT-3 (mg&u
konstrukcyjny w posiadaniu Zaktadu Energetyki Trgkej i Torow-TW). Betonowanie
fundamentu wykonado poziomu —0,2m od powierzchni gruntu.

Kielichy dla osadzenia trzonu stupow w fundamentagkona na gébokas¢ 1,2m.
Podczas osadzania stupow w kielichach fundamentowgtzy pamktac o ich odchyleniu
od pionu o 3-5w kierunku przeciwnym do dziatania sit od na@gw sieci trakcyjne;.

6.1.5. Monta konstrukcji nédnych i osprztu trakcyjnego.

Wysokai¢ zawieszé poprzecznych oraz poprzeczek dostosog@istniecych wysokdci
sieci trakcyjnej. Mocowanie przewodu jezdnego naakgsci 5,3m od poziomu gtowki
szyny. Wszystkie podwieszenia sieci jezdnej wykoayw podwojnym stopniem izolacji.

7. Odbidr robdét.
Wykonawca jest obowrany uzyskiwa odbiory czsciowe robot, nagpnie odbiory kécowe
robét i odbidr gwarancyjny, potwierdzone komisyjmiadziatem przedstawicieli Tramwajow
Warszawskich, Zaggdlu Drog Miejskich layniera i Wykonawcy. Wykonawca oboyziany
jest do dostarczenia powykonawczej dokumentacjigeginej z uwzgidnieniem pomiarow
wykonanych urzdzen w uktadzie geodezyjnym Warszawa 25, oraz do dcstaia
dokumentacji powykonawczej wykonanych robétdstarym gestorom sieci.

8. Podstawa ptatrigi.
Platnaci z Wykonanych rob6t obejmuj
oznakowanie robot;

- demonta sieci jezdnej, ospetu.
- odwiezienie materiatow z rozbidrki poza teren bugow
- dostawe i sktad materiatow;
- wykopy fundamentowe;
- ustawienie stupow trakcyjnych;
- monta konstrukcji nénych, osprztu oraz wywieszenie sieci jezdnej;
- pomiary i badania niezkdne do odbioru robot potwierdzone protokétami;
- protokoty przekazania do TW Sp. z 0.0. i ZDM.



