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D-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtecznej (SST)swymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robét zgganychz przebudowg oswietlenia ulicy Generala
Wiadystawa Andersa w Warszawie.

1.2.Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania wspdlne dla robot
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami :
D-01.02.04. Rozbidrka i odtworzenie nawierzchni ctanikow
D-05.03.23  Odtworzenie nawierzchni z kostki brukowjebetonowe;j
D-05.03.03  Odtworzenie nawierzchni z plyt betonowyc (trylinka, plytki
chodnikowe)
D-07.07.01. Qwietlenie uliczne
D -09.01.01 Zielé drogowa

1.3. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione porgj okrélenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.3.1 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.3.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplstoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaaiujacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz rzaai okoliczndci
zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.3.4.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaupowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokituva

1.3.6.Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robot, zgodne z dokumeitacj
projektowve i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinspektora Nadzoru.

1.3.7. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczneddra autorem dokumentacii
projektowe;j.

1.3.8.Przedskwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji budowlanej

1.3.9. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.3.10.Zadanie budowlane- cz$¢ przedstwziecia budowlanego, stanoygia odebng catasé
konstrukcyjm lub technologiczsp zdolmm do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-gytkowych.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za ich zgodioz
dokumentagj projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
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1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przei@Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigmmawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojefitowej i dwa komplety SST.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowwyzgkdniajpcym podziat na
dokumentagj projektowy:

- Zamawiajcego,

— sporzdzom przez Wykonaweg

1.4.3. Zgodnd¢ robét z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w o
jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dolentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdéinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie me wykorzystywd blgdéw Ilub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsiwiadomé Inspektora Nadzoru, ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materibéga zgodne z dokumentacj
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartéi docelowe,
od ktérych dopuszczalnes ©dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracz& dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niegda w peilni zgodne z dokumentacj
projektova lub SST i wplynie to na niezadowadeq jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wna koszt
Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w
spos6b okrdony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacgjirkraktu, a do zak@éczenia i
odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawi InspektoraMadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdlem drogi i organem zagdzapcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdbkeesie trwania budowy. W zaieosci od
potrzeb i posfpu robot projekt organizacji ruchu powinien ¢hyaktualizowany przez
Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe udzenia zabezpieczgije takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniag¢ w ten sposéb bezpiedmtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widockciow dziea i w nocy tych zap6r i znakéw,
dla ktérych jest to nieodzowne ze wadbw bezpieczestwa.

Dla wszystkich znakéw, zapér i innych wdzen zabezpieczagych naley uzyska
akceptagj Inspektora Nadzoru.

Fakt przystpienia do robdt Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w
sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz pureeszczenie, w miejscach i $lmach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggm ktorych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice rinfxyjne lkda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w cea umowny.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaebzie:
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a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepiséw i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oreadzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wlasrioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, wykopdéwg dojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyitalob substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cia powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajezd

Materialy tatwopalne dda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsem o0sa6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowapezarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, niegdin dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robot bda mialy aprobat technicza wydam

przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw narodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkiaiczeniu robét
ich szkodliwag¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z8& wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatéw od wégiwych organéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami,
a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak rura@i, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wihascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewadgsiwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i anizen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzer podziemnych na terenie budowy i powiadérrispektora Nadzoru i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoggia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyiostalaci
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzormainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca diolzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzei podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamaaéajo.
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1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcazdbie przestrzega przepiséw dotycrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowiaz niespetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne
oraz spret i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieaseva publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrog robo6t i za wszelkie materiaty
i urzadzenia wywane do rob6t od daty rozpocgcia do daty zakaiczenia robét (do
wydania potwierdzenia zakaczenia przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa jejbelementy bylty
w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie p@diej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.4.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zvazane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tycdw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idgzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymadgprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych anize
lub metod i w sposoéb aity bedzie informowé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

W dniu wprowadzenia na budewWykonawca przedstawi szczego6towe informacje
dotyczice proponowanegéorodta zamawiania tych materiatow i odpowiedéw@adectwa do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie
materiaty z danegarddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze
materialy uzyskane z dopuszczonegddia w sposbéb aglty spetniaj wymagania SST
w czasie pospu robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane maaterdo czasu gdy dula one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zayszczeniem, zachowaly swojakasé i
wihasciwos¢ do robét i byly dospne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@datzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru poba terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i ilgci
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wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie organizaop6t, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustale takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robo6t, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidospektora Nadzoru
w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie wh&ntéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu dizie zapewni@ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidospektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydad speinid@ wymagania dotycxe
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwErgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznyctSrodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych
obcihazen na osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod waromkie
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z umow oraz za jaké&t
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t, zh izgodné¢ z dokumentag)
projektova, wymaganiami SST, projektu organizacji robét onaaleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramirzednymi okrelonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykonawey wytyczeniu
i wyznaczaniu robét zostanjesli wymaga® tego lzdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentanbwy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decigpektor
Nadzoru uwzgidni wyniki bad#& materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow,svadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wpltywape na rozwaam kwestt.

Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagm¢ zatazomg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i jakéci materiatow.
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6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej
Normy, jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pt 1 i ktére spetniajwymogi
SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robdidzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvimspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.3. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywmbowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowiahca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialéoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowycda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarste)ny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwakechnily, w porazdku chronologicznym, bezgeednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolnéci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zaEswa jakdci
i harmonogramoéw robét,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,
— przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyrzerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— daty zgloszenia i daty odbioréw robét ulegaich zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robét,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegsich
ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym wazku z warunkami klimatycznymi,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv i
trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab
przedtazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikdolty Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje keisora Nadzoru do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stepumowy i nie ma uprawnie do wydawania polede
Wykonawcy robot.
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Dokumenty budowy d&a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiged
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy eta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdlac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd Iub przeoczenie (opuszczenie) w sdimch podanych wslepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostanpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robtatlze w przypadku
wystepowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhicz kzda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podleganpastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robdt ulegagych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét ulegapcych zakryciu

Odbiér robo6t ulegapych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegra zakryciu.

Odbior robét ulegagych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorazdad Odbiér bdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie péniej jednak nt w ciagu 1 dnia od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentacji projektowej, SST i uprzednich ustale

8.3. Odbiér ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzestggo wykonania robot w odniesieniu
do ich ilcici, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagomem na pimie
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

12
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Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru #ekenia robét i przygcia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzme@zerzez Zamawiagego w
obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikoéw bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaiga realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow rob6t uleggych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych Iub robot
uzupetiagcych lub robotach wykczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robo6t spazony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow& nastpujace
dokumenty:

1.dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwyesli

zostala spormlzona w trakcie realizacji umowy,

2.dziennik budowy

3.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlazgodne z SST,

4.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materialdw zgodnie

z SST,

5.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t oraatqioty odbioru przekazania tych

robot wiaicicielom uradzen,

6.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

7.kope mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji

powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeniui z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetnige keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawwejo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonangptior zwazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyielalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarovy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest wartd¢
(kwota) podana przez Wykonage danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowe] kdzie uwzgednia
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartéé¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaa
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaegsdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w

D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w ww. dokumentach, a nie
wyszczegoélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wyprowadzenia organizacji ruchu na czaslwydobejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzodpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem kopii
projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dgtéz zmian i uzgodnie
wynikajacych z posfpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania swietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) przygotowanie terenu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budobgjmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budosbejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2.

Ustawa - Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DzNr 89, poz. 414) z fdiejszymi
Zmianami

Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowweacz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj@idj P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa - o drogach publicznych z dnia 21 marca ¥98%&niejszymi zmianami.
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D-01.02.04

ROZBIORKA | ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
CHODNIKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgaanych z rozbiérk oraz odtworzeniem nawierzchni
chodnikéw z przebudoywoswietlenia ulicy Generata Wiadystawa Andersa w Wavge.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robo6t aganych
z rozbiérlky i odtworzeniem:
- nawierzchni chodnikow

1.3. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w D-00.00.00yagania ogdine” .

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” .

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puzla
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk i odtworzeniem nawierzchni chodnikow
i parkingdbw , mae by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru:

— pita do cicia asfaltu i nawierzchni betonowych

— samochdd skrzyniowy o tadowsm do 3,5 t

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oddlne

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/0¢magania ogoine” .

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe naky wykonywa® recznie lub mechanicznie w sposob ckoay w
SST lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dusuwane bez
powodowania zé&dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagie wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wlasndcia Wykonawcy, powinny by
usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw ahikdw, znajdujce sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektowy beda wykonane wykopy pod przepusty, kable i
slupy, powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegddinonalery zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowe;j.

5.3. Wykonanie robot odtworzeniowych

Roboty odtworzeniowe nawierzchni chodnikéw ugle wykonywa& zgodnie z
nastpujacymi specyfikacjami:

D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWYE
(TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w D - 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych i odtworzeniowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robét
rozbiérkowych i odtworzeniowych oraz sprawdzeniwpstia uszkodzenia elementéw
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00\Afyania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa robot zwazanych z rozbiork i odtworzeniem elementow
chodnikow jest:
- dla nawierzchni chodnika z piyt chodnikowych, betokostki i asfaltu - i (metr
kwadratowy),
— dla rob6t zwazanych z eiciem nawierzchni — m (metr)
— dla transportu materiatéw chodnikowych, gruzu®mmetr szécienny)

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 j\&fgania ogélne” .
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki chodnikéw:
ez ptyt chodnikowych 35x35x5 oraz 50x50x7
- Wyznaczenie kraedzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
- Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbiorki
e 7 kostki brukowej (BAUMA)
- Wyznaczenie kraedzi nawierzchni podlegagej rozbidrce
Reczne wygcie pltyt chodnikowych
Zerwanie podsypki
Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbiorki
« dla wywozu materiatdw pozostatych po rozbiérce maméhni
- Zatadowanie gruzu r@odki transportowe
- -Wywiezienie na zwakklub w miejsce sktadowania odpadkéw betonowych
- -Wyladowanie zérodkéw transportowych

b) dla uktadania chodnikéw zgodnie z posEymi specyfikacjami
10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWME (TRYLINKA,
PLYTKI CHODNIKOWE)
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D - 05.03.03

NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
(TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikagchhicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zyganych z odtworzeniem nawierzchni z piyt
betonowych zwizanych z przebudaw oswietlenia ulicy Generatla Wiadystawa Andersa
w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych
z odtworzeniem nawierzchni chodnikow, wjazdow wyaoypch z pltyt betonowych
szesciokatnych o grubéci 20 cm (trylinka) oraz ptytek chodnikowych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych
z odtworzeniem nawierzchni z piyt betonowychssiakatnych i kwadratowych.
Odtworzenie nawierzchni drogowej nalewykona w odlegidci 1 metra od kraedzi
wykopu w zakresie prowadzonych robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, kjdrarstwascieralna jest wykonana
Z ptyt betonowych.

1.4.2.Pozostate okrigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wygamia ogoélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2.2. Piyty betonowe

Do budowy nawierzchni z piyt betonowych stosujee sptyty betonowe
szeciokatne - T, wg BN-80/6775-03/02 [8].

2.2.1.Wymagania
Do produkgciji ptyt drogowych betonowych semkatnych naley stosowa beton klasy B
251 B 30.
Ksztalt ptyt betonowych przedstawiono na rysunku 1
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Rodzaj p Rodzaj z Rodzaj i
(ptyta potowka) (ptyta zwykta) (ptyta infuta)
. q
)
c = o} I~ '—l'
(=
LLJ ¢ |
Rysunek 1. Ksztalt ptyt betonowych
Wymiary ptyt betonowych podano w tablicy 1.
Tablica 1. Wymiary ptyt betonowych
Rodzaj Wymiary ptyt, cm GruBé
piyty a b C d e plyty h, cm
p 20,0 40,0 - - 17,1 12,0
z 20,0 40,0 34,6 - - 12,0
[ 20,0 - 34,6 30,0 - 12,0

Dopuszczalne odchytki wymiaréw plyt betonowych mewinny przekracza wartgci
podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt bedavych

Rodzaj Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
piyty wymiaru gatunek 1 gatunek 2
Ptyty betonowe a, e h +2 +3
wg rysunku 1 b,cd +3 t4

Piyty betonowe mag by¢ produkowane o innym ksztatcie (np. czwatslym), pod
warunkiem spetnienia pozostatych wymagermy.
Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrécza
- - plyty betonowe, gatunek 1 - 3,5 mm,
- - plyty betonowe, gatunek 2 - 4,5 mm.
Powierzchnie plyt betonowych powinnydbez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawgdzie plyt betonowych powinny lbyéwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnrawddzi ptyt betonowych nie
powinny przekraczawartasci podanych w normie BN-80/6775-03/01 [7].

2.3. Krawegzniki

Krawezniki stosowane do obramowania nawierzchni z plytobewych powinny
odpowiadé wymaganiom wg BN-80/6775-03/01 [7] i wg BN-80/67@3/04 [9].

2.4. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowe] dla wypeimi spoin midzy ptytami
powinien by cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiade/maganiom podanym w
PN-B-19701 [2].

Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/67814).

2.5. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powinied ggtunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do
wypetniania spoin przez zamulenie - piasek gatunkecz o zawartei pytdbw mineralnych w
granicach od 3 do 8%.
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2.6. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowtaslgymaganiom PN-B-32250 [3].
Powinna to b§ woda ,odmiany 1"

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin @gginych powinna by stosowana na
goraco i odpowiadd wymaganiom normy BN-74/6771-04 [5].
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z piyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykondujergcznie.

Do wytwarzania zaprawy stosuje sietoniarki, do zagszczania warstwy z piasku ubijaki
reczne lub mechaniczne oraz drobny gprpomocniczy do wypetniania spoin i szczelin
dylatacyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport ptyt i skladowanie

Piyty betonowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportowymi po
osighieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betorow
powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien sszkodzeniami, a gorna warstwa nie
powinna wystawé pozascianysrodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Piyty betonowe magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na padiyrownanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podkiadek i przektadekonych w pionie jedna nad drug
Piyty betonowe nalgy uktad& na ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q0/M¥magania ogoéine”.
5.2. Podsypka

Na podsypk (warstve wyrOwnawca) nalezy stosowa piasek gruby wg PN-B-06712 [1].
Grubas¢ podsypki i warunki jej stosowania powinnydygodne z dokumentacprojektow,
SST.

5.3. Ukfadanie piyt

5.3.1. Sposob uktadania ptyt

Sposob (des® uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostyélikach powinien b
zgodny z dokumentagjprojektovs, SST. Ogolne zasady uktadania piyt na prostyatkad¢h
podano w p. 5.3.2i5.3.3.

5.3.2. Uktadanie ptyt na odcinkach prostych

Piyty szdciokatne na odcinkach prostych powinny¢hytozone tak, aby dwa boki keej
Z nich byly prostopadie do osi drogi. Na keg@iach bocznych nawierzchni powinny ¢by
utozone piyty infuty lub potéwki.

Ptyty kwadratowe na odcinkach prostych powinny biozone rzdami prostopadtymi do
osi drogi albo rzdami nachylonymi do osi drogi podtem 4% z infutami.

5.3.3. Uktadanie ptyt na tukach

Piyty szdéciokatne na tukach powinny ldyutozone w ten sam sposob jak na odcinkach
prostych, tak jednak aby kierunki spoin poprzechnyokrywaty s¢ z promieniami tuku.
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Piyty kwadratowe na tukach powinny dwytozone w ten sam sposéb jak na odcinkach
prostych z tym zastrzeniem,ze w przypadku utzenia ptyt radami prostopadtymi do osi
kierunki spoin poprzecznych powinny pokryévaie z promieniami tuku. W przypadku
utozenia piyt redami ukénymi, kierunki spoin powinny iy nachylone pod &em 45 do
stycznych tuku.

5.4. Wypelnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z piyt betonolwypowinno by wykonane zgodnie
z dokumentagj projektovs, SST.

Przy wypetianiu spoin przez zamulanie - piasewip@n zawierd od 3 do 8% frakciji
mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinné fykonane na peinwysokaé piyt.

Wypetnienie spoin zaprawcementow o wytrzymaldci R28 = 20 MPa, powinno by
wykonane w gib nie mniej nt na 2/3 wysok&ci ptyty.

Przy wypetnianiu spoin mazalewows - przed zalaniem spoiny powinnybwypetnione
piaskiem do 2/3 wysokai piyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Badanie podiga
Nalezy sprawdzé, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.2.2. Sprawdzenie ulpenia ptyt

Sprawdzenie prawidtovoi utozenia ptyt naley przeprowadzé przez dokonanie oceny
wizualnej na catej diugmi budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkaodianymi w
pkt 5.3.

6.2.5. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sb najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach .

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje gizez usuricie materiatu wypetniagcego na
diugasci okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spjgist zgodne z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Réwnéé

Nieréwndgci podiwne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrow tata lub planografem
zgodnie z norm BN-68/8931-04 [11].
Nieréwndci podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢bygodne z dokumentagcjprojektova z
tolerancy + 0,5%.

6.3.3. Rzdne wysokdciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢dnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm i -2 cm.

6.3.4. Uksztattowanie osi

O$ nawierzchni w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wigcej niz = 5 cm.

6.3.5. Szerok& nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wécej niz + 5
cm.
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6.3.6. Grubas¢ podsypki (warstwy wyrownawczej)

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza
1,0 cm.

6.3.7. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
P i pomiarow bada i pomiaréw
. 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
1 | Spadki poprzeczne niwelety
. 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
2 | Rzdne wysokéciowe niwelety
3 | Uksztattowanie osi w planie 1_0 razy na 1 km i w charakterystycznych punkfach
niwelety
4 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
Grubd¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09njabania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plyt
betonowych.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09\Agania ogoine”

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, #eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiam,
— wykonanie podsypki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platdoi podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowyiohjmuje:
e dla ptyt kwadratowych (50x50x7 oraz 35x35x5)
RoZcielenie na uprzednio przygotowanym padigodsypki piaskowej
— Ulozenie nawierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprofitb;mej podsypce z
recznym ubiciem phyt
- Wypelnienie spoin piaskiem
— Piekgnacja nawierzchni przez posypywanie piaskiem
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dla ptyt széciokatnych (TRYLINKA)
— Wyrdéwnanie i zagszczenie podia

— RoZcielenie i zagszczenie podsypki piaskowej

— Ulozenie piyt oraz wyregulowanie i oczyszczenie spoin

— Oczyszczenie nawierzchni i spoin z uggieém zanieczyszchea pobocze

— Wypelnienie spoin piaskiem Ilub zalanie zaprawcementow wraz z
przygotowaniem zaprawy

- Piekgnacja nawierzchni zalanej zaprasementow przez posypanie piaskiem i

polewanie wod

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06712

2. PN-B-19701

3. PN-B-32250

4. BN-69/6731-08

5. BN-74/6771-04

6. BN-66/6775-01

7. BN-80/6775-03/01

8. BN-80/6775-03/02

9. BN-80/6775-03/04

10. BN-68/8931-04
11. BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
Cement. Cement powszechnegaytihu. Sktad, wymagani
i ocena zgodr&zi

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Elementy kamienne. Kegwiki uliczne, mostowe i drogowe

Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Biyt
drogowe

Prefabrykaty budowlane z betoElementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzera

Drogi samochodowe. Pomiar r&enho nawierzchni
planografem i tat

Oznaczenie wghika zagszczenia gruntow.
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D - 05.03.23

ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikagchhicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zydanych z odtworzeniem nawierzchni z kostki
brukowej betonowej zwzanych z przebudaw oswietlenia ulicy Generata Wiadystawa
Andersa w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych
z odtworzeniem nawierzchni chodnikéw, zjazdow wydaych z kostki brukowej betonowe;j.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych
z odtworzeniem nawierzchni z kostki brukowej betoap
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadamiaierzchni: chodnikow, placow,
wjazdéw
Odtworzenie nawierzchni drogowej nalewykona w odlegidci 1 metra od kraedzi
wykopu w zakresie prowadzonych robét.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metosibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa vulllwéch warstwach patzonych ze
soky trwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okrigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wygamia ogéine”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada D-
00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowetkikisukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne;j.

2.2.2. Wyghd zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna lyzwarta, bez rys,gknigé, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna¢hpwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i
proste, wkisnigcia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.
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2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowaneaskostki o dwdch standardowych wymiarach gridio
- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeomeh do ruchu
samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz
- na diugdcix 3 mm,
— na szerokéci+ 3 mm,
- nagrubdci = 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju tezary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy i bmzowy.

2.2.4. Wytrzymatasé na sciskanie

Wytrzymatai¢ na sciskanie po 28 dniachsrednio z 6-ciu kostek) nie powinna dy
mniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najpéza wytrzymatét pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni
50 MPa (w ocenie statystycznej z co hajmniej 10edgs

2.2.5. Nasikliwo ¢

Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-B-06250
[2] i wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.2.6. Odporna¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnat thadana zgodnie
Z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zapamia i odmraania prébek jest
wystarczajca, jezeli:
— prébka nie wykazujegknied,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci na $ciskanie w stosunku do wytrzyma& probek nie
zamraanych nie jest wksze nk 20%.

2.2.7 Scieralnosé

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1]
powinna wynosi nie wigcej niz 4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy
nie nizszej ng ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zalmnych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatwykostek brukowych
powinny odpowiadawymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujee sidodatki w postaci plastyfikatorow
i barwnikéw, zgodnie z receptaboratoryjma.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wiksza wytrzymalgé, mniejsa
nasikliwos¢ i wigksz, odporndé¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwale zabarwienie. Powinny tocéby
barwniki nieorganiczne.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkonuje s¢ recznie.

Jeli powierzchnie § dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mezna
stosowé mechaniczne uszlizenia ukladajce. Uradzenie sklada siz wézka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, shecego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogech
utozenia. Uradzenie to, po skazonym uktadaniu kostek, masa wykorzystéd do wymiatania
piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka sz@atk

Do zagszczenia nawierzchni stosujeg swibratory plytowe z ostan z tworzywa
sztucznego.

Do wyrdwnania podsypki z piasku tra stosowé& mechaniczne uazdlzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kredgmikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae g warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymakxi betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie
specjalne urmlzenie pakuje je w faji i spina tama stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q/M¥magania ogoéline”.
5.2. Podiae

Podiaze pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych-enstanowé grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o V&R35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnéwierzchng z kostki brukowej
przeznaczosm dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiege@htu samochodowego,
mozna wykonywaé bezpgrednio na podteu z gruntu piaszczystego

5.3. Podsypka

Na podsypk naley stosowé piasek gruby, odpowiadgly wymaganiom PN-B-06712
(3.

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawierasic w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna ldyzwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na ranorodnad¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #hwe jest
utozenie dowolnego wzoru - wcasiej ustalonego w dokumentacji projektowe]
i zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkaley ukiad& ok. 1,5 cm wyej od
istniejacej nawierzchni, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypeiné piaskiem, a nagpnie zami&c
powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przygpté
do ubijania hawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wibratory piytowe
z ostora z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i zabrudzeniem.
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Wibrowanie naley prowadz¢ od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkuwrodka
i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.
Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchrg.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaiekgnaciji - mae by zaraz
oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtwznych polega na stwierdzeniu zgodocioz dokumentagj projektowsy oraz pkt 5.5
niniejszej SST.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruychv
polega na:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowgi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przaty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nierowndci podtuzne

Nieréwndci podiwne nawierzchni mierzone atlub planografem zgodnie z nognBN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢bzgodne z dokumentacjprojektova z
tolerancy £ 0,5%.

6.3.3. Niweleta nawierzchni

R&nice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm.

6.3.4. Szerok& nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz + 5
cm.

6.3.5. Grubasé podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej gréddgpodsypki nie powinny przekracza
1,0 cm.

6.4. Czstotliwosé¢ pomiaréw

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkiobrukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych roboét.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wt k4 byly
przeprowadzone nie rzadziej zni2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju m@mznego oraz wedzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09njabania ogoélne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe
kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09nA&gania ogdline”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, ¢eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6

daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
- Rozcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskomvepgszczeniem
— Ulozenie kostki brukowe;j
Ubicie kostek wibratorem

Sprawdzenie spadkéw i rowsm nawierzchni
Wypetnienie spoin przez zamulenie piaskiem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenigieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiu. Sklad, wymagani
i ocena zgodri

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drdg,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééno nawierzchni
planografem i tat.
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D-07.07.01

OSWIETLENIE ULICZNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacjthtécznej (SST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robdt zg@anych z przebudawoswietlenia ulicy Generata
Wiadystawa Andersa w Warszawie.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanatduchent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

W ramach budowy @wietlenia ulicynalezy:
a. Zdemontowat:

- Latarnie o numerach: 25 775; 25 774; 25 773; 25 ZR771; 25 770; 25 769; 25 768;
25 767; 125 156; 125 157; 125 158; 125 159; 25 786765; 25 764; 25 763; 25 762;
25 761; 25 760; 25 759; 25 758; 25 757; 25 756755, 25 754; 25 752; 25 751; 25 750;
25 749; 25 748 oraz 25 747.

- Linie kablowe zasilajce wyzej wymienione latarnie z wyjkiem odcinka pomgidzy
latarnp 25 747 a szafOS-199

- Linie kablowe zasilajce latarnie o numerach 12 717; 12 718; 12 7192 12 721

Linie kablowe wyprowadzone z szafy OS-199, zagikjlatarnie o numerach 12 715;
12 716 oraz 25747 to linie nowe o przewodach nigegzh YKY 5x25 mm
niewymagajce wymiany. Nie mniej jednak gdyby przy demantalatafh zostaly
uszkodzone naly je wymient na nowe. W tym celu zarezerwowano dla nich noasytr
na mapie zasadniczej miasta.

- Znaki drogowe i MSI na demontowanych latarniach elucprzewieszenia ich zgodnie
z dyspozycjami zawartymi w zgidzniku Nr 2 do projektu.

- Woysiggniki latam w ktorych wymieniane dgla oprawy.

b. Do adaptacji przewidziano:

- szak oswietleniowg OS-199 wraz z WLZ zasilaga te szat,
- szak oswietleniowg OS-281 wraz z WLZ zasilaga te szat,

c. Zamontowag:
Na odcinku od wzta z uliea Stominskiego do ulicy Muranowskiej:

- projektowane latarnie L1 + L4 i L8 o oprawach drageh i stupach aluminiowych
z wyskgnikiem tukowym, anodowanych w kolorze aluminiumospdowionych na
typowym fundamencie prefabrykowanym,

- oprawy drogowe na wysjnikach mocowanych do istniglych stupow trakcji
tramwajowej (po przystosowaniu i renowacji tychpgtw) (L5 + L7),

- oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mfflkV w rurze ochronnejatzace latarnie
83626,L1+L8i125 160 oraz L8 z 125 160 i L825 154,
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Na odcinku od ulicy Muranowskiej do uli@wigtojerskiej:

projektowane latarnie L9 + L25 o oprawach drogowychstupach aluminiowych
z wyskgnikiem tukowym, anodowanych w kolorze szarym RALLB, posadowionych na
typowym fundamencie prefabrykowanym,

projektowane latarnie P1 + P40 o oprawach parkowycktupach aluminiowych
parkowych, anodowanych w kolorze szarym RAL 7016sguowionych na typowym
fundamencie prefabrykowanym,

oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mfHLkV w rurze ochronnej:
- laczace latarnie 14 027, P21 + P31 i sz@fS-281;
- laczace latarnie 125 154, L9, L10, L12 + L20 i sz&iS-281;
- laczace latarnie 125 155, P1, P2, L11, P3 + P13 ies@8-281;
- laczace latarnie P14 + P20, P40, 13 962 i s£28-281;
- laczace latarnie L21 + L25, 25 753, L27 i sz&S-281;
- faczace latarnie P32 + P39, 77 282 i sz6rS-281;
- faczace latarnie P1 z L10 oraz 125 160 z L12

nowe zabezpieczenia obwodow w szafie 0S-281

Na odcinku od ulicySwictojerskiej do ulicy Nowolipki:

projektowane latarnie L27 + L32 o oprawach drogowyic stupach aluminiowych
z wyskgnikiem tukowym, anodowanych w kolorze szarym RALLB, posadowionych na
typowym fundamencie prefabrykowanym,

oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mm2/1kV w rurzhronnej aczace latarnie L27
+ L32 oraz ewentualnie L32 z 0S-199,

nowe zabezpieczenia projektowanych obwodow w s£28€199

Na odcinku od ulicy Nowolipki, wzdiubudynku Patacu Mostowskich,

projektowane latarnie 12 715 + 12 721 o oprawaalgaohych stylizowanych i stupach
stalowych typu Pastorat wzér 1907 w kolorze szarRRAL 7024, uzyskanych przez
renowacg stupow lataifi istniecych obecnie,

oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mm2/1kV w rurzechronnej 4czace latarnie
12 715 + 12 721 oraz ewentualnie 12 715 z 0S-199,

Na catym odcinku ulicy:

projektowane latarnie zamontoiva kablowe linie éwietleniowe utay¢ w miejscach
wskazanych w zatzniku graficznym do opinii ZUDPSUT Nr BG.6630.52d14.
wysiegniki latam w ktorych wymieniane dila oprawy po uprzedniej zmianieatiow
nachylenia opraw wzgtlem poziomu.

znaki drogowe i MSI z demontowanych latazgodnie z dyspozycjami zawartymi
w zahczniku Nr 2 do projektu.

d. Wymienié

- Oprawy i wysegniki w istniegcych latarniach o numerach 14 02614 029,

- Oprawy w istniegjcych latarniach o numerach 125 149125 155, 25 753, 12 722
12 728 oraz na maszcie 13 208.

e. Wykona¢ instalacje dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;.

W tym celu nalgy:
- uziemi stupy trakcyjne stanowge latarnie L5, L6 i L7,
- w szafie dwietleniowej 0S-281 wykorarozdziat przewodu PEN na PE i N.
Miejsce rozdziatu uzieni

- w miejscu padczenia przewodoéw PEN oraz PE i N uziémozdziat przewodu PEN
na PE i N w latarniach Nr 125 154, 125 155, 14 A37962.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Latarnia — oprawa éwietleniowa wraz z konstrukgjja podtrzymujca, mapca za
zadanie éwietla¢ ulice, chodniki i drogi w warunkach niedostategznsidoczngci
spowodowanej brakieméwietlenia stonecznego.

1.4.2. Stup éwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencibédapdrednio
w gruncie, stdaca do zamocowania oprawywaietleniowej na wysokéi nie wigkszej nz 14
m za pomog lub bez wysignika.

1.4.3. Oprawa dwietleniowa - urzadzenie stiace do rozdzialu, filtracji i przeksztatcania
strumienia swietinego wysytanego przezrodio $wiatta, zawierajce wszystkie niezfzne
detale do przymocowania i pokenia z instalagjelektryczn.

1.4.4. Kabel - przewod wielaylowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr
elektrycznego, magy pracowa pod i nad ziemi.

1.4.5. Przewéd kabelkowy — przewod wielaytowy izolowany, przystosowany do
przewodzenia pdu elektrycznego pracgy w stupie i w wysigniku.

1.4.6. Fundament- konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stiaca do utrzymania stupa
oswietleniowego w pozycji pracy.

1.4.7. Dodatkowa ochrona przeciwporzeniowa- ochrona cgci przewodzcych dos¢gpnych
w wypadku pojawienia sina nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.8. Szafa éwietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze begmanio zasilajce
instalacje éwietleniowe.

1.4.9. Pozostale okrdenia podstawowesy zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definiciami podanymi w D-00.00.00 , Wymanig ogoélne”
1.5.Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2 MATERIALY

2.10g6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2 Materialy stosowane przy uktadaniu kabli
2.2.1 Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien¢ bgo najmniej gatunku 3",
odpowiadajcego wymaganiom BN-87/6774-04

2.2.2 Folia

Folia sti#aca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgnpowinna by folia
kalandrowan koloru niebieskiego z uplastycznionego PCW o géobod 0,4 do 0,6 mm,
gatunku I, odpowiadaga wymaganiom BN-68/6353-03

2.3 Elementy gotowe
2.3.1 Fundamenty prefabrykowane

Nalezy zamontowa fundamenty i ustoje prefabrykowane wedtug ustalekumentacji
zastosowanego stupa. Ogoélne wymagania dabtgczustojow i fundamentéw konstrukciji
wsporczych okrdone g w PN-80/B-03322.

Po wykonaniu wykopu, a przed zamontowaniem fundamstupa, naley utozy¢ na dnie
wykopu warstw betonu klasy B-100 o grubd 10 cm i wymiarach w poziomie gkszych o
10 cm od wymiaru danego fundamentu.

W zalenosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzayvéd gruntowych,

nalezy wykona zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z ,Instrukzabezpiecze przed
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korozja konstrukcji betonowych” — co najmniej pomalowamizsci pogazanych w ziemi
abizolem ,R” na zimno. Powgze dotyczy réwniezerdzi stupdw linii napowietrznej.

Skladowanie prefabrykatow powinno odbywaie na wyréwnanym, utwardzonym
i odwodnionym podteu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2 Przepusty kablowe — rury ochronne

Na catym odcinku, kable utg¢ w rurach ochronnych. Przy przeju kablem pod jezdaii w
zblizeniach do drzew natg stosowd przepusty ochronne wykonywane metquizecisku lub
przewiertu z ruf SRS-110, SRS-G-110 lub réwnaima. Pod jezdniami przepusty wykaha
zgodnie z normg N SEP-E-004. W zbieniach do drzew przepusty wyk@naa gkbokasci
min. 1,0 m. Oznaczono je koloremdttym na rysunku stanowdym zahcznik graficzny do
opinii Nr BG.6630.514.2014 Zespotu Uzgadniania Dokatacji Projektowej Sieci Uzbrojenia
Terenu.

Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny hynieszczone pod wjazdami do poses;ji
i miejscami statego parkowania samochoddéw. Na paeiah odcinkach sieci kable nale
uktad& w rurach ochronnych typu KR 110. Rury zabezpiéqaged zamuleniem.

Rury na przepusty kablowe naje przechowywd& na utwardzonym placu, w nie
nastonecznionych miejscach zabezpieczonych priedszkodzeniem.

2.3.3Kable

Kable wywane do éwietlenia drég powinny speinia wymagania PN-73/E-90400 [7],
PN-93/E-90401 [8] o Kkolorystyceyt zgodnej z PN-HD 308 S2:2002 [9]. Stoséwkable o
napkciu znamionowym 0,6/1 kV ptiozylowe ozytach miedzianych w izolacji polwinitowej.
Przekroj zyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku rgym,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przggypobocze i zwarciowe oraz skuteczcio
zastosowanej ochrony przeciwpzeaiowej. Dla zasilania latarstosowd kabel YKYzo 5x25
mn? zgodnie z dokumentacprojektovy.

Bebny z kablami naley przechowyw& w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i begmuinim dziataniem promieni stonecznych.

2.3.4  Zrodia swiatta i oprawy

Dane fotometryczne zastosowanych przez Wykorawpraw powinny by zawarte w
komputerowym programie fotometrycznym, a przepraead w tym programie obliczenia
musz dawa& wyniki spetniajce wymagania podane w p.4 opisu technicznego (@iszg od
uzyskanych w projekcie) dla prz#ggo rozstawienia latari mocy zrédet $wiatta zgodnych z
projektem.

Ponad to oprawa winna:

— posiadé certyfikat na znak ,B” lub deklaragjzgodndci producenta zweryfikowan
przez niezalene laboratorium akredytowane,

—  pracowa na napiciu 230V, 50 Hz, przy co$ nie mniejszym r# 0,85,

—  by¢ wykonana w I lub Il klasie ochronéd przeciwporaeniowej,

— w przypadku opraw @vietlajacych jezdn¢ posiada: petny, jednocgciowy, ttoczony
z aluminium o stopniu czystoi 99,99% odbkynik aluminiowy zapewniagcy optymalny
rozsyt strumienigwiatta oraz klosz szklany odporny na promieniowdd\, z6tkniccie
i metnienie z biegiem czasu,

— by¢ pomalowana na kolor stupa lub w przypadku stupéedawanych zbliony do
koloru stupa,

— posiadé system "oddychania" - wyréwnywanigienia komory optycznej z otoczeniem
przy jednoczesnym poziomie szczeicidkomory optycznej lampy - IP66,

— zapewnia poziom szczelriei komory osprztu elektrycznego minimum IP66,
—  posiadé budowe dwukomorow,

— posiadé statecznik elektroniczny, pozwajay na sterowanie strumieniegwietlnym
(redukcja mocy) poprzez wigje regulowane 1-10V lub DALI,

— posiadé miejsce w oprawie dla zamontowania sterownika so@jvego steragego
praa statecznika elektronicznego,

— umaiwia¢ szyblky wymiarg Zrodlaswiatta bez aycia narzdzi,

— posiadé co najmniej siedmiostopniawegulacg uktadu optycznego poprzez wzajemne
ustawienie lampy i odbépika

— podlegd utylizacji (recykling)
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W uzgodnieniu ze Stotecznym Konserwatorem Zabytkéw patrz Zalecenia
Konserwatorskie — odpis w dokumentach decyzyjnyakudhentacji projektowej) w latarniach
0 stupach aluminiowych cylindryczno — gkowych z wystgnikiem tukowym zastosowano
przyktadowe oprawy Typu IRIDIUM firmy Philips lub\NEDLO firmy Schreder. W latarniach
o stupach typu Pastorat wzér 1907 zastosowano fadgkve oprawy Typu Albany lub
Charleston. W latarniach parkowych zastosowanokbagpwe oprawy Typu KIO produkciji
firmy Schreder lub TownGuide produkcji firmy Phiip

Zestawienie opraw wraz ze wskazaniem ustawieniatyéaika, kyta nachylenia
wzgledem poziomumocy zrodia $wiatta i wysokdci zawieszenia dla poszczegolnych latar
zamieszczono w tabelach Nr 1, Nr 2.

Tabela Nr1 Zestawienie opraw tyfieIDIUM, Charleston i TownGuide
Latarnie projektowane waju podstawowym

Wysokos¢ Mpc Kat
[m] W] [stopnie]
L1 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L2 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L3 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L4 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L5 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L6 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L7 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L8 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
e 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L9 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L10 8 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 5
L11 8 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 5
L12 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
113 1 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10 Oswietla jezdnie
70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 5 Oswietla chodnik
L14 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L15 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L16 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L17 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L18 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L19 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L20 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L21 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L22 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L23 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L24 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L25 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
25753 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10 Wymiana oprawy
L27 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L28 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L29 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L30 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L31 11 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
L3o 1 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10 Oswietla jezdnie
70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 10 Oswietla chodnik
12715 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
12716 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
12 717 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
12718 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
12 719 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
12 720 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
12721 11 250 Charleston CL68-C-ARC80-PL 1E / 2800 250W 0
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Wymiana opraw w latarniach na ul. Andersa odc. Npko- Solidarngci

Wysokosé Moc Kat
Nr. zawieszenia | zrodia Lo nachylenia .
latarni oprawy Swiatta Oprawy produkcji Philips oprawy Uwagi
[m] W] [stopnie]
12722 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
12723 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
12724 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
12725 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
12726 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
12 727 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
12728 12,4 250 SGS454 GB CP P3X CDO-TTP/828 250W b.z
Wymiana opraw ha ul. Stawki
Wysokosé L. Kat
: - | Moc zrédia i
| Nr. | zawieszenia Swiatta Oprawy produkcji Philips nachylenia Uwagi
atarni oprawy W] oprawy
[m] [stopnie]
14 026 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
14 027 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
14 028 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 10
14029 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
14 031 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
Wymiana opraw nha ul. Muranowskiej
Wysokosé Moc Kat
Nr. zawieszenia | zrédia Lo nachylenia .
latarni oprawy Swiatta Oprawy produkcji Philips oprawy Uwagi
[m] W] [stopnie]
125 150 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W
125 151 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
125 152 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0
125 153 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
125 154 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
125 155 b.z. 250 SGS453 GB CR P2 CDO-TTP/828 250W 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 SGS452 FG CR P6 CDO-TTP/828 70W 0 Oswietla chodnik
Wymiana opraw na placu Bankowym
Wysokosé Moc Kat
Nr. zawieszenia | zrodia Lo nachylenia .
latarni oprawy Swiatta Oprawy produkcji Philips oprawy Uwagi
[m] [W] [stopnie]
13 208 b.z. 250 SGS453 GB CR P6 CDO-TTP/828 250W 0 10 szt
Oprawy w latarniach parkowychiwietlajacych chodniki
Wysokosé Moc Kat
. | zawieszenia Lo nachylenia .
Nr. latarni oprawy op[{/?/\]/vy Oprawy produkcji Philips oprawy Uwagi
[m] [stopnie]
P2; P32; ;
: 5 40,5 TownGuide BDP 100 PCC 1xGRN50/840 DW 0 4 szt
P37iP38
P35 40,5 TownGuide BDP 100 PCC 1xGRN50/840 DN 1 szt
P31iP33 40,5 TownGuide BDP 100 PCC 1XxGRN50/840 DS 2 szt
Pozostate
typu 5 40,5 TownGuide BDP 100 PCC 1xGRN50/840 DM 0 40 szt
parkowego

34




Szczegotowa Specyfikacja Techniczna

Tabela Nr 1

Zestawienie opraw typu EVOLO, ALBANXIO.

Latarnie projektowane waju podstawowym

Wysokos$¢ Moc Kat
| Nr. _ zawieszenia ?r{)dla Oprawy produkcji Schreder nachylenia Uwagi
atarni oprawy Swiatta oprawy
[m] [w] [stopnie]
L1 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L2 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L3 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L4 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L5 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L6 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L7 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L8 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
125 160 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L9 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L10 8 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 5
L11 8 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 5
L12 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L13 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10 Oswietla jezdnie
70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 5 Oswietla chodnik
L14 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L15 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L16 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L17 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L18 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L19 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L20 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L21 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L22 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L23 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L24 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L25 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
25753 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L27 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L28 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L29 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L30 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L31 11 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
L32 1 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10 Oswietla jezdnie
70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 10 Oswietla chodnik
ALBANY MAXI1/911414/Lum.shape-
12715 1 250 related Smooth PC 1312 CDO-TT+250W 0
ALBANY MAXI/911414/Lum.shape-
12716 1 250 related Smooth PC 1312 CDO-TT+250W 0
ALBANY MAXI/911414/Lum.shape-
12717 1n 150 related Smooth PC 1312 CDO-TT+ESOW 0
ALBANY MAXI/911414/Lum.shape-
12718 n 150 | (clated Smooth PC 1312 CDO-TT+150W 0
ALBANY MAXI1/911414/Lum.shape-
12719 n 150 | (clated Smooth PC 1312 CDO-TT+150W 0
ALBANY MAXI1/911414/Lum.shape-
12720 1 150 | clated Smooth PC 1312 CDO-TT+150W 0
12721 1 150 ALBANY MAXI/911414/Lum.shape- 0

related Smooth PC 1312 CDO-TT+150W
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Wymiana opraw w latarniach na ul. Andersa odc. Npko— Solidarndgci

Wysokos$¢é Moc Kat
Nr. | zawieszenia ’zr(_)dla Oprawy produkcji Schreder nachylenia Uwagi
latarni oprawy Swiatta oprawy
[m] (W] [stopnie]
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
12722 12,4 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W b.z
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
12723 12,4 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W b.z
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
127724 124 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W bz
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
12725 124 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W bz
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
127726 12,4 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W bz
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
12721 12,4 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W b.z
EVOLO 3: (29461BA) Flat Smooth Glass
12728 12,4 250 Standard 1289 CDO-TT+ 250 W bz
Wymiana opraw nha ul. Stawki
Wysokosé Moc Kat
Nr. zawieszenia | zrodia . nachylenia .
latarni oprawy Swiatta Oprawy produkcji Schreder oprawy Uwagi
[m] W] [stopnie]
14 026 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
14027 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
14 028 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 10
14 029 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnig
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
14 031 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnig
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
Wymiana opraw nha ul. Muranowskiej
Wysokos$é Moc Kat
Nr. zawieszenia | zrodta Numer matrycy oprawy produkc;ji nachylenia U .
. - wagi
latarni oprawy Swiatta Schreder oprawy
[m] [W] [stopnie]
125 150 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0
125 151 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
125 152 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0
125 153 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
125 154 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
125 155 b.z. 250 EVOLO 3/1289/CDO-TT+ 250 W/294204 0 Oswietla jezdnie
b.z. 70 EVOLO 2/2020/CDO-TT+70W/28296BA 0 Oswietla chodnik
Wymiana opraw na placu Bankowym
Wysokosé Moc Kat
Nr. zawieszenia | zrodta Numer matrycy oprawy produkc;ji nachylenia U .
. . wagi
latarni oprawy Swiatta Schreder oprawy
[m] W] [stopnie]
13 208 b.z. 250 ONYX 2/1419/CDO-TT+ 250W/932347 0 10 szt
Oprawy w latarniach parkowychwietlajacych chodniki
NI Wysokosé Moc
| ' .| zawieszenia oprawy | oprawy Numer matrycy oprawy produkcji Schreder Uwagi
atarni
[m] w]
P1+P47 5 53 KIO /5098 / 32 LEDS 500mA NW /321721 (Typ 1) 47 szt
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Do wykonania przebudowy projektowanegdwietlenia mana wy¢ innych opraw
oswietleniowych pod warunkiemze przeprowadzone dla nich obliczenia dadayniki

spetniajce wymagania podane w p.4 dokumentacji projektodiej przygtego w nigj
rozstawienia latar i mocy zrédet swiatta, a ksztalt oprawy uzyska pozytywropinie

Stotecznego Konserwatora Zabytkow. Propogytalezry dolaczy¢ do oferty na wykonanie
przebudowy.

W przypadku ckci zastosowania oprawy Elgis Garbatka OP0610425QW161 250W MT C
w latarniach ze stupami typu Pastorat wzor 1907 targzy dostarczy w trakcie budowy
obliczenia éwietleniowe spetniajce powysze warunki.

2.3.5 Przewdd kabelkowy

Przewod aywany do zasilenia opravéwietleniowych, sktada giz zyt, izolacji zyt i powtoki
ochronnejZyly powinny by wykonane z miedzi o przekroju 2,5 fyrizolacja przewodu oraz
powtoki ochronne powinny lyz tworzywa sztucznego. Nalestosowa przewdd YDY 3x2,5
mn’ na napicie znamionowe 750 V. Miejsce skladowania przewogiwinno by suche
oraz chronione przed opadami atmosferycznymi i pgarami stonecznymi. Naky unikmé
przechowywania przewoddw o izolacji z tworzyw sziwgch w temperaturze iszej niz -5°C.

2.3.6  Stupy cswietleniowe

Zastosowane stupy musspetnid wymogi obowizujacych norm i przepiséw, w odniesieniu
do potazenia geograficznego Warszawy, a w szczeg@ino
PN-EN 40-2:2005 Stupy dwietleniowe- Cz$¢ 2 Wymagania ogolne i wymiary;
PN-77/B-02011  Obliczenia w obeizeniach statycznych. Okgienia wiatrem.
Do wykonania niniejszej pracy zaprojektowano gaisiace typy stupow:
- trakcyjno dwietleniowy (istniejcy — do renowacji bez mibwosci przeprowadzenia
demontau) dla lataf L5 + L7, w kolorze RAL 7024 (Gris Grafite) potmat,
— Pastorat Warszawski wzor 1907 (istamj — z koniecznéria demontau na czas
renowacji) dla latar 12 715+ 12 721, w kolorze RAL 7024
— aluminiowy drogowy, 0 h=11m anodowany w kolorzenaitoium dla latafi L1 +~ L4 i
L8,
— aluminiowy drogowy, o h=11m anodowany w kolorzergma (RAL 7015) dla latar
L9, L12 + L25iL27 + L32,
— aluminiowy drogowy, o h=8m anodowany w kolorze gmar(RAL 7015) dla latar
L10iL11,
— aluminiowy drogowy, o h=5m anodowany w kolorze gmar(RAL 7015) dla latar
P1+ P40.
Stupy trakcyino oswietleniowe zakres prac zgodnie z Zaknikiem nr 1 do projektu,

Stupy Pastorat Warszawski wzér 1907 zgodnie z zaleceniem Stolecznego Konserwatora
zabytkbw naley je zdemontowd podd@ konserwacji, uzupetdi brakupce elementy,
odtworzy¢ wysiegniki typu pastorat, wyposg¢ w tabliczki bezpiecznikowe i nawinstalacg
elektryczn.

Podstawowe wymiary odtwarzanego stupa zawiera slsdir 1 Zalecé Konserwatorskich.

Zabezpieczenie przed korazjnaleey wykona& za pomog obustronnego cynkowania,
a nastpnie dwukrotnego malowania. Kolor malowania RAL 402

Stupy te musz one spetni@wymogi:

PN-EN 40-5:2004 Stlupy dwietleniowe- Czs¢ 5: Stupy d&wietleniowe stalowe —

wymagania;

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i praj@kdnie

w zakresie powtoki cynkowej:

PN-EN ISO 14713:

— Stopier korozyjnaci srodowiska (Tablica 1) — C3 (tereny miejskie weligt ladu;
zagrazenie korozyjne -$rednie; Ubytki korozyjne do 2 pum/rok )

— Zalecenia dla systeméw ochronnych stosowanyctradowiskach specjalnych (Tablica
2c) — Typowa trwaté do pierwszej konserwacji — bardzo diuga2Q lat); opis ogélny -
cze$ci cynkowane zanurzeniowo zgodnie z I1SO 1l4&%Ednia grub& powtoki 45 —
85 um

PN-EN ISO 1461

Na czas renowacji stupdw w celu zachowanigloici swiecenia nalgy zamontowa latarnie

tymczasowe.
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Stupy aluminiowe nalezy wykon& jako:

— anodowane w kolorze aluminium dla latgt1 + L4 i L8)

— anodowane w kolorze szarym (CI-63 lub RAL 7015)midaostatych latair

Wszystkie stupy aluminiowe nalg wykona jako cylindryczno - stikowe bez szwu,

posadowione na fundamencie betonowym. Gf@ibanody nie mniej @i 20 mikrondw

potwierdzona certyfikatem QUALANOD. Podstawa stugabrycznie zabezpieczona
elastomerem poliuretanowym do wysé&ol m w przypadku latar drogowych i 0,35 m

parkowych, natbonym fabrycznie przez producenta w kolorze zislym do koloru stupa
(zabezpieczenie stupa przed dziataniemazikdw amoniaku).

Zastosowane stupy aluminiowe masgpetnid& wymogi obowazujacych norm i przepiséw,

a w szczegolni, w zaleznosci od budowy:

PN-EN 40-6:2004 Stupy Gwietleniowe- Cz$¢ 6: Stupy dwietleniowe aluminiowe -
wymagania:

Przed zaméwieniem stupéw najesprawdzt czy srednice trzpieni mocagych pasuj do
uchwytow opraw.

W dolnej czsci wszystkie stupy powinny posiaélavneke zamykal drzwiczkami. Wigka
powinna by przystosowana do zainstalowania typowej tablitekipiecznikowo - zaciskowej
posiadajcej podstaw bezpiecznikow 25A/2A i pig¢ zaciskdw do podtzenia po dwie lub
trzy zyly kabla.
Ze wzgkdu na konieczrig przewieszenia znakéw drogowych, adzeh MSI i sygnalizatorow
swietlnych zastosowane stupy powinny iigystarczajca wytrzymaitccé.
Wysokaici stupdw, typy i dlugéci wysiggnikdw oraz dodatkowe wypogenie lub specjaln
budowe stupéw okrélono w odpowiedniej tabeli dokumentacji projektowe;j

Sktadowanie stupow savietleniowych na placu budowy, powinno doya wyréwnanym
podiazu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przekladekdmewna mgkkiego w
nieuszkodzonym opakowaniu gwarantyjm nienaruszalrnié powtoki anodowe;.
Kazda paczka stupéw powinna byddzielona od podia minimum dwoma drewnianymi
przektadkami o minimalnej szerad@ 15 cm

2.3.7Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczka powinna posiadadpowiedm ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25A/2A igpi
zaciskoéw do podkzenia po dwie lub trzgyly kabla o przekroju co najmniej 35 Mim
Do zabezpieczenia oprawy stos@wekladki bezpiecznikowe topikowe 2A o charaktergsty
gG.

2.3.8Szafy gwietleniowe

Projektowane latarnie zasilaneda z szaf 0S-281, 0S-199, 0S-696, 0S-416, OS-790, OS-
197 i 0S-519.

W projekcie nie przewidziano wymiany szaf.

Szafy 0S-281 i 0S-199 nale dostosowé do zasilania projektowanych obwodéw z doborem
aparatéw zgodnych z rysunkiem Nr 3 dokumentacjigiktowej. W szafie 0OS-281 ndile
wykona rozdziat przewodu PEN na PE i N. Miejsce rozdziatiemt.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprzt do wykonania Gwietlenia drogowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania @wietlenia drogowego winien wykagZasig
mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantuicych wiaciwa jakosé
robot:

- zurawia samochodowego,

- samochodu specjalnego z platfarhbalkonem,

- spawarki transformatorowej do 500 A,

- zagszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidnspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow
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Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Bytrzymywany
w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i
przepisami dotycxcymi jego uytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport materiatow i elementdéw éwietleniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania @wietlenia winien wykazéa sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacychsrodkéw transportu:

— samochodu skrzyniowego,

- przyczepy dtaycowej,

- samochodu dostawczego,

— przyczepy do przewenia kabli.

Wykonaweca jest zobowizany do stosowania jedynie taki@todkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidospektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnid wymagania dotycxe
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwErgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznyctSrodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych
obcihzen na osie mog byé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.00/M¥magania ogéine”
5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przyspieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma ok@ek sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektoweazooceny warunkow
gruntowych. Powinien réwnie potwierdzé aktualnd¢ inwentaryzacji kabli RWE Stoen
Operator Sp. z 0.0.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinnaé¢bgobrana w zabmosci od gkbokadici
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

W miejscach skrzsowan z podziema infrastruktun techniczma, a w szczegdlnai z kablami
elektroenergetycznymi, ktérych witacielem jest RWE Stoen Operator Sp. z 0.0 wykopy
nalezy wykonywa zgodnie z warunkami uzgodnionymi przez RWE.

Pod fundamenty prefabrykowane zaleca wsiykonywanie wykopow wskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypysvamowinno odpowiadavymaganiom
BN-83/8836-02 [25].

Wykopy wykonane powinny l#ybez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgoidnie
z PN-B-06050:1999 [14]. Wykop rowka pod kabel paeinby zgodny z dokumentagj
projektows. Wydobyty grunt powinien kiysktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka
powinny by wykonane w spos6b zapewniey ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemawoadpadow atmosferycznych, naje
powierzchn¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegaicy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla rglelokona& gruntem z wykopu, bez zanieczysztze
(np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie makykona warstwami grubgci od 15 do 20
cm i zagszcza zagszczarly wibracyjra. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynosi
0,95 wedtug BN-77/8931-12 [26]. Zespczenie naley wykonywa w taki sposob aby nie
spowodowa uszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu fundamentu lub kabla, hgle
rozplantowa w poblizu lub odwieg¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
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5.3. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw naley wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego
fundamentu. Fundament powinienébystawiany przy pomocyzevigu, na 10 cm warstwie
betonu B 10, spetniggego wymagania PN-EN 206-1:2003 [15] lub ¢mgzonegozwiru
spetniajcego wymagania BN-66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nafe sprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegoscianek i poziom gérnej powierzchni, do ktérej prgrdzona jest plyta
mocupca. Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni funelaim od poziomu nie powinno
przekroczy¢ 1:1500, z dopuszczaintolerancy rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno byykonane z doktadrsgia £ 10 cm

5.4. Montaz stupéw cwietleniowych

Przed przyspieniem do montal stupa nalegy sprawdzt stan powierzchni stykowych
elementéwdczeniowych, oczyszczg je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykojjoej,
ktéra w przypadku uszkodzenia podczas transportuzpaleupetné lub w przypadku braku
powtoki pokry¢ fundament.

Cze$¢ stupbw ustawia nalezy przy pomocy dwigu. Podczas podnoszenia stupa male
zwrécié uwag, aby nie spowodowtaodksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjciem z haka, ustawiany stup powinierttaabezpieczony przed upadkiem.
Nakretki srub mocujcych stup powinny b§ dokrecane dwustadiowo i trwale zabezpieczone
przed odkgceniem.

Odchyika osi stupa od pionu nie peoby wigksza od 0,001 wysokoi stupa.

Stup naley ustawi@ tak, aby jego wgka znajdowata si od strony chodnika, oraz nie
powinna by potazona niej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu. Na stlpaaley
namalow& numery latat o wys. 2-5 cm zgodnie z zaleceniem ZDM.

5.5 Montaz opraw

Montaz opraw naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.zé oprave
przed zamontowaniem nale podhczy¢ do sieci i sprawdZi jej dziatanie (sprawdzenie
zaswiecenia s lampy).

Oprawy naley montow& po uprzednim waignieciu przewodéw zasilagych do stupdw.
Pokczenia wewatrz stupéw wykon& przewodami DY 2.5 mf w ukladzie TNC-S
(L1+3,N,PE).

Oprawy naley mocow& w sposOb wskazany przez producenta opraw po wizevau
do nich przewodow zasilgjych i ustawieniu ich w pol@nie pracy (zgodnie z kierunkami i
katami wzgkdem poziomu przyfymi do obliczé rozsytu swiatta to jest wskazanymi w
dokumentacji projektowej).

Oprawy powinny by mocowane w spos6b trwaty, aby nie zmieniaty swpglzenia pod
wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru.

5.6. Uktadanie kabli

Kable naley uklada& w trasach wytyczonych przez uprawniofirme geodezyja.
Uktadanie kabli powinno hy zgodne z normm N SEP-E-004 [6] oraz wymaganiami
eksploatacyjnymi ZDM.

Kable powinny by ukltadane w sposéb wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozciganie itp. Temperatura otoczenia przy ukladaniulikake powinna by
mniejsza ni 0°C.

Kabel ma@na zgin& jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pesngigcia powinien
by¢ mazliwie duzy, jednak nie mniejszy hil0-krotna zewsgtrzna jegasrednica.

Na calej trasie, kable utg¢ w rurach ochronnych. Przy przeju kablem pod jezdniami i w
zblizeniach do drzew natg stosowa przepusty ochronne wykonywane metguzecisku lub
przewiertu z rug SRS-110, SRS-G-110 lub réwnoimmg. Pod jezdniami przepusty wykaha
zgodnie z normp N SEP-E-004. W zhieniach do drzew przepusty wyk@naa gebokasci
min. 1,0 m. Oznaczono je kolorerditym na zadczniku graficznym do opinii ZUD.

Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinnyg hynieszczone pod wjazdami do poses;ji
i miejscami statego parkowania samochoddéw. Na paiah odcinkach sieci kable nale
uktada w rurach ochronnych typu KR 110. Rury zabezpiéqayged zamuleniem.

Giebokas¢ nalezy mierzy¢ od poziomu istnieicego w terenie do gornej, zegtrenej scianki
rury.

Rury naley uktada z dokftadnécia +5 cm na warstwie piasku o gruod 10 cm z
przykryciem réwnie 10 cm warstw piasku, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o gruioi

€0 najmniej 15 cm.
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Wzdtuz catej trasy z wyjtkiem odcinkow wykonywanych przeciskiem lub przeween, 15 cm
nad rug nalezy uktada folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.
Zaleca s przy latarniach pozostawienie 2,5-metrowych zawasksploatacyjnych kabla. We
wnekach latarni i szafach kable zalozy¢ na sucho.
Kable utazone w gruncie powinny ldyzaopatrzone na calej diugd w trwate oznaczniki
identyfikacyjne rozmieszczone w ogisach nie wgkszych nk 10 m oraz przy miejscach
charakterystycznych, np. przy skeoyaniach, latarniach itd.
Na oznacznikach powinny znajdoévsic trwate napisy zawierage :

-symbol i numer ewidenciji linii,

-oznaczenie kabla,

-znak wytkownika kabla,

-rok utozenia kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystangj izolacji poszczegoélnych

odcinkéw kabla induktorem o nagiu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie
moze by mniejsza ni 20 MQ/m.

5.7. Krzyzowanie istniegcych linii kablowych RWE Stoen Operator Sp. z o0.0.
projektowana linia o§wietleniowsa.

Przed przyspieniem do rob6t potwierdzi aktualndé inwentaryzacji urgdzeh
elektroenergetycznych RWE Stoen Operator Sp. z 0.0.

Zgodnie z uzgodnieniem z RWE Stoen Operator Spozz dnia 18.03.2014 roku sposo6b
zabezpieczenia kabli elektroenergetycznych dugyeych si z projektowanym gwietleniem
wykona wedtug ustalgé zawartych na rysunku nr 4 dokumentacji projektowej

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

Ochrona dodatkowa od parh — szybkie samoczynne wiglzenie zasilania.

W projekcie dla zasilania nowych latigorzyjeto uktad sieci zasilagej TNC-S.

W szafie dwietleniowej OS-281 naly wykona rozdziat przewodu PEN na PE i N. Punkt
rozdzialu uziemi R<5Q. W szafie 0OS-199 nalg sprawdzt pomiarem rezystangj
uziemienia punktu rozdziatu. W przypadku gdy nigdde ona mniejsza hi5Q nalezy
wykona dodatkowe uziemienie, do aghiecia wartgci R<5Q.

W miejscach paiczenia nowych i dotychczasowych odcinkéw sieciwietleniowej,
w latarniach wskazanych na rysunku Nr 3 dokumentagjjektowej przewdd PE nalg
uziemit za pomog uziomu ZPB-9 0 R<®2.

Pokczenia wewatrz stupéw projektowanych latamykona przewodami YDYd 3 x 2.5 mn
w ukladzie TN-S (L%3,N,PE). Wszystkie elementy podleggg ochronie
przeciwporaeniowej tzn. stupy, oprawy i inne metaloweg@z latarni wymagajce ochrony
nalezy polaczy¢ poprzez zaciski ochronne z przewodem PE. Po wykarmabot zawartych w
projekcie skuteczrig ochrony sprawdzipomiarem, a protokét badagrzekazé Inspektorowi
Nadzoru.

Stupy trakcyjno éwietleniowe lataii L5, L6 i L7 naley dodatkowo uziendi za pomog
uziomu ZPB-9 o R<®. W latarni 125 160 naky sprawdzt czy takie uziemienie wysgbuje
i czy ma wymagan oporndgé¢. Jezeli nie, naley stup uziemt za pomog uziomu ZPB-9
0 R<5Q.

5.9. Kanalizacja kablowa dla potrzeb sygnalizacj§wietinej

W ramach prac obfych niniejszym projektem nalg wykona przebudow sygnalizacji
swietlnej w zakresie kanalizacji teletechnicznej plitdrzeb liniiswiattowodowe;.

Przebudowa ta polega na wybudowaniu kanalizacjilidia swiattowodowej na catym
odcinku  przebudowywanego swietlenia. Plan  projektowanej kanalizacji kabla
swiattowodowego pokazano na rysunkach Nr 6a+c z wggfikowaniem zastosowanych
studzienek i rur.

Kanalizacg nalery wykona:

- zgodnie z normami ZN-95/TP.S.A-011/T, ZN-95/TP.R22/T i ZN-95/TP.S.A-023/T,

-z wykorzystaniem przyktadowych studni EK-368; EK83® trasie a przy sterowniku
EK-328 + 2 elementy dodatkowe 220 mm (wszystkidalstudni z logo ZDM).

-z wykorzystaniem przyktadowych rur ochronnych ty@VR/110 i SRS/110 Ilub
(RHDP/110/6.3)

Rury uktad& na gtbokadsci min. 0.7 m w chodnikach i trawnikach i 0,8 m padniami,

liczac od gornej ich powierzchni.

W studniach kablowych rury naig uszczelnia dtawica czopove typu EK186/90.
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Doktadra lokalizacg studzienek i rur zawiera =zaknik graficzny do opinii  Nr
BG.6630.514.2014 Zespotu Uzgadniania DokumentaojeRtowej Sieci Uzbrojenia Terenu.
Zabezpieczenie kabli elektroenergetycznych RWE rstOgerator Sp. z 0.0. w miejscach
skrzyzowan i zblizeh z projektowanymi urmzeniami nalgy wykona& zgodnie

z uzgodnieniem NI-NU/Zab/103/2014 z dnia 18.03.20Xzawartym na rysunku Nr 4a+e.
Zabezpieczenie kabli trakcyjnych najewykona& zgodnie z uzgodnieniem Nr 33/14 z dnia
12.03.2014 r.

5.10. Uwagi realizacyjne

— Przed rozpoaziem robo6t naley zapozné sig z:

- uwagami oraz zaleceniami zawartymi w opinii Nr B&36.514.2014 Zespotu
Uzgadniania Dokumentacji Projektowej Sieci Uzbrigefierenu. i bezwzgtinie ich
przestrzega

- uzgodnieniami dotyexymi prowadzenia prac na terenie poza whladaniem ZDM
i dokon& stosownych uzgodniez ich wytkownikami (patrz dziat IV projektu -
UZGODNIENIA DOTYCZACE WEXCIA W TEREN,

— uzgodnieniem dotyerym zabezpieczenia kabli elektroenergetycznych RS{@&en
Operator Sp. z 0.0. w miejscach skiayan i zblizen z projektowanymi urgzeniami
- uzgodnienie NI-NU/Zab/103/2014 z dnia 18.03.201Zawarte na rysunku Nr 4a+e.

- uzgodnieniem sposobu zabezpieczenia kabli trakeyiW Sp. z 0.0. Nr 33/14 z
dnia 12.03.2014 r. — patrz Rys. nr5.

- uzgodnieniem sposobu zabezpieczenia torow TW Sm.oz Nr 31/14 z dnia
11.03.2014 r.

- Istniejace znaki drogowe zamontowane na demontowanychnlatdr naley odtworzy
zgodnie z Zalcznikiem nr 2 do projektu. 2yte do zamontowania znakéw pionowych
sztyce winny by wykonane z rury stalowej ocynkowanejsiednicy co najmniej 2 cale
i grubaici 2,9 mm, pomalowane fabrycznie (niezwtocznie pgniowaniu) na kolor szary.

— Przed przysipieniem do rob6t naly uaktualné inwentaryzagj urzadzer podziemnych
RWE Stoen Operator Sp. z 0.0.

— Calads¢ prac wykoné zgodnie z obowzujacymi normami, przepisami oraz wymaganiami
ZDM w Warszawie,

- Wykona szczegdtow dokumentag powykonawcz i przekazéd ja do Wydziatu
Oswietlenia i sygnalizacji ZDM w Warszawie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D -00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
6.2. Wykopy pod fundamenty, kable, uradzenie przepustowe

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenieian wykopu powinno hy zgodne z dokumentagj
projektovs.

Po zasypaniu fundamentéw, wykopéw pod adeenie przepustowe lub kable nale
sprawdzé wskanik zag:szczenia gruntu oraz sprawélzposob usurcia nadmiaru gruntu z
wykopu.

6.3. Fundamenty

Program bada powinien obejmow& sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydu
zewrgtrznego oraz wytrzymasoi.

Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji ghtgwej
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. &tto naley sprawdzé doktadng¢
ustawienia w planie i elne posadowienia.

6.4. Latarnie cdwietleniowe

Elementy latat oswietleniowych powinny b§ zgodne z dokumentacprojektova
Stupy Gwietleniowe, po ich montau, podlegaj sprawdzeniu pod wzgdem:
— dokladndci ustawienia pionowego stupéw,
— jakosci pofaczen kabli i przewod6w na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na
zaciskach oprawy,
— jakoici polaczen srubowych stupdw, wysgnikow i opraw,
- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkitbneentow.
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6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robét kablowych nalg przeprowadz
nastpujace pomiary:

- glebokaici zakopania kabla,

- grubdci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtaci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla.

Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za wikiem pomiaréw
rezystancji i cigtosci zyt kabla, ktore naley wykonywa dla kadego odcinka kabla. Ponadto
nalezy sprawdzt wskanik zag;szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadnzgmi.

6.6. Instalacja przeciwporaeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nafewykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie mog by¢ gorsze od wartgi podanych w dokumentacji projektowe.

Po wykonaniu instalacji ssvietleniowej naley pomierzy (przy TNS) impedancje etli
zwarciowych dla stwierdzenia skutec#oioszybkiego wydczenia zasilania oraz rezystancj
uziomow.

Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigci¢c w protokéle pomiarowym ochrony
przeciwporaeniowej.

6.7. Pomiar nagzenia cwietlenia

Pomiary nalgy wykonywa po uptywie co najmniej 0,5 godz. odagtenia lamp. Lampy
przed pomiarem powinny bywyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary pagple
wykonywa’ przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pdjaa, pieszych i jakichkolwiek
obiektow obcych, magych znieksztal¢i przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nale
przeprowadz& podczas nocy kstycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych éngt
$niezyca, unosgcy sk kurz itp.). Do pomiardw naly uzywaé przyrzdow pomiarowych o
zakresach zapewnigjych przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% cddali s
na danym zakresie.

Pomiary naley przeprowadzéazgodnie z EN 13201-4:2007.

6.8. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami rob6t

Wszystkie materialy niespetnigie wymagéa ustalonych w odpowiednich punktach SST
zostan przez Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktdre wykagzupdstpstwa od postanowie SST zostam
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-00.00.00n\Myania ogoélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows dla linii kablowej, pogizania uziemié jest - m (metr), a dla stupéw
oswietleniowych, montau osprztu kablowego, malowania napiséw i cyfr, montapraw jest
— szt. (sztuka). Dla wykopOw i zasypki a@anych z robotami kablowymi i fundamentowymi
— nt (metr szécienny), kanalizacji kablowej w tym przepustéw —(metr), zabezpieczenia
fundamentéw — fm(metr kwadratowy), monta przewodéw zasilagych oprawy — kpl. przew.
(komplet przewodu), badaipomiarow — odc. lub szt. (odcinek lub sztukajansport
zdemontowanych materiatow — t (tona)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w D -00.00\@§magania ogélne”. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

- Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegayj:
- wykopy pod ustoje i kable,
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wykonanie ustojow,
utozenia kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
wykonanie uziomow,

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowd oprocz dokumentow
wym|en|onych w punkcie 8.5 D-00.00.00 ,Wymaganislog":

dokumentagj powykonawcz wg wymaga ZDM,

wykaz wspohrzdnych geodezyjnych dla obiektéw punktowych i zalemoba
trasie kabli éwietleniowych,

protokdly z dokonanych pomiaréw skuteczecio zastosowanej ochrony
przeciwporaeniowej,

protokoty z pomiarow rezystancji izolacjyt kabli,

protokoty z pomiaréw rezystancji uziomow,

certyfikat na znak bezpieazstwa dla kabli,

deklaracg zgodndci na wyrdb — dotyczy konstrukcji stupévaetleniowego,
certyfikat na znak bezpieazstwa dla opraw trodetswiatta,

karte katalogows zastosowanych opraw swietleniowych potwierdzaga
spetnienie - wymaganych parametrow,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w pordenim z Wykonawe wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetnige kkda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawwejo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupegitych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy pfatndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy piatrdgi podano w D-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania instalacjéwietlenia obejmuje odpowiednio:
»  kopanie rowow dla kabli

wytyczenie trasy rowu dla kabli

wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przezemiem na odklad wzdiu
wykopu - odkopanie istniggych kabli dwietleniowych i energetycznych
wydobycie gruntu na pobocze

wyréwnaniescian i dna wykopu

przekopy prébne w celu ustalenia trasy kabli erntgogaych

zabezpieczenie kabli energetycznych

wykopy pod now tras; kabli cswietleniowych

e zasypanie rowow dla kabli

odspojenie gruntu z pobocza

zasypanie rowu

utozenie folii

zasypanie szczelin gdzy fundamentem stupa, &iam wykopu - po montau
fundamentéw

zag;szczenie gruntu

usunkcie nadmiaru gruntu

e nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego

przywdéz piasku
rozécielenie piasku w wykopie i przy stupach

« ulozenie rur ostonowych

wyréwnanie dna gotowego wykopu
monte rur ostonowych
uszczelnienie patzen i wylotéw

» ukfadanie kabli éwietleniowych w rurach ostonowych

przywoz kabla
rozwiniecie kabla z bbna
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odmierzenie odcinkéw kabla i ucie
wciagniecie kabla w rury ostonowe dvk i srs oraz fundameshippow
uktadanie zapaséw kabli
zwiniecie kabla w zwoj
przykrycie gruntem rodzimym 15 cm
utozenie folii kalandrowanej koloru niebieskiego
obrébka kabli na sucho
zdjecie izolacji zewntrznej kabla
odseparowanieyt od siebie
zdjecie izolacji z poszczegOlnyctyt - diugasci 2 cm
zaprasowanie kmowki kablowej nazyle pe kabla
podhczenie pod zaciski tabliczki
zabezpieczenie antykorozyjne fundamentow
oczyszczenie fundamentu
natazenie abizolu pdzlem
monta i stawianie stupow @vietleniowych
wykonanie podsypki piaskowej z zggczeniem
przemieszczenie, zamontowanie i ustawienie fundamemw wykopachzurawiem
samochodowym
sprawdzenie prawidtovéai ustawienia fundamentow
monta& za pomog zurawia samochodowego stupovweetleniowych stalowych -
monta przez przykgcenie
monte tabliczki stupowej we wgre stupa
malowanie znakéw i cyfr na stupach
oczyszczenie przez odtluszczenie padio
malowanie cyfr z uwzghtnieniem znakéw pisarskich
monta opraw éwietleniowych
Zamocowanie oprawy
wprowadzenie przewodéw i ich padkenie
wkreceniezrodiaswiatta
skrecenie obudowy oprawy
monta przewodow do oprawswietleniowych
wciaghiecie przewodu w stupy i wysgniki
podhczenie przewodow pod zaciski tabliczki stupowej
monta uziomow
pogrzenie gotowego uziomu giowego 9m przy pomocy miota spalinowego
rozwiniecie ptaskownika
utozenie ptaskownika w rowie
wprowadzenie lub przedtanie ptaskownika déruby ochronnej stupa
podhczenie ptaskownika pagtube ochronm
pomiar rezystancji uziemienia bez spmzania protokotu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. CEN/TR 13201-1 @vietlenie drog — Cg¢ 1: Wybor klas éwietleniowych.

2. EN 13201-2 @wietlenie drog — Cg¢ 2: Cechy jakéciowe.

3. EN13201-3 @wietlenie drog — Cg¢ 3: Obliczanie cech jakoiowych.

4. EN 13201-4 Qwietlenie drég — C&¢ 4: Metody do pomiaru cech
jakosciowych uradzeh oswietlenia drogowego.

5. PN-EN 60598 Oprawyswietleniowe - Wymagania ogoélne i badania.

6. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizaeljjnie kablowe.
Projektowanie i budowa.

7. PN-93/E-90400 Kable elektroenergetyczne i slzgayjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na nagicie znamionowe nieprzekraczeg 6/6 kV.
Wymagania ogolne i badania.

8. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne nagnagpznamionowe 0.6/1 kV.

9. PN-HD 308 S2:2002 Identyfikacjgt w kablach i sznurach pgzeniowych

10. PN-77/B-02011 Obgtenia w obliczeniach statycznych. Ob@nie wiatrem

11. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie

12. PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linigavéetrzne. Projektowanie i budowa.

45



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna

12. N SEP 003 Elektroenergetyczne linie napowietrBrojektowanie i budowa.
Linie pradu przemiennego z przewodami petno izolowanymi oraz
Z przewodami niepetno izolowanymi.

13. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie nagtrne. Fundamenty konstrukcji
wsporczych.

14. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemnematyania ogolne.

15. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton.e&z 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i

zgodnd¢.
16. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.
17. PN-88/B-30010 Cement portlandzki.
18. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie.

19. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Sigacya pobierania probek,
badania i ocena przydatm wody zarobowej do betonu, w tym
wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

20. BN-80/6112-28 Kit miniowy.

21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczo@lastycznionego PCW
suspensyjnego.

22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeian

23. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych.Zwir i pospotka.

24. BN-87/6774-04 Kruszywa naturalne do nawierzdnhogowych. Piasek.

25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zeeriWtymagania i badania przy
odbiorze.

26. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghkika zagszczenia gruntu.

27. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rigtiiemne.

28. BN-83/8971-06 Rury beZaieniowe. Kielichowe rury betonowez¢lbetowe
WIPRO.

29. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci niejge. Linie kablowe. Ogélne
wymagania i badania.
30. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betdtlementy konstrukgciji
wsporczych éwietleniowych i energetycznych linii
napowietrznych.
31 PN-EN 40-2:2005 Stupyswietleniowe czs$¢ 2;Wymagania og6lne i wymiary
32 PN-EN 40-1:2002 Stupywietleniowe — Terminy i definicje
33 PN-EN 40-5:2004 Stupyswietleniowe czs¢ 5; Stupy dwietleniowe stalowe —
wymagania
34 PN-EN 40-6:2004 Stupyswietleniowe czsé¢ 6; Stupy dwietleniowe aluminiowe —
wymagania
35 PN-EN ISO 14713:2000 Ochrona przed kayémnstrukeji stalowych teliwnych
Powtoki cynkowe i aluminiowe . Wytyczne

36 PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszametal metosl zanurzeniow
(cynkowanie jednostkowe)
Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

37. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdria 2 marca 1999 r.
z p&niejszymi zmianami w sprawie warunkéw technicznyjelim powinny odpowiada
drogi publiczne i ich sytuowanie.

38. Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Material®udowlanych w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych i
rozbiérkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.)

39. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych - Czs¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

40. Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 .
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D -09.01.01

ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zawianych z odtworzeniem zieleni drogowej w zzkiu
z przebudowg oswietlenia ulicy Generata Whadystawa Andersa w Warsawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych
z odtworzeniem zieleni drogowej prpyzebudowie éwietlenia ulicznego.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych
z:
- zaktadaniem trawnikéw na terenie ptaskim,
- sadzeniem krzewéw na terenie ptaskim.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna — ziemia posiagieq wigciwosci zapewnigjce raglinom prawidtowy
rozwgj.

1.4.2.Materiat raglinny — nasiona traw, sadzonki krzewéw.

1.4.3.Bryta korzeniowa — uformowana przez szkétkowanigtdoziemi z przerastagymi ja
korzeniami rdliny.

1.4.4.Forma krzewiasta — forma véziwa dla krzewdéw utworzona w szkétce przez niskie
przyciecie przewodnika celem uzyskania wietdpwasci

1.4.5.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wygamia ogélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada D-
00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaastpujace
charakterystyki:
- ziemia rodzima — powinna by zdjgta przed rozpoezxiem robét budowlanych
i zmagazynowana w pryzmach nieprzekragagih 2 m. wysokei,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona e pudowy — nie mae by
zagruzowana, przesoigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenigicz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozkiadu
réznych odpadkéw rdinnych i zwierzcych (np. torfu, fekalidw, kory drzewnej, chwastéw,
plewéw) przy kompostowaniu ich na otwartym powiatrav pryzmach, w sposéb i w
warunkach zapewniagych utrzymanie wymaganych cech i wakikéw jakasci kompostu.
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Kompost fekaliowo-torfowy — wyrob uzyskujezprzez kompostowanie torfu z fekaliami
i sciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkanyav.

Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiadavymaganiom BN-73/0522-01[5], a
torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu PN-G-9801]1 |

Kompost z kory drzewnej — wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczalégiekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch
mieskcy. Kompost z kory sosnowej m® by stosowany jako nawdz organiczny przy
przygotowaniu gleby pod zielav okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu kagle

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy

2.4.1. Krzewy do przesadzenia
2.4.2. Nasiona traw

Nasiona traw najeZciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioanyEh
gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna iieznaczony procentowy skfad gatunkowy, klas
numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zd@raetkowania.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartd¢ azotu, fosforu, potasu N.P.). Nawozy ngleabezpieczy przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
3.2. Sprat do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wyké&zaig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- glebogryzarek,
- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanaammikow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Transport materiatéw do zieleni drogowej zmoby¢ dowolny pod warunkiemze nie
uszkodzi, ani tenie pogorszy jak&i transportowanych materiatow.

W czasie transportu krzewy musby¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly
korzeniowej lub korzeni i @éw. Raliny z bryla korzeniova musz mie¢ opakowane bryly
korzeniowe lub b§ w pojemnikach.

Krzewy mog by¢ przewaone wszystkimi srodkami transportowymi. W czasie
transportu naley zabezpieczy je przed wyschrtiem i przemarzgciem. Krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny bgtychmiast sadzone. $llejest to
niemazliwe, nalery je zadotowd w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razieszy
podlewd.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine”.
5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania rob6t zwzanych z trawnikamiasnastpujace:
- teren pod trawniki musi kfyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze
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przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajma teren powinien b§ obnizony w
stosunku do gazonéw lub kramikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi
urodzajr (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2
do 3 cm nad terenem,

teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byozcielona rowr warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy zigmmalezy walowa watem gtadkim, a potem watem —
kolczatky lub zagrahi,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpE) do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewanensilosci od 1kg do 4 kg na 100 m2,
chybaze SST przewiduje inaczej

na skarpach nasiona traw wysiewanevs ilosci 4 kg na 100 m2, chybae SST
przewiduje inaczej,

przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziggnabiami lub watem kolczadk

po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pakishia wody. Jeeli przykrycie
nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
mieszanka nasion trawnikowych moby gotowa lub wykonana wg sktadu podanego
w SST.

5.3. Krzewy

5.3.1. Wymagania dotycgce przesadzenia krzewow

Wymagania dotycce przesadzenia krzewodw sastpujace:
miejsce sadzenia — powinno doywyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacj
projektows,
dotki pod krzewy powinny miegtebokas¢ 45 cm isrednie 30 cm i zaprawione ziemi
urodzajn,
korzenie ztamane i uszkodzone ngl@rzed sadzeniem przyci
korzenie rélin zasypywa sypla ziemin, a nasfpnie prawidiowo uld, uformowa
miskg i podl&t.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega peasvdzeniu:

oczyszCzenia terenu z gruzu i zanieczysacze

okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),

pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,

wymiany gleby jalowej na ziemiurodzaja z kontroh grubdci warstwy roZcielonej
ziemi.

iloéci rozrzuconego kompostu,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
gestasci zasiewu nasion.

6.3. Krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:

wielkosci dotkéw pod krzewy,

zaprawienia dotkdw ziemiurodzajn,

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentgpjojektova w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkow i odmian, odlegéoi sadzonych réin,

materiatlu rdlinnego w zakresie wymagdajakosciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku zgodn&i z normami: PN-R-67022[2] i PN-R-67023[3],

opakowania, przechowywania i transportu materiadlirego,

odpowiednich terminéw sadzenia,
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- zasilania nawozami mineralnymi.

- Kontrola robét przy odbiorze posadzonych krzewowycdoy:

- zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektova,

- zgodndci posadzenia gatunkéw i odmian oraz$dio krzewéw z dokumentag
projektows,

- wykonania misek przy krzewachgfeodbiér jest na wiosgilub wykonaniu kopczykéw,
jezeli odbidr jest na jesieni,

- jakadsci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.09m)agania ogoine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09n&gania ogdline”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyseze podstawy ptatriei podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frirawnika obejmuije:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowé@miz urodzajnej, raielenie
ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikéw,
Cena posadzenia 1 sztuki krzewu obejmuje:
- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzemgkopanie i zaprawienie
dotkow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzeWwaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzéeWwaewy lisciaste
4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,aiza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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