Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna
M-28.00.00. WYPOSAENIE MOSTOW
M — 28.53.00. Pogcze - balustrady

M - 28.53.01. Naprawa balustrad murowanych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania techniczne dotyze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z napragvbalustrad murowanych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk@tawy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwjzynndéci zwiazane z napraav balustrad
murowanych. Zakres robot obejmuje:

- oczyszczenie powierzchni balustrady,

- uzupetnienie wykruszonych lub wytlugowanych spoin,

- wypelnienie ubytkbw w materiale balustrady.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia stosowane w niniejszej SSd zyodne z obowizujacym prawem budowlanym,
wlasciwymi  normami oraz okg&eniami podanymi w cytowanym gshiennictwie
technicznym.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania og0lne

Ogoblne wymagania dotygze materiatbw podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” p.2.



2.2. Dobo6r materiatow

2.2.1. Materiaty do uzupetniania spoin

Do uzupetniania spoin w balustradach ceglanychzpa®sowa materiaty wg SST 23.53.02.
Do uzupetniania spoin w balustradach kamiennychezgaktosowa materialy wg SST
23.54.02.

2.2.2. Materiaty do uzupetniania ubytkow

Do uzupetniania ubytkbw w balustradach ceglanyclezyastosowéa materialy wg SST
23.53.03.

Do uzupetniania ubytkbw w balustradach kamiennyalery stosowa materialy wg SST
23.54.03.

2.3. Przechowywanie materiatow

Sktadniki zapraw nalg przechowywéa w oryginalnych opakowaniach w sposob
zabezpieczagy je przed zawilgoceniem, bezpednim nastonecznieniem i nisk
temperatuy.

3. SPRET

3.1. Wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”
p.3.

3.2.  Wykaz sprztu do wykonania robot

Do oczyszczenia powierzchni muru balustrady przgkowaniem prac naprawczych stosuje
si¢ nastpujacy sprzt:

- zestaw do obrdbki strumieniowggiernej lub hydréciernej,

- skrobaki, szczotki stalowe, przecinaki, miotki.

Wypetlnianie spoin i ubytkbw w kamieniu najewykonywa recznie przy ayciu narzdzi
tynkarskich.

Do wypetnienia spoin i ubytkbw o @okasci ponad 5 cm naky stosowdé urzadzenia
umazliwiajace wprowadzanie zaprawy podraeniem okoto 0,6 MPa (np. agregat do zapraw)

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagjane”
p.4.



4.2. Inne wymagania dotycgce transportu

Materiaty mog@ by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Materialy powinny dy
przewaone w oryginalnych opakowaniach w sposéb zabezppgnzje przed zawilgoceniem
i mechanicznym uszkodzeniem opakawa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O0M ,Wymagania ogoélne” p.5.

5.2.  Przygotowanie robot

Przed rozpocgxiem robot Wykonawca przeprowadzi inwentaryzaggzkodzé balustrady a
na jej podstawie opracuje projekt technologii iargacji robot oraz przedmiar robot, ktore
przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru.

W celu wigciwego doboru zapraw naprawczych, Wykonawca powinigkona badania
okreslajace rodzaj kamienia i spoin, z ktorych wykonany jesir.

5.3.  Opis wykonania robot

5.3.1. Oczyszczenie powierzchni kamieni i spoin

Przystpujac do naprawy balustrady naje we wiaciwy sposOb przygotowa jego
powierzchng. Z powierzchni muru naky usumng:

- wszystkie line cz$ci muru i spoin,

- plamy asfaltu lub oleju,

- inne zanieczyszczenia (ziemia, mech, itp.).

Oczyszczanie mma wykong metody, suchy (strumieniowoscierms), metod mokrn (,lanca
wodna”) lub metod mieszan (hydrascierm), w ktorejscierniwo podawane jest w strumieniu
wody i powietrza. Szczegolnie zalecana jest ostatnivymienionych metod, poniewaie
powoduje zapylenia pozostatejeéei obiektu i otoczenia oraz nie powoduje nadmieoneg
zawilgacania muru.

Resztki materialu spoin oraz wykruszonych cegidtamieni naley usumé recznie, za
pomoa przecinakow i dut.

Jezeli w czasie oczyszczania akast, ze niektore z cegiet lub kamieni sbluzowane, to ich
potozenie naley ustabilizow& za pomog klindbw z twardego drewna.

5.3.2. Wypetnienie ubytkow
Uzupetnianie ubytkéw w balustradach ceglanychayaleykona wg SST 23.53.03.
Uzupetnianie ubytkéw w balustradach ceglanychayaleykona wg SST 23.54.03.

5.3.3. Spoinowanie muru
Spoinowanie w balustradach ceglanych aaleykona wg SST 23.53.02.
Spoinowanie w balustradach kamiennych mnaleykona wg SST 23.54.02.




5.4.  Warunki wykonania robot

Prace naprawcze moa wykonywa przy temperaturze powietrza pavey 5°C i braku
opadow atmosferycznych. Ze wgdlu na ograniczenie skurczu zapravwywanych do
naprawy, zalecagiwykonania robét przy temperaturzesiej niz 25°C.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.

6.2. Kontrola materiatéw

Kontrole materiatbw nalgy przeprowaddi wg zasad podanych w specyfikacjach
wymienionych w pkt. 2.2 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Kontrola wykonanych robot

Kontrola wykonania robét polega na wizualnej ocenegprawionych ubytkow i spoin.

Szczegbla uwag nalezy zwrécic na:

- dokfadng¢ utozenia spoin,

- ksztatt powierzchni czotowej spoin — powiniené¢lslicowany z powierzchaimuru lub
lekko wklesty,

- dokfadna¢ wypetnienia ubytkéw i rys,

- dostosowanie faktury i koloru zaprawy naprawczefakaury i koloru otaczagrego muru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest 1 thmateriatu ziytego do naprawy balustrady.



7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robot

L.p. Numer SST Nazwa elementu robo6t Jednostka llosé
Podstawa wyceny jednostek
M — 28.53.01. Naprawa balustrad murowanych m®
1. Cennik IPB Opracowanie projektu technologiigamizacji rob6t
2. KNNR 2 /1501 | Montai demonta rusztowania stacjonarnego m
3. | KNR 1901/0828 &zne skucie uszkodzonych spoin Zm
4. | KNR 0-25/0403| Czyszczenie powierzchni muru m?
(metoda strumieniowéeierna lub hydrécierna)
5. | KNR 1901/0827] Wykonanie spoinowania muru kamégo lub m?
ceglanego
6. KNR 233 /0809 | Wypelnienie ubytkéw w kamienib kcegle m

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogolne” p.8.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru roboét

Odbiorowi robot ulegagych zakryciu podlega oczyszczenie muru przed rczpgem prac
naprawczych.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z niniejgszspecyfikacg oraz wymaganiami
Inspektora Nadzoru, zeli zostaty spetnione warunki wg pkt. 6. Wykonavecdownrzany jest
do wykonania robot poprawkowych na wtasny koszt iewminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0OgOdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania
0golne” p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa uwzglnia:

- opracowanie projektu technologii i organizacji rogbé

- zapewnienie niezllinych czynnikow produkciji,

- oznakowanie i zabezpieczenie terenu robat,

- monta i demonta rusztowa,

- oczyszczenie muru metpgdtrumieniowoscierm lub hydrgcierm,



- wykonanie spoinowania muru wraz z poghacp utozonych spoin,

- wypetnienie ubytkdbw w kamieniu lub cegle,

- wykonanie badai pomiarow przewidzianych w specyfikacji,

- upratniccie terenu robot z uswtiem odpaddw poza pas drogowy.

10. PISMIENNICTWO | PRZEPISY ZWI AZANE

[1] PN-84/B-01080 Kamie dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastoaoie wedtug
wiasndci fizyczno-mechanicznych

[2] PN-88/B-04500 Zaprawy budowlane. Badaniehd&ycznych i wytrzymatéciowych

[3] PN-97/B-19701 Cement. Cement powszechnesytku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci.

[4] PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda dodnétw i zapraw.

[5] PN-86/C-89085 Zywice epoksydowe nieutwardzone. Metody rada

[6] I. Pluska: Konserwacja kamienia. Renowacje998L

[7] P. Karaszkiewicz: Metody oczyszczania elewdggnowacije, 3/1999.

[8] Z. Janowski: Konserwacjacian murowanych w obiektach zabytkowych. Renowacje,
3/1999

[9] Vademecum biecego utrzymania i odnowy drogowych obiektow mostolwyRozdziat
3.3. Uzupetnianie spoin i ubytkbw w cegle i kamierGDDP, Warszawa 1996.

[10] Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 30.05.2000 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpasd& drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie, Dz. U. Nr 63



