M - 28.54.01 Naprawa barier stalowych
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSE{ swymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zgzanych
Z naprawg barier stalowych na obiektach mostowych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji
Robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotyca zasad prowadzenia robét
zwigzanych z remontem barier ochronnych stalowych lost@nych na obiektach
mostowych, a zakresem swym obejmuje wymagania atevmateriatom i wykonywanej

pracy.
1.4. Okreslenia podstawowe

Naprawa barier stalowych — zabiegi, polegage na naprawie lub wymianie elementow
barier w celu przywrdocenia petnych funkcji petnichyprzez barier

Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST DM - 00.00.,Wymagania ogolne”, pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Ogdélne wymagania dotygeze materiatbw podano w SST DM - 00.00.00 ,Wymagania
0golne”, pkt 2.

2.2. Dob6r materiatéw

Elementy skiadowe orazdzniki wzyte do wymiany lub naprawy fragmentu uszkodzonej
bariery ochronnej powinny stanaWwioryginalne cgsci zamienne wytworzone przez
producenta bariery.

Dorobienie przez Wykonawc jakichkolwiek elementéw bariery ochronnej z wiashmy
materialtdbw wymaga zgody dgniera.

Wbudowywane elementy bariery ochronnej powinng bgynkowane.
2.3. Przechowywanie materiatow

Sktadowanie materiatbw do wykonania barier ochra@hnpowinno odbywa sie tak aby
zachowa ich dobry stan techniczny oraz aby nie narazh na intensywne oddziatywania
korozyjne.

3. SPRZET

Sprzt uzywany do wykonania naprawy barier mustlaaakceptowany przeziyniera i tak
dobrany aby w czasie moutanie uszkodzi cynkowej powtoki antykorozyjnej.

Klucz dynamometrycznyayty do dokecaniasrub powinien zapewné@pomiar momentu z
doktadndcia 5 %.



4. TRANSPORT

Zatadunek, transport i roztadunek materiatbw do endnia naprawy barier powinny
odbywa si¢ tak aby nie powodowaobnizenia jakdci lub trwatych uszkodze elementow
barier.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST DMO@OO ,Wymagania ogoélne”, pkt 5.
5.2. Przygotowanie robét

Natychmiast po stwierdzeniu uszkodzenia barieryakresie stwarzagym zagraenie dla
uczestnikéw ruchu, natg usury¢ z korony drogi elementy stwarzag zagraenie, a miejsce
to naley zabezpieczyprzez odpowiednie oznakowanie.

Przed przysipieniem do wykonania robo6t remontowych rglekreslic:
* rodzaj bariery, ktory ulegt uszkodzeniu,
» dlugas¢ uszkodzonej bariery,

» elementy i ich liczb, ktéra ulegta uszkodzeniu (prowadnica, pasy ofd, stupki,
elementy montaowe, elementy pgtzeniowe, fundamenty),

* elementy kwalifikugce s¢ do naprawy na miejscu,
* elementy wymagage zdemontowania i wymiany na nowe,
» kolejnas¢, sposob i termin wykonania robét remontowych.
* spos6b naprawy nalg uzgodné z Inzynierem.

5.3. Opis wykonania robot

Nastpujace usterki wykonanych barier ochronnych stalowychmagas napraw lub
wymiany uszkodzonych elementow, gdy:

» stupek nie jest osadzony w sposob trwaty wdgle jest podwiszony, obniony lub
odchylony od pozycji pionowej (ustaévstupek w prawidtowym poteniu),

* brak jest stupka, wzegtinie stupek jest zgiy, skecony lub ztamany (usta@winowy
stupek),

» fragment prowadnicy jest odksztatcony np. veygi skiecony lub gknigty (wymienic
kompletne elementy prowadnicy wraz z innymi uszkwogmi elementami),

» brak jest elementéw mocagych prowadni¢ i stupki oraz elementéw odblaskowych
(uzupeiné brakupce elementy),

* elementy barierygsskorodowane (w zateosci od wielkaci uszkodzenia wymiedi
lub odrdzewt i zabezpieczy antykorozyjnie),

Naprawa bariery powinna nayzywat do zasad monta, zgodnych z instrukgjproducenta
bariery oraz zawietaelementy tego samego typu co bariera pierwotna.

Wszelkie odsgpstwa od wymienionych wymagapowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urwarg $rube kotwigcg podstaw pitytows stupka w betonowym podta lub osadzon w
betonie cz$¢ zniszczonego stupka bariery, ngleusuw@ metod, bezudarow przy wyciu



wiertta koronowego @&rednicy wkksze]j od najwgkszego wymiaru liniowego przekroju
poprzecznego usuwanego elementu.

Niedopuszczalne jest stosowanie do tych prac udagowntota wyburzeniowego.

Kotwienie stupkdéw w miejscu uswtych mocowa wykona za pomog kotew chemicznych
0 parametrach zgodnych z instrukpyoducenta barier.

Sruby w pohczeniach elementéw bariery nayedokrecié kluczem dynamometrycznym.

Uszkodzone elementy zakwalifikowane do wymianydpmontau powinny by odwiezione
przez Wykonawe w miejsce uzgodnione zApnierem.

5.4. Warunki wykonywania robét

Wykonawca we wlasnym zakresie zapewnia projekt roegaji ruchu drogowego na czas
trwania prac oraz zabezpiecza miejsce robét popgedne z nim oznakowanie §wietlenie
miejsc pracy oraz utrzymuje je do zakaenia prac zgodnie z oba@ujgcymi przepisami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako ci robét podano w SSW B00.00.00. ,Wymagania ogolne”,
pkt 6.

6.2. Kontrola materiatow

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstawiymagane dokumenty
dopuszczace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v (certyfikaty
zgodndci, deklaracje zgodrci, aprobaty techniczne). Nale sprawdzé jakosé¢

dostarczonych na plac budowy elementow do wykonameg@raw oraz zgoddé z

wymaganiami wg pkt 2.2.

6.3. Kontrola wykonanych robot

Odbiorowi podlegaj: zamocowanie i ustawienie ptytek kotwych barieg, ustawienie
stupkéw bariery wraz z montam wszystkich elementow bariery i wykonaniem podiew
oraz odbiér wszystkich elementow bariery wraz z iodim powloki cynkowej
zabezpieczenia.

Tolerancje ustawienia stupkéw i moata elementéw barier nie powinny przekroézy
wartasci podanych w instrukcji producenta barier.

Kontroli nalezy podd& co najmniej 10 %aicznikow srubowych.

Wszelkiego rodzaju rysy lubckniecia nowych elementowghiedopuszczalne.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST DM - 00@QWymagania ogolne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest kg zdemontowanych i zamontowanycimeteow barier stalowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DM - Q0@Q,Wymagania ogolne”, pkt 8.



8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot

Na podstawie wynikow ogtlizin z p.6 nalgy sporzdzi¢ protokoty odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DM - Q0@Q,Wymagania ogolne”, pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa uwzglnia zapewnienie niezbdnych czynnikéw produkcji, koszt zakupu
materiatdbw, roboty przygotowawcze, zabezpieczeniejsta roboét, roboty rozbiorkowe,
monta nowych elementéw, naprawa zabezpieczenia antykprego, uporzdkowanie
miejsca pracy, transport zdemontowanych i nowya@mehtéw. Cena uwzglnia odpady i
materiaty pomocnicze.

10. PISMIENNICTWO | PRZEPISY ZWI AZANE
1. SST DM - 00.00.00. ,Wymagania ogolne”,

2. ,Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnychydane przez Generaln
Dyrekcje Drog Krajowych i Autostrad



