Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna

M - 30.00.00. ROBOTY NAWIERZCHNIOWE
| ZABEZPIECZAJ ACE

M — 30.52.00. Nawierzchnia na chodnikach

M - 30.52.03. Naprawa miejscowa nawierzchni chodnékz PCC

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania techniczne dotyge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem lokalnych napraw nawierzchniszeamu PCC na chodnikach
obiektow mostowych.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkeaitdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robo6t obgtych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmugzynndci zwiagzane z wykonaniem

lokalnych napraw nawierzchni PCC na chodnikachr&akobot obejmuje:

- przygotowanie uszkodzonej nawierzchni do naprawyzliorke uszkodzonej
nawierzchni, wyréwnanie nierdwbd, oczyszczenie podia),

- wykonanie warstw naprawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia stosowane w niniejszej SSd zgodne z obowgkujacym prawem budowlanym,
wlasciwymi  normami oraz ok&eniami podanymi w cytowanym §miennictwie
technicznym.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygze materiatbw podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania
ogolne” p.2.



2.2.  Dobor materiatow

Do napraw nawierzchni z PCC na chodnikach obiektigtowych nalgy stosowa zestawy
materialtdbw (systemy) posiadag aktuala aprobat techniczm wydary przez IBDIM,
dopuszczajca do stosowania w budownictwie mostowym, ktérych giadowym
sktadnikiem jest szlam PCC.

2.3. Przechowywanie materiatow

Sktadowanie materiatbw powinno odbyévasic w oryginalnych, nie otwieranych
opakowaniach, w suchych pomieszczeniach. Tempearatkladowania nie powinna by
nizsza od +10C i wyzsza od + 36 C.

3. SPRET

3.1. Wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”
p.3.

3.2.  Wykaz sprztu do wykonania robot

Do wykonywania prac zwzanych z przygotowaniem uszkodzonej nawierzchnngarawy
potrzebny jest nagbujacy sprzt:
- lekkie mioty pneumatyczne,
- zestaw do piaskowania lgbutowania,
- sprzarka ze zbiornikiem wyrownawczym,
- odkurzacz przemystowy.
Do wykonania nawierzchni ze szlamu PCC na chodhikedery stosowa:
szpachle,
listwy wyrdwnawcze (gumowe),
watki syntetyczne, gzle,
w razie potrzeby namioty foliowe, brezentowe ndaste dmuchawy elektryczne do
ogrzewania,¢czne dmuchawy gacego powietrza.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
p.4.

4.2. Inne wymagania dotycgce transportu

Materiaty naley transportowé&w fabrycznie zamkrtych opakowaniach zgodnie z zasadami
I wymaganiami podanymi przez producenta.



5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@OM ,Wymagania ogolne” p.5.

5.2. Przygotowanie robét

Przed rozpocgxiem robot Wykonawca zinwentaryzuje uszkodzeniaieaehni, opracuje
projekt technologii i organizacji rob6t oraz przadmroboét, ktore przedstawi do akceptacii
Inspektora Nadzoru.

5.3.  Opis wykonania robot

Wykonanie naprawy powinno odbyweasie zgodnie z wytycznymi producenta systemu,
zawartymi w aprobatach technicznych IBDIM i Kkartadechnicznych wyrobdw.
Przedstawiony w niniejszej specyfikacji opis tedogo wykonania robot wytycznych tych
nie zastpuje, a jedynie {cisla.

5.3.1. Przygotowanie podia

Fragmenty uszkodzonej nawierzchni rgleisua¢ do powierzchni podtea. Naprawianym
uszkodzeniom nawierzchni nalenada& regularny ksztatt obrysu (prostgkub kwadrat).
Podstawowym warunkiem powodzenia naprawy jest odguivie przygotowanie podia.
Podilaze naley przygotowa przez piaskowanie lufrutowanie. Podize powinno by suche,
czyste, wolne od kno zwihzanych cgsci, resztek zniszczonej nawierzchni, mleczka
cementowego, plam oleju. Wymagania dla prawidtowaygotowanego podi@a betonowego
Sa hastpujace:
- wytrzymalai¢ podtaza betonowego na odrywanie:

» wartcds¢ srednia= 1,50 MPa,

e wartas¢ minimalna = 1,0 MPa,
- w podiazu nie powinno b§ lokalnych nieréwnéci gicbszych nk 1,5 mm.
Jezeli w podiazu betonowym wysipuja lokalne nieréwnéci lub ubytki betonu o gbokadici
powyzej 1,5 mm, to naley je naprawt stosugjc zapraw typu PCC.

5.3.2. Ukladanie nowej nawierzchni

Uktadanie nowej nawierzchni nale wykona& zgodnie z zasadami podanymi przez
producenta i zawartymi w projekcie technologii robé

5.4.  Warunki wykonania robot

Podczas robdt i w ggu nasipnych 72 godzin temperatura pozHoi powierza powinna
zawierd sie w przedziale od +5 do +35.

Ze wzgkdu na maliwos$¢ wystpienia skurczu zaprawa wymaga szczegoélnej dbahy
zakresie pielgnacji wilgotngciowej przez pierwsze 5 dni.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdl
p.6.

6.2. Kontrola materiatéw

Kontrola materiatdbw polega na przedstawieniu pr2égykonawe wynikow bada
potwierdzagcych zgodnét parametréw fizyko - mechanicznych zastosowanycterizdow z
wymaganiami aprobaty technicznej.

Nalezy rowniez sprawdzt :

» data przydatnii do stosowania,

e warunki przechowywania,

e stan opakowa

6.3. Kontrola wykonanych roboét

Kontrola wykonanych robot obejmuje:

- badanie podtza betonowego,

- wizualm ocere jakasci utozenia warstw nawierzchni.

Ponadto kontroli podlega powinno zachowanie warunkéw technologicznych padcz
naprawy, do ktérych nate:

- temperatura materiatow, podki powietrza,

- wilgotnos¢ podiaza,

- czas mieszania materiatow.

Podiaze betonowe powinno spetldiawymagania wg pkt. 5.3.1. Pomiar wytrzymato
podiaza na odrywanie natg wykona wg PN-92/B-01814 [1]. Naky wykon& co najmniej
1 pomiar na kade 5 nf powierzchni podiga.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@0Wymagania ogolne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 mnaprawionej nawierzchni chodnika.



7.3. Szczegotowe zasady obmiaru robot

L.p. Numer SST Nazwa elementu robot Jednostka sdlo
Podstawa wyceny jednostek
30.52.03 Naprawa miejscowa nawierzchni chodnikaRCC m?
Cennik IPB Opracowanie projektu technologiigamizacji robot
KNR 0-25/0403 | Przygotowanie potobetonowego przez m?

oczyszczenie strumieniowdzierne

4. | kalk. indywidualna| Ulgenie nawierzchni ze szlamu PCC m

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robo6t

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogélne” p.8.

8.2.  Szczegotowe zasady odbioru robot

Odbiorowi roboét ulegacych zakryciu podlegaj

a) zakres rozbiorki nawierzchni,

b) przygotowanie podt,

c) ulozenie kolejnych warstw nawierzchni.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z niniejszspecyfikacy oraz wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jeli zostaty spetnione warunki wg pkt. 6. Wykonawazbowhzany
jest do wykonania robdét poprawkowych na wiasny kosaw terminie ustalonym z
Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstaw ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania
0golne” p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa uwzginia:

- opracowanie projektu technologii i organizacji rogb6

- zapewnienie niezlginych czynnikéw produkciji,

- zabezpieczenie terenu robat,

- przygotowanie podiea przez piaskowanieadz srutowanie,

- wyréwnanie podiea betonowego i naprawbytkow betonu w podia,

- utozenie nowej nawierzchni,

- oczyszczenie strefy robdt z usegiem zanieczyszchgpoza pas drogowy,
- wykonanie badai pomiarow przewidzianych w specyfikacji.



10. PISMIENNICTWO | PRZEPISY ZWI AZANE

[1] PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczeniawddwnictwie. Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Metoda badania przyczefm@owiok ochronnych.
[2] Zalecenia dotycrce oceny jak&ei betonu ,in situ” w nowo budowanych i istraeych
konstrukcjach obiektéw mostowych. IBDIM, Wroctavg9a8.
[3] Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 30.05.2000 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpade drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie, Dz. U. Nr 63



