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D-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikaathtécznej (SST) swymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwizanychz przebudowa oswietlenia ulicy Obrzeznej w Warszawie.

1.2.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganurymagania wspoélne dla robét @hyjch nizej wymienionymi
specyfikacjami :
D-01.02.04. Rozbidrka i odtworzenie nawierzchnidi&ow
D-05.03.03  Odtworzenie nawierzchni z ptyt betonolwi{ttylinka, ptytki chodnikowe)
D-05.03.23  Odtworzenie nawierzchni z kostki brukphetonowej
D-07.07.01. Qwietlenie uliczne
D -09.01.01 Zielé drogowa

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:
1.3.1 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.3.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pgobtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzekolicznadici zachodacych w toku wykonywania robét.

1.3.4.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.3.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robét, zgodne z dokumentagjojektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéhtora Nadzoru.

1.3.7.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem dokumentacji projektowej.
1.3.8.Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji budowlanej

1.3.9. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.3.10. Zadanie budowlane - cz$¢ przedstiwziecia budowlanego, stanoyga odebma catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkghniczno-aytkowych.

1.4. Ogolne wymagania dotycece robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodiéaz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik lub zeszyt (zwany dalejatmiikiem)
budowy orazdlwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komfety SST.



1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczegobtowych warunkach umowy, uwadtiajacym podziat na dokumentagcprojektove:

— Zamawiajcego,

— sporadzom przez Wykonawe

1.4.3. Zgodndé robét z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokitynprzekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy
stanowi, cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @ jednym z nich g obowihzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obhpwe kolejndé ich waznoici
wymieniona w ,,0go6inych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadothinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmipoprawek.

W przypadku rozbieoici opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiats zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartiei docelowe, od ktdrych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenséntéw budowli musz
by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposéb okéony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zak@czenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektordisidzoru do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarglem drogi i organem zajdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@enbdt w
okresie trwania budowy. W zaieosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawma bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygdwiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewggajw ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczestwa.

Dla wszystkich znakéw, zapér i innych gdzen zabezpieczagych naley uzysk@& akceptagj Inspektora
Nadzoru.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, wsaaeh i ildciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych ti& bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Taliiftemacyjne kda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
UMOoWrs.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dmge ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla os6b
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikggych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skltadowisk, wykopénog dojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahywmieszkalnych i magazynach oraz w maszynadfazplach.

Materiaty tatwopalne ddla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca bhdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowasiarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o e¢geniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobat techniczim wydary przez uprawniomjednostlk,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsr@lowisko.

Materiaty, ktdre s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azakiaiczeniu robdt ich szkodlivéé zanika
(np. materiaty pylaste) madhy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zédi
wymagas tego odpowiednie przepisy Zamawiiey powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materialtdw od
wihasciwych organdéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdeych wiacicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze oozzxia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspekt Nadzoru i zainteresowane wiladze oradzie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania usakud instalacji na powierzchni ziemi i wdzea podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaamcego.

1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawoglbie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpiecagstwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nésipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedna
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia bezpiearsgwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagiakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i 8 uwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrog robét i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do roboét
od daty rozpoczcia do daty zakaiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakfczenia przez Inspektora
Nadzoru).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoigiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymneq to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.4.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmgigjscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami i dalzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznyctiqzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszeltkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizex lub metod i w spos6b gty bedzie informowa
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstgwkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

W dniu wprowadzenia na budewVykonawca przedstawi szczegotowe informacje daiyezproponowanego
zrodta zamawiania tych materiatéw i odpowiedéueadectwa do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z daneguobdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane iahtedo czasu gdy dula one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly $akos¢ | whasciwosé do robdt i bylty dosipne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza teremetdowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowazany do dywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien dyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie orgagiiz robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypdikku ustabe w takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami stdmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspekfNadzoru w terminie przewidzianym umpw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogrpdowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie uwho&ntéw potwierdzagych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takitodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wikiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu ¢rizie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzarterminie przewidzianym umaow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddbspetnid wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aogein na osie i innych parametréw technicznycérodki transportu nie
odpowiadaice warunkom dopuszczalnych ofg@n na osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezaco, na wlkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowwyd

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodéhaz dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, projektu
organizacji robét oraz poleceniami Inspektora Nadzo



Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsoi wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosian
jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorama wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wgsokprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawdy o
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementédt kkda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w SST, a tak w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Bl uwzgtédni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,swiadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgpod gradba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazons jakaos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok rob6t i jakgei materiatow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru ni@ dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi okg@nymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ertaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn&i z:
— Polslky Normy lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreslona w pt 1 i ktére spetniagjwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST,4da partia dostarczona do robo6t
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnoza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ok@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bkeda dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpietgeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskazlsbwego. Zapisy ddla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeb¢da oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zajgawa jakdci i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
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— daty zgloszenia i daty odbioréw rob6t ulegaich zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdabprzediaone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania Si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikdoly Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigj
lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje lelgjpra Nadzoru do ustosunkowania. $Projektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowycta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane doadegina
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych vilepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukmczenia wszystkich robo6t. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru naspiie.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robtik:e w przypadku wyspowania diiszej
przerwy w robotach.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé kzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t ulegagych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét ulegajcych zakryciu

Odbiér robét ulegagych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbior robdt ulegagych zakryciu bdzie dokonany w czasie umioviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiédtie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 1
dnia od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budiopowiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
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Jakdac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstas&umentacji projektowej, SST i
uprzednich ustafe

8.3. Odhiér ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédi jakasci i
wartcsci.

Caltkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadongém na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakozenia robo6t i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzneazozez Zamawiagego w obecnii Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalcdowej na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagjrojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaaa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniaacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t gakowych lub robét uzupetnigych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robét jest protokédt odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

2.dziennik budowy

3.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baglazgodne z SST,

4.deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

5.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t oramtqkoty odbioru przekazania tych robét vdecielom
urzadzen,

6.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

7.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigke, wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahor zwhzanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.3 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanasa jednostk obmiarova ustalon dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatnagci jest wartd¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] kdzie uwzgédniac wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoajaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
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— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtmysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wyprowadzenia organizacji ruchu na czasolydobejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadiardpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekigpi projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodmewvynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) przygotowanie terenu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budobgimuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budosbejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa - Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (D2Nr 89, poz. 414) z gaiejszymi zmianami

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r. w sprawie dziennika budowy, momntai
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniawderajacego dane dotyeze bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia. (Dz.U.2002.108.953).

3. Ustawa - o drogach publicznych z dnia 21 marca ¥98%&niejszymi zmianami. (Dz.U.2013.260 j.t.)
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D-01.02.04

ROZBIORKA | ODTWORZENIE NAW |ERZCHNI CHODNIKOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwihzanych z rozbiérk oraz odtworzeniem nawierzchni chodnikéw z przebwdoswietlenia ulicy Obrzeénej
w Warszawie.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z rozbiork i
odtworzeniem:
- nawierzchni chodnikéw

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.4. Ogolne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, paxld-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” .

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk i odtworzeniem nawierzchni chodnikéw i parkingéwnpze by
wykorzystany sprg podany porsej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

— pita do ckcia asfaltu i nawierzchni betonowych

— samochdd skrzyniowy o tadow§w do 3,5 t

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania odgalne

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine” .

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidérkowe naly wykonywa recznie lub mechanicznie w sposob ckwey w SST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdnych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagic wlasnagcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunete z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw ahi&dw, znajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentaej projektowa beda wykonane wykopy pod przepusty, kable i stupy, pmy by tymczasowo
zabezpieczone. W szczegd&dnbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

5.3. Wykonanie robot odtworzeniowych

Roboty odtworzeniowe nawierzchni chodnikéw aglerykonywa: zgodnie z nagpujacymi specyfikacjami:
D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWYE (TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w D - 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych i odtworzeniowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych robét rozbidrkowych i
odtworzeniowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzel@mentéw przewidzianych do powtérnego wykorayista

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-00.00.00)éyania ogoélne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa robét zwazanych z rozbiorki odtworzeniem elementéw chodnikow jest:
- dla nawierzchni chodnika z ptyt chodnikowych, betdcostki i asfaltu - fi(metr kwadratowy),
- dla rob6t zwizanych z giciem nawierzchni — m (metr)
- dla transportu materiatéw chodnikowych, gruzu®mretr szécienny)
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 m\&gania ogéine” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrsoi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki chodnikow:
»  z plyt chodnikowych 35x35x5 oraz 50x50x7
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- Woyznaczenie kragdzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
- Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
- Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbiorki
o 7z kostki brukowej (BAUMA)
- Wyznaczenie kraedzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbiorki
e dla wywozu materiatdw pozostatych po rozbiérce mamghni
- Zatadowanie gruzu rn@odki transportowe
- -Wywiezienie na zwakklub w miejsce skladowania odpadkéw betonowych
- -Wyladowanie zérodkéw transportowych

b) dla uktadania chodnikéw zgodnie z pzsEymi specyfikacjami
10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWYE (TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)
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D -02.01.01

NAWIERZCHNIA ASFALTOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikamthinicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem nawierzchni asfaltowejazanychz przebudowg o$wietlenia ulicy Obrzeznej w
Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t amanych z odtworzeniem
nawierzchni chodnikdw,

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t amanych z odtworzeniem
nawierzchni z ptyt betonowych sméokatnych i kwadratowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona nawierzchnia bezpylna i dostatecznie réwna, gicsowana do ruchu
samochodowego.

1.4.2. Nawierzchnia asfaltowa- nawierzchnia, ktdrej warstwgieralna jest wykonana z mas mineralno-

bitumicznych.

1.4.3. Asfalt to materiat o barwie od imowej do czarnej, konsystencji statej lub potstalejasciwosciach
wigzacych, wys¢pujacy w naturze lub produkowany z ropy naftowe;.

1.4.4. Pozostale ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Og6lne wymagania dotygze materiatéw;
o Asfalt drogowy - wg PN — EN-12591:2002

o Polimeroasfalt drogowy - wg PAD - 1997

o Woypetniacz mineralny - wg PN - S - 96504 - 1961

o Piasek (naturalny)-wg PN -B-11113: 1996

o Piasektamany -wg PN -B-11112: 1996

0 Mieszanka drobna granulowana - wg PN - B - 1111996

0 Grysy-wgPN-B-11112: 1996
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Mieszanki asfaltu lanego nie potrzeba ¢agzd , uktada si ona od razu szczelnie. Wytwarzanie i wbudowanie w
nawierzchng odbywa st zawsze na gaco. Utazenie asfaltu twardo lanego powoduje uzyskanie kpsdpornéci na
tworzenie s¢ odksztalcé ( np. kolein ) w wysokiej temperaturze otoczenianniejszej kruchéci w niskiej
temperaturze, oraz lepszej szorstig@owierzchni. Uszorstnienie powierzchni jezdnyskuje s¢ przez wtloczenie w
goraca nawierzchng grysow, osadzagych s w cienkiej, wierzchniej warstwie zapraw

Podbudowa

Podbudowa powinna migrojektowany profil, jej powierzchnia musi bgucha i doktadnie oczyszczona z wszelkiego
rodzaju zanieczyszcae

Wytwarzanie
Asfalt twardolany powinien ky wytwarzany w otaczarkach a doktadéadozowania poszczegdlnych sktadnikow
powinna by nastpujaca:

asfalt wypetniacz kruszywo

+/- 0,3 % m/m +/- 1,0% m/m +/- 2,5 % m/m

Produkcja asfaltu twardolanego w otaczarce polegaoddzielnym podgrzaniu poszczegdlnych sktadnikéw ,
nastpnie dozowaniu ich do mieszalnika w kolejob od najgrubszej frakcji do wypetniacza i otaczani
lepiszczem. Mieszanie sktadnikdw powinno odb§ve® do uzyskania jednorodnej mieszanki, wszystkieraar
powinny by otoczone.

2.2.Asfalt

Przyktadowo podane dwa rodzaje asfaltu.
2.2.1. ASFALT DROGOWY D-50

PKWiU 23.20.32-00.20
SWW 0245-511

Zastosowanie.
Asfalt drogowy D-50 przeznaczony jest do produkaigszanek mineralno-bitumicznych na gmr i wykonywania z
nich warstw nawierzchni drogowych.

Otrzymywanie.
Otrzymuje st go przez utlenianie pozostéd prézniowej z zachowawczej przerdbki ropy naftowe;.

Pakowanie, przechowywanie i transport.

Asfalt drogowy D-50 przechowywany jest w ogrzewamybiornikach stalowych zamkitych, zabezpieczonych przed
dostpem wody. Sprzedawany jest w stanie ciektym nagmwow cysternach kolejowych i autocysternach.
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Podstawowe, gwarantowane wkeiwosci produktu

WLA SCIWO SCI JEDNOSTKA WYMAGANIA
Penetracja w temperaturze 25 °C Mm 45 - 60
Temperatura tamlivgei °C n.w.-6
Temperatura mgkniccia °C 42 - 57
Temperatura zaptonu °C n.n.220
Ciagliwos¢

w 15 °Clcm n.n. 2(
w 25 °C cm n.n. 100
Odparowalné¢ % n.w. 1,0
}Spadek penetracji po odparowaniu % n.w. 40
Ciagliwos¢ po odparowaniu Cm n.n. 50
Temperatura tamlivgei po odparowaniu °C n.w. 4
Zawarta¢ parafiny % n.w. 2
Zawartac¢ statych ciat obcych % n.w. 1,0
Zawarté¢ wody % n.w. 0,1

2.2.2. ASFALT DROGOWY D-35

PKWiU 23.20.32-00.20
SWW 0245-511

zastosowanie:

Asfalt drogowy D-35 przeznaczony jest do produkgigszanek mineralno-bitumicznych na gmr i wykonywania z

nich warstw nawierzchni drogowych.

otrzymywanie:

Otrzymuje st go przez utlenianie pozostédd prézniowej z zachowawczej przerdbki ropy naftowe;.

pakowanie, przechowywanie, transport:

Asfalt drogowy D-35 przechowywany jest w ogrzewamybiornikach stalowych zamkitych, zabezpieczonych przed
dostpem wody. Sprzedawany jest w stanie ciektym nagow cysternach kolejowych i autocysternach.

Podstawowe, gwarantowane wkiwosci produktu

WEA SCIWO $CI JEDNOSTKA WYMAGANIA
Penetracja w temperaturze 25 °C Mm 30 -40
Temperatura tamlingei °C n.w.-4
Temperatura ngkniecia °C 50 - 65
Temperatura zaptonu °C n.n.220
Ciagliwos¢

w 15 °Clcm n.n.10

w 25 °C cm n.n.50
Odparowalné¢ % n.w. 1,0
Spadek penetracji po odparowaniu, % n.w. 40
Ciagliwos¢ po odparowaniu Cm n.n. 25
Temperatura famliw&ei po odparowaniu °C n.w. - 2
Zawarta¢ parafiny % n.w. 2
Zawarta¢ statych ciat obcych % n.w.1,0
Zawartag¢ wody % n.w. 0,1
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania og6Ine

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine”.
5.3. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne riglestosowé w nawierzchniach z asfaltu w odleggd od 10 do 15 m oraz w
takich miejscach, w ktérych wygiuje dylatacja podbudowy lub zmiana sztydeigodiaza.

Szczeliny podhtane naley stosowd przy sciekach na jezdniach wszelkich szergdooraz pérodku jezdni, jeeli
szerokdc¢ jej przekracza 10 m lub w przypadku uktadania eaxdhni potovy szerokdci jezdni.

5.4. Warunki przystapienia do robét
Mas; asfaltows mozna uklada jezeli temperatura otoczenia jest £Glub wyzsza. Nie nalgy uklada& masy w
temperaturze T lub nizszej.Swiezo wykonam nawierzchni nalezy chront w sposéb podany w PN-S-96025,2000 .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania w czasie robot

Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Nieréwndici podiuizne nawierzchni nie powinny przekraé¢zg0 cm.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinnylzgodne z dokumentacprojektows z tolerancy + 0,5 %.

Réznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1 cm, - 2
cm.

Os$ nawierzchni w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz + 5 cm.

Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekraaza 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09mabania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z pytdreswych.
8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w D-00.00.0§m\Agania ogdine”
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
— wykonanie podsypki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-S-96025.2000 Drogi samochodowe i lotniskoNawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.
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D - 05.03.03

NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
(TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOW E)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikamjhinicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwihzanych z odtworzeniem nawierzchni z plyt betonowymtiazanych z przebudaw oswietlenia ulicy
Obrzeznej w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z odtworzeniem
nawierzchni chodnikéw, wjazdéw wykonanych z plytdswych széciokatnych o grubéci 20 cm (trylinka) oraz
ptytek chodnikowych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z odtworzeniem
nawierzchni z ptyt betonowych sméokatnych i kwadratowych.
Odtworzenie nawierzchni drogowej nate wykona w odlegigci 1 metra od kraedzi wykopu w zakresie
prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, kfararstwascieralna jest wykonana z ptyt betonowych.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda D-00.00.00 ,Wymagania
0goine”

2.2. Piyty betonowe

Do budowy nawierzchni z piyt betonowych stosuje ¢ Si piyty betonowe
szeciokatne - T, wg BN-80/6775-03/02 [8].

2.2.1.Wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych $zmkatnych naley stosowd beton klasy B 25 i B 30.
Ksztalt ptyt betonowych przedstawiono na rysunku 1
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Rodzaj p Rodzaj z Rodzaj i
(ptyta potowka) (ptyta zwykta) (ptyta infuta)

T8 |-
L

Rysunek 1. Ksztalt ptyt betonowych

d
7
L a |

Wymiary ptyt betonowych podano w tablicy 1.
Tablica 1. Wymiary ptyt betonowych

Rodzaj Wymiary ptyt, cm Grulié
piyty a b C d e plyty h, cm

p 20,0 40,0 - - 17,1 12,0

z 20,0 40,0 34,6 - - 12,0

i 20,0 - 34,6 30,0 - 12,0

Dopuszczalne odchytki wymiaréw piyt betonowych p@vinny przekraczawartasci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow ptyt bedavych

Rodzaj Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
piyty wymiaru gatunek 1 gatunek 2
Piyty betonowe a, e h +2 +3
wg rysunku 1 b,cd +3 t4

Piyty betonowe mag by¢ produkowane o innym ksztalcie (np. czwagmlym), pod warunkiem spetnienia
pozostatych wymaganormy.
Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrécza
- - piyty betonowe, gatunek 1 - 3,5 mm,
- - piyty betonowe, gatunek 2 - 4,5 mm.
Powierzchnie ptyt betonowych powinny dpez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie ptyt betonowych powinny byréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdzi ptyt betonowych nie powinny przekraézaartasci
podanych w normie BN-80/6775-03/01 [7].

2.3. Krawezniki

Krawgzniki stosowane do obramowania nawierzchni z phtobewych powinny odpowiadawymaganiom wg
BN-80/6775-03/01 [7] i wg BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypedai spoin midzy plytami powinien b§ cementem
portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiaclwymaganiom podanym w PN-B-19701 [2].
Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/67814).

2.5. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powiniei ggtunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypeiraaspoin przez
zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawaitpytdw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.6. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowtadaymaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna to ¢byvoda
,odmiany 1”.
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2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin @ggnych powinna by stosowana na ggro i odpowiada
wymaganiom normy BN-74/6771-04 [5].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z piyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonujergcznie.
Do wytwarzania zaprawy stosuje sietoniarki, do zagszczania warstwy z piasku ubijakcene lub mechaniczne
oraz drobny spkt pomocniczy do wypetniania spoin i szczelin dytgfaych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
0Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
4.2. Transport ptyt i skladowanie

Piyty betonowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi po agjnicciu przez beton
wytrzymatagici minimum 0,5 R. W czasie transportu plyty betorovpowinny by zabezpieczone przed
przemieszczeniemgsi uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wyatgpozasciany srodka transportu wcej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Plyty betonowe mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na pagtovyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podktadek i przektadekzolmych w pionie jedna nad draugPtyty betonowe nalsy uklada na ptask w
stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q/@magania ogélne”.
5.2. Podsypka

Na podsypk (warstwe wyréwnawcza) naley stosowa piasek gruby wg PN-B-06712 [1]. Grutdopodsypki i
warunki jej stosowania powinny bygodne z dokumentagcprojektovs, SST.

5.3. Uktadanie piyt

5.3.1. Sposob uktadania ptyt

Sposob (desg ukladania ptyt betonowych na odcinkach prostyélikach powinien b§ zgodny z dokumentagj
projektowa, SST. Ogdlne zasady uktadania ptyt na prostyckad¢h podano w p. 5.3.215.3.3.

5.3.2. Uktadanie ptyt na odcinkach prostych

Piyty szdciokatne na odcinkach prostych powinnyé¢hytozone tak, aby dwa boki kdej z nich byly prostopadte
do osi drogi. Na kragdziach bocznych nawierzchni powinnydaytozone ptyty infuty lub potowki.

Piyty kwadratowe na odcinkach prostych powinny bdozone rzdami prostopadtymi do osi drogi albocdami
nachylonymi do osi drogi pocitem 45 z infutami.

5.3.3. Uktadanie ptyt na tukach

Piyty szdéciokatne na tukach powinny Byutozone w ten sam sposéb jak na odcinkach prostychjetiiak aby
kierunki spoin poprzecznych pokrywahe & promieniami tuku.

Piyty kwadratowe na tukach powinny dyitozone w ten sam sposéb jak na odcinkach prostychnz ty
zastrzeeniem, ze w przypadku ulzenia plyt rzdami prostopadtymi do osi kierunki spoin poprze@mnyowinny
pokrywa sig z promieniami tuku. W przypadku uenia ptyt rzdami ukénymi, kierunki spoin powinny hy
nachylone pod&em 45 do stycznych tuku.
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5.4. Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z plyt betonolvypowinno by wykonane zgodnie z dokumentaci
projektows, SST.

Przy wypetnianiu spoin przez zamulanie - piasewip®n zawieréd od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm, a
zamulenie powinno dywykonane na peinwysokaé piyt.

Wypetnienie spoin zaprajwcementow o wytrzymatdéci R28= 20 MPa, powinno hyywykonane w gib nie mniej
niz na 2/3 wysokéci piyty.

Przy wypelnianiu spoin maszalewow - przed zalaniem spoiny powinny dyvypetnione piaskiem do 2/3
WYySOKaGCi piyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Badanie podtga
Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.2.2. Sprawdzenie ukzenia ptyt

Sprawdzenie prawidiowioi utozenia pityt naley przeprowadza przez dokonanie oceny wizualnej na catej
diugcici budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunk@adanymi w pkt 5.3.

6.2.5. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje & najmniej w trzech losowo wybranych miejscach .
Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje przez usuricie materialu wypetniacego na diugei okoto 10 cm
oraz zbadaniu, czy wypelnienie spoin jest zgodwgmaganiami podanymi w pkt 5.4.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. RoOwndé

Nieréwnaci podiwne nawierzchni nay mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-
04 [11].
Nieréwndaci podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.3.3. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm i
-2 cm.

6.3.4. Uksztaltowanie osi
O$ nawierzchni w planie nie nae by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz = 5 cm.
6.3.5. Szeroké¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.

25



6.3.6. Grubai¢ podsypki (warstwy wyréwnawczej)
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.3.7. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z ptyt betonowymddano w tablicy 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
P i pomiaréw bada i pomiaréw
. 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
1 | Spadki poprzeczne niwelety
. 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
2 | Rzdne wysokéciowe niwelety
3 | Uksztaltowanie osi w planie 1_0 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety
4 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
Grubd¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09mabania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plytdrewych.

9.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w D-00.00.09m\Agania ogdine”
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiam,
— wykonanie podsypki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowybgjmuje:
» dla ptyt kwadratowych (50x50x7 oraz 35x35x5)
— RoZcielenie na uprzednio przygotowanym padigpodsypki piaskowej
— Ulozenie nawierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprofitnej podsypce zcznym ubiciem piyt
- Woypelnienie spoin piaskiem
— Piekgnacja nawierzchni przez posypywanie piaskiem
» dla ptyt széciokatnych (TRYLINKA)
— Wyréwnanie i zagszczenie podima
— RoZcielenie i zagszczenie podsypki piaskowej
— Ulozenie piyt oraz wyregulowanie i oczyszczenie spoin
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— Oczyszczenie nawierzchni i spoin z uggieém zanieczyszciena pobocze

— Wypelnienie spoin piaskiem lub zalanie zapga@mentow wraz z przygotowaniem zaprawy
— Piekgnacja nawierzchni zalanej zapragementow przez posypanie piaskiem i polewanie wod

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06712

2. PN-B-19701

3. PN-B-32250

4. BN-69/6731-08

5. BN-74/6771-04

6. BN-66/6775-01

7. BN-80/6775-03/01

8. BN-80/6775-03/02

9. BN-80/6775-03/04

10. BN-68/8931-04
11. BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
Cement. Cement powszechneggytiu. Sktad, wymagani
i ocena zgodrizi

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Elementy kamienne. Kegwiki uliczne, mostowe i drogowe

Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdbw i torowisk tramwajowych. Byt
drogowe

Prefabrykaty budowlane z betoElementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraimiki i
obrzera

Drogi samochodowe. Pomiar r&eho nawierzchni
planografem i tat

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntow.

27



D - 05.03.23

ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikamthiicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robdt zwhzanych z odtworzeniem nawierzchni z kostki brukoWwefonowej zwizanych z przebudawoswietlenia
ulicy Obrzeznej w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z odtworzeniem
nawierzchni chodnikéw, zjazdow wykonanych z kostkikowej betonowej.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t awanych z odtworzeniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktad@miaerzchni: chodnikéw, placéw, wjazdéw
Odtworzenie nawierzchni drogowej nate wykona w odlegigci 1 metra od kraedzi wykopu w zakresie
prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metodibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachygmdnych ze sabtrwale w fazie produkgciji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest posiadani
aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknieé¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnachywna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste, vehiecia nie
powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o grubo < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

28



W kraju produkowaneaskostki 0 dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmaeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
— na dlugdcit 3 mm,
- na szerokéci+ 3 mm,
— nagrubdci £ 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju saary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i fmowy.

2.2.4. Wytrzymalasé na sciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniaclreédnio z 6-ciu kostek) nie powinnadsniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najisza wytrzymaitéc pojedynczej kostki nie powinna bymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasikliwo §¢

Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynésiie wicej
niz 5%.

2.2.6. Odpornaé¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaliydana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania prébek jest wystarczap, jezeli:
— prébka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymaltéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé probek nie zameanych nie jest veksze
niz 20%.

2.2.7 Scieralnosé

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnyaaesi nie wicej
niz 4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigseej nt ,32,5".
Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowé kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki baie), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatvykostek brukowych powinny odpowiada
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje: slodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, ziyge z recept
laboratoryjmn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymala¢, mniejsz nasakliwosé i wieksza odporndé
na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewkiostce trwate zabarwienie. Powinny tattarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkonuje s¢ recznie.
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J&li powierzchnie § dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mgna stosow& mechaniczne
urzadzenia ukladajce. Uradzenie sklada si z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,zgdago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscesiarenia. Uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek, rmoa
wykorzystg do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi klydaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku oma stosowé& mechaniczne ugzlizenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub krawznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 R, kostki przewmne g na stanowisko, gdzie specjalne attzenie pakuje je w fajii spina tdma
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysastanie.

Kostki betonowe mma réwnie: przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine”.
5.2. Podiae

Podiae pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowé grunt piaszczysty - rodzimy
lub nasypowy o WB 35 [7].

Jezeli dokumentacija projektowa nie stanowi inaczejn&wierzchng z kostki brukowej przeznaczgmla ruchu
pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samdolego, ména wykonywé bezpdrednio na podtu z gruntu
piaszczystego

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na rénorodndg¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentaciji projektowej i zagdtoevanego przez Inspektora Nadzoru.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdmy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknalery uktada ok. 1,5 cm wyej od istniejcej nawierzchni, gdyw czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wiibratory ptytowe z ostan z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenierabrudzeniem. Wibrowanie nale prowadzé od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczé@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno tywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Sprawdzenie podsypki
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Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowg oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovei wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukohvpolega na:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtovgi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przaty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nieréwndci podtuzne

Nieréwnaci podtuzne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie powinny
przekracz& 0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektov z tolerancy + 0,5%.
6.3.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1
cm.

6.3.4. Szeroké¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.3.5. Grubasé podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.4. Czstotliwosé pomiaréw

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkkdsrukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w K byly przeprowadzone nie rzadzief 2i
razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charaktgoznych dla niwelety lub przekroju poprzecznegazowszdzie
tam, gdzie poleci kiynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09mabania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkesstki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09m\Agania ogoine”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST | wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiam,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
- RoZcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskomveagszczeniem
— Ulozenie kostki brukowej
- Ubicie kostek wibratorem
- Sprawdzenie spadkéw i row§m nawierzchni
— Woypelnienie spoin przez zamulenie piaskiem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny -- Oznaczanie odpokaonascieranie

2. PN-EN 206-1:2003 Beton -- Czs¢ 1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i
zgodna¢

3. PN-EN 12620+A1:2010Kruszywa do betonu

4. PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cgi¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodico
dotyczice cementéw powszechnegioytku

5.  PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania
probek, badanie i ocena przydattiovody zarobowej do
betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji

betonu

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$eno nawierzchni

planografem i tat
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D-07.07.01

OSWIETLENIE ULICZNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtécznej (SST)swymagania dotyexe wykonania i odbioru
robét zwhzanych z przebudayoswietleniaulicy Obrzeznej w Warszawie.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanmkiuohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuealizacji
roboét.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

W ramach budowy dwietlenia ulicynalezy:
a. Zdemontowa¢:

- latarnie o numerach: 17 102;. 17 103;. 17 104;0%; 17 106;. 17 107; 17 108; 17 109; 17 110; 17 1171112;
17113;17 114; 17 115; 17 116; 17 117; 17 11819, 17 120; 17 121 oraz 17 122,

- linie kablowe zasilajce wyzej wymienione latarnie;
- linie kablowe do latar o numerach 6068; 5957 i 6802;
- szat oswietleniowy OS-74 wraz z WLZ zasilaga t¢ szak.

- znaki drogowe i MSI na demontowanych latarniachelu przewieszenia ich zgodnie z dyspozycjami zamairtv
zakczniku Nr 1 do projektu.

b. Do adaptacji przewidziano:
- latarnie o numerach: 78 630; 78 631 oraz 78 638janie skrzyowania z uliga Boksersk,

- latarnk o numerze 15 887 w rejonie sképyania z ulig Cybernetyki.
Cc. Zamontowa¢é:
- projektowane latarnie L1 + L20 o oprawach drogowyicBtupach aluminiowych z wysgjnikiem tukowym,

anodowanych w kolorze szarym (CI-63 lub RAL 7015)wysokdci 10 m, posadowionych na typowym
fundamencie prefabrykowanym,

- projektowane latarnie OP1 + OP4 doswietlenia przej¢ dla pieszych o oprawach specjalnych montowanych na

stupach aluminiowych bez wygjnika, anodowanych w kolorze szarym (CI-63 lub RAQ15) o wysokéci 6 m,
posadowionych na typowym fundamencie prefabrykowany

- projektowane latarnie do $wietlenia chodnikbw o oprawach parkowych montowdnyca aluminiowych
cylindryczno — stékowych stupach parkowych o wysakd5 m anodowanych w kolorze zielonym (CI-75 lubIRA
6020)

- o$wietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mffiLkV w rurze ochronnej zasitgje projektowane latarnie oraz latarnie
o0 numerach: 78 630; 78 6311 78 632; 82 704; 82 598,100,

- szat odwietleniowy OS-74 wraz z WLZ zasilaga te szak.

- znaki drogowe i MSI zdemontowane z ista@jch latah zgodnie z dyspozycjami zawartymi w gz#niku Nr 1 do
projektu.
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Wykona¢ instalacje dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej.

W tym celu naley:
- w szafie gwietleniowejOS-74wykona rozdziat przewodu PEN na PE i N. Miejsce rozdziaiemt.

- w latarni Nr6 068 w miejscu patczenia przewoddéw PEN oraz PE i N uziémozdziat przewodu PEN na
PEiN.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Latarnia — oprawa éwietleniowa wraz z konstrukgjja podtrzymujca, mapca za zadanie Swietla¢ ulice,
chodniki i drogi w warunkach niedostatecznej widu®zi spowodowanej brakiemiwietlenia stonecznego.

1.4.2. Stlup éwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencidoézpdrednio w gruncie, stca do
zamocowania oprawyswietleniowej na wysokei nie wickszej nz 14 m za pomaclub bez wysignika.

1.4.3. Oprawa dwietleniowa - urzdzenie shiace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania stremia swietinego
wysylanego przezrodio swiatta, zawierajce wszystkie niezigine detale do przymocowania i patenia z instalagj
elektryczn.

1.4.4. Kabel - przewéd wielaylowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr elektrycznego, magy
pracow& pod i nad zienai.

1.4.5. Przewod kabelkowy- przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr elektrycznego
pracupcy w stupie i w wysigniku.

1.4.6. Fundament- konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stica do utrzymania stupaswietleniowego w
pozycji pracy.

1.4.7. Dodatkowa ochrona przeciwporzeniowa - ochrona czci przewodzcych dos¢gpnych w wypadku pojawienia
sie na nich nagpicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.8. Szafa fwietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze beggalnio zasilajce instalacje éwietleniowe.
1.4.9. Pozostate okridenia podstawowesa zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
1.5.0gélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2 MATERIALY

2.10golIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

2.2 Materialy stosowane przy uktadaniu kabli

2.2.1 Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinied bg najmniej gatunku ,3”, odpowiad@iego wymaganiom BN-
87/6774-04

2.2.2 Folia

Folia shzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgnpowinna by folia kalandrowaa koloru

niebieskiego z uplastycznionego PCW o gédbad 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiagaj wymaganiom BN-
68/6353-03

2.3 Elementy gotowe
2.3.1 Fundamenty prefabrykowane

Nalezy zamontowa fundamenty i ustoje prefabrykowane wedtug ustalekumentacji zastosowanego stupa.
Ogdlne wymagania dotygee ustojow i fundamentéw konstrukcji wsporczycheskme s w PN-80/B-03322.
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Po wykonaniu wykopu, a przed zamontowaniem fundametupa, naley utozy¢ na dnie wykopu warstgvbetonu
klasy B-100 o grubizi 10 cm i wymiarach w poziomie gkszych o 10 cm od wymiaru danego fundamentu.

W zalenosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzajwéd gruntowych, naly wykona
zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z ,Instrukzfbezpiecze przed koroz konstrukcji betonowych” — co
najmniej pomalowanie g#ci pogmzanych w ziemi abizolem ,R” na zimno. Poiege dotyczy rowniezerdzi stupdw
linii napowietrznej.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywsic na wyrdwnanym, utwardzonym i odwodnionym padiona
przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2  Przepusty kablowe — rury ochronne

Na catym odcinku, kable utg¢ w rurach ochronnych. Przy prieju kablem pod jezdaii w zblizeniach do drzew
nalezy stosowad przepusty ochronne wykonywane metqafzecisku lub przewiertu z miISRS-110, SRS-G-110 lub
réwnowana. Pod jezdniami przepusty wykahagodnie z normy N SEP-E-004. W zhieniach do drzew przepusty
wykona na gebokasci min. 1,0 m.

Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny lwnieszczone pod wjazdami do posesji i miejscamiegb
parkowania samochodéw. Na pozostatych odcinkaoti keble naley uktad& w rurach ochronnych typu KR 110.
Rury zabezpieczyprzed zamuleniem.

Rury na przepusty kablowe naje przechowywa na utwardzonym placu, w nie nastonecznionych rmass
zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.3.3Kable

Kable wywane do éwietlenia drég powinny spelnfa wymagania PN-E-90400:1993/Az1:1998P Kable
elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacpwipce polwinitowej, na naptie znamionowe nie przekraczeg 6/6
kV — Og6lne wymagania i badania [7], PN-93/E-90{&]10 kolorystyce zyt zgodnej z PN-HD 308 S2:2007 [9].
Stosowé kable o napiciu znamionowym 0,6/1 kV pciozytowe o zylach miedzianych w izolacji polwinitowej.
Przekréj zyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku rp, dopuszczalnej temperatury
nagrzania kabla przezqoly robocze i zwarciowe oraz skutecgciozastosowanej ochrony przeciwpzgaiowej. Dla
zasilania latar stosowé kabel YKYzo 5x25 mm zgodnie z dokumentacprojektovy.

Begbny z kablami naley przechowywd w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych dpropadami
atmosferycznymi i bezgoednim dziataniem promieni stonecznych.

2.3.4  Zrodia swiatta i oprawy

Dane fotometryczne zastosowanych przez Wykoraomraw powinny b§ zawarte w komputerowym programie
fotometrycznym, a przeprowadzone w tym programikiceénia musz dawa wyniki spetniajce wymagania podane
w p.4 opisu technicznego (nie gorsze od uzyskamygbrojekcie) dla przytego rozstawienia latari mocy zrédet
$wiatta zgodnych z projektem.

Ponad to oprawa winna:

— posiadé certyfikat na znak ,B” lub deklaragj zgodndci producenta zweryfikowan przez niezalene
laboratorium akredytowane,

—  pracow& na napiciu 230V, 50 Hz, przy cog nie mniejszym ni 0,85,

—  by¢ wykonana w I lub Il klasie ochronga przeciwporaeniowej,

— w przypadku opraw @vietlajacych jezdn¢ posiadd: petny, jednocgciowy, ttoczony z aluminium o stopniu
czystaci 99,99% odbiynik aluminiowy zapewniacy optymalny rozsyt strumienigwiatta oraz klosz szklany
odporny na promieniowanie U¥tkniecie i metnienie z biegiem czasu,

—  by¢ pomalowana na kolor zlbny do koloru stupa,

— posiadé system "oddychania" - wyréwnywaniasiienia komory optycznej z otoczeniem przy jednonges
poziomie szczelnwi komory optycznej lampy - IP66,

—  zapewni& poziom szczelni komory osprztu elektrycznego minimum IP66,

—  posiadé budowe dwukomorow,

— posiadé statecznik elektroniczny, pozwalay na sterowanie strumienieswietinym (redukcja mocy) poprzez
wejscie regulowane 1-10V lub DALI oraz okresowe zmrrajse strumienigwietinego w porze nocnej bez
sterowania zewgirznego,

— umazliwiaé¢ szybk wymiare zrédtaswiatta bez aycia narzdzi,
— podlegé utylizacji (recykling)

Do dwietlenia chodnikow zaprojektowano 46 sztuk opraw do lamp sodowych okgprznych
0 podwyzszonym strumienigwiatta i mocach 70W. Jako przykladowe dobrano ograw
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—-KIO /1889 /HPS 70W / 263615 produkcji firmy Scthee
—lub CDS471 1xXSON-TPP70W EB TB produkcji firmy Ppdi

Do daoswietlenia przejsé dla pieszychzaprojektowano oprawy do lamp metalohalogenkowyg@odwy.szonym
strumieniuswiatta i mocy 100 W produkc;ji firmy Thorn 96256488VIC 1 A/A 100W HIDE CL2 [STD].

Zestawienie opraw wraz ze wskazaniem ustawienidyéudila, kata nachylenia oprawy wzglem poziomu,
mocy zrodia swiatta i wysokdci zawieszenia dla poszczegolnych latatrogowych zamieszczono w peszych
tabelach.

Oprawy produkgji Philips

Wy;okoéc_’: Kat . Moc zrédta
Nr. | zawieszenia | nachylenia o Lo .
latarni oprawy Wysngr_lika sv&e\;}la Oprawy produkcji Philips Uwagi
[m] [stopnie]
L1 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L2 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L3 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L4 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L5 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L6 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L7 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L8 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L9 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L10 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L11 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L12 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L13 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L14 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L15 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3 Oswietla jezdnig
10 15 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3 | Oswietla parking
L16 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L17 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L18 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L19 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
L20 10 10 100 SGS253 GB 1xSON-TPP100W CR P3
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Oprawy produkcji Schreder

W¥30k0é¢ Kat Moc zrédia
| ai\larr' ni Za\é\'g;@ma xggﬂimz Swiatta Oprawy produkcji Schreder Uwagi
[m] [stopnie] W]

L1 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L2 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L3 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L4 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L5 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L6 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L7 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L8 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L9 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L10 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L11 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L12 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L13 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L14 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A Oswietla jezdnie

L15 10 15 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A | Oswietla parking
L16 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L17 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L18 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

L19 10 10 100 ONYX 2 /1419 /HPS 100W / 93233A

L20 10 10 100 ONYX 2 /1419 / HPS 100W / 93233A

Do wykonania przebudowy projektowanegwi@tlenia mana wy¢ innych opraw éwietleniowych pod warunkiem,
ze przeprowadzone dla nich obliczenia dada/niki spetniajce wymagania podane w p.4 dokumentacji projektowe;j
dla przygtego w niej rozstawienia latai mocy zrodet swiatta, a ksztalt oprawy uzyska pozytywapinic Wydziatu
Estetyki i Przestrzeni Publicznej Biura Architektur Planowania Przestrzennego khbtm Miasta Stotecznego
Warszawy. Propozyejnalery dofaczy¢ do oferty na wykonanie przebudowy.

2.3.5 Przewdod kabelkowy

Przewdd tywany do zasilenia oprawswietleniowych, sktada iz zyt, izolacji zyt i powtoki ochronnejZyty powinny
by¢ wykonane z miedzi o przekroju 2,5 mnizolacja przewodu oraz powitoki ochronne powinny z tworzywa
sztucznego. Naky stosowa przewdd YDY 3x2,5 mi na napicie znamionowe 750 V. Miejsce sktadowania
przewodow powinno ki suche oraz chronione przed opadami atmosferycznpn@mieniami stonecznymi. Nalg
unikna¢ przechowywania przewodéw o izolacji z tworzyw sztuych w temperaturzeasizej ni -5°C.

2.3.6  Stupy Gwietleniowe

Zastosowane stupy muszspetnid wymogi obowizujacych norm i przepiséw, w odniesieniu do patoia
geograficznego Warszawy, a w szczegétio

PN-EN 40-2:2005 Stupy gwietleniowe- Cz$¢ 2 Wymagania ogélne i wymiary;

PN-77/B-02011  Obliczenia w obeizeniach statycznych. Olgienia wiatrem.

PN-EN 40-6:2004 Stupy gwietleniowe- Czs¢ 6: Stupy dwietleniowe aluminiowe - wymagania:

Wszystkie stupy naley wykona jako cylindryczno - stikowe bez szwu, posadowione na fundamencie betonowym
Grubai¢ anody nie mniej ki 20 mikrondéw potwierdzona certyfikatem QUALANOD. datawa stupa fabrycznie
zabezpieczona elastomerem poliuretanowym do wysdko6 m w przypadku latardrogowych i 0,5 m parkowych,
natazonym fabrycznie przez producenta w kolorze zisliym do koloru stupa (zabezpieczenie stupa przémtatiem
zwiazkdéw amoniaku).

Wysokaci stupdw, typy i diugéci wysiegnikow oraz dodatkowe wypagenie lub specjalnbudowe stupéw okrélono
w ponizszych tabelach.
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SLUPY DO LATARN TYPU DROGOWEGO

WV.SOKOé(.': Dlugosé¢ Kat nachylenia
Nr latarni Opis stupa za\év;)ergiveynla wy s-irggpnik a wysiegnika wysiegnika Zamontowane znaki drogowe i urzgdzenia MSI Uwagi
[m] [m] [stopnie]
L1 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
L2 Al-10m 10 lukowy - | 1,5 10 A 12c zwezenie jezdni - lewostronne
L3 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
L4 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10
L5 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10
L6 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
L7 Al-10m 10 fukowy - | 15 10 D Wjﬁamzacjs;aqa obsiugi  technicznej
L8 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
L9 Al-10m 10 lukowy - | 10
L10 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10
L11 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10
L12 Al-10m 10 10
L13 Al-10m 10 10
L14 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
15 10 Oswietla jezdnie
L15 Al-10m 10 lukowy - T — ,
15 15 Oswietla parking
L16 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10
L17 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
L18 Al-10m 10 lukowy - | 15 10
L19 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10
L20 Al-10m 10 tukowy - | 1,5 10

Uwaga: W przypadku montowania innych opraw mizyktadowe naliey zastosowawysiegniki o kacie nachylenia dostosowanym do doboru tych opravdaig z dokonanymi obliczeniami.



StUPY DO LATARN PARKOWYCH

Wysokos¢ zawieszenia N
Nr latarni Typ stupa oprawy ' YP ik Uwagi
[m] wysiegnika
P1+P23 AL-5 5 sztorc 23 szt.
P30+P52 AL-5 5 sztorc 23 szt.
StUPY DO LATARN DOSWIETLAJACYCH PRZE$CIA DLA PIESZYCH
Wysokos$¢ zawieszenia N
Nr latarni Typ stupa oprawy P Uwagi
[m] wysiegnika
OP1+ OP 4 AL-6 6 sztorc 4 szt.

Stupy do latai typu drogowegonalezy wykona jako anodowane Wolorze szarym (CI-63
lub RAL 7015)

Stupy do latai do doswietlenia przejs¢ dla pieszych nalezy wykona jako anodowane
w kolorzeszarym (CI-63 lub RAL 7015)

Stupy do latai do oswietlenia chodnikéw naleey wykona jako anodowane w kolorze
zielonym (CI-75 lub RAL 6020)

Przed zaméwieniem stupéw najesprawdzt czy srednice trzpieni mocagych pasuj do
uchwytow opraw.

W dolnej czsci wszystkie stupy powinny posiaglavneke zamykam drzwiczkami. Wigka
powinna by przystosowana do zainstalowania typowej tablitekipiecznikowo - zaciskowej
posiadajcej podstaw bezpiecznikow 25A/2A i pig¢ zaciskdw do podtzenia po dwie lub
trzy zyty kabla.

Ze wzgkdu na konieczrig przewieszenia znakéw drogowych, adzeh MSI i sygnalizatorow
swietlnych zastosowane stupy powinny iigystarczajca wytrzymaiccé.

Sktadowanie stupOw savietleniowych na placu budowy, powinno dya wyréwnanym
podiazu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przekladekdmewna mgkkiego w
nieuszkodzonym opakowaniu gwarantyyjm nienaruszalrnié powtoki anodowe;.

Kazda paczka stupéw powinna byddzielona od podia minimum dwoma drewnianymi
przektadkami o minimalnej szerad@ 15 cm

2.3.7Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczka powinna posiadadpowiedm ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25A/2A igpi
zaciskow do podkzenia po dwie lub trzgyly kabla o przekroju co najmniej 35 Mim
Do zabezpieczenia oprawy stos@wekladki bezpiecznikowe topikowe 2A o charaktergsty
gG.

2.3.8Szafy gwietleniowe

Projektowane latarnie zasilaneda podstawowo z przebudowywanej w ramach niniejszego
projektu szafyOS-74oraz rezerwowo z sz&S-512, 0S-652, 0S-222, 0S-980, 0S-355, OS-
75.

Przebudowa szaf{DS-74 polega na zdemontowaniu istriegj i zamontowaniu w innym
miejscu nowej, ktér nalezy wykona jako typows stosowan przez ZDM (Rys Nr 5), z
zabezpieczeniami wg Rys Nr 3 dokumentacji projekjow

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
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3.2. Sprzt do wykonania Gwietlenia drogowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania @wietlenia drogowego winien wykagasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantuicych witaciwa jakaosé
robot:

- zurawia samochodowego,

- samochodu specjalnego z platfarhbalkonem,

- spawarki transformatorowej do 500 A,

- zagzszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidnspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska i
przepisami dotyczcymi jego uytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport materiatéw i elementow éwietleniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania @wietlenia winien wykazéa sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacychsrodkdw transportu:

— samochodu skrzyniowego,

— przyczepy dtaycowej,

— samochodu dostawczego,

— przyczepy do przewienia kabli.

Wykonawca jest zobowizany do stosowania jedynie taki@todkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazathidnspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnid wymagania dotycre
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwErgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznyctSrodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych
obciazen na osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q/¢magania ogoine”
5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przyspieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma ok@ek sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektoweazooceny warunkéw
gruntowych. Powinien réwnie potwierdzé aktualnd¢ inwentaryzacji kabli RWE Stoen
Operator Sp. z 0.0.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinnac¢bgobrana w zalaosci od gkbokasci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

W miejscach skrzsowan z podziema infrastruktun techniczma, a w szczegdlnai z kablami
elektroenergetycznymi, ktérych witacielem jest RWE Stoen Operator Sp. z 0.0 wykopy
nalezy wykonywa zgodnie z warunkami uzgodnionymi przez RWE.

Pod fundamenty prefabrykowane zaleca wiykonywanie wykopow wskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyevamowinno odpowiadavymaganiom
BN-83/8836-02 [25].
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Wykopy wykonane powinny lé¢ybez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgoidnie
z PN-B-06050:1999 [14]. Wykop rowka pod kabel paeinby zgodny z dokumentagj
projektova. Wydobyty grunt powinien hiysktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka
powinny by wykonane w spos6b zapewniey ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemawo@paddw atmosferycznych, naje
powierzchn¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegaicy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla rngielokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztze
(np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie makykona warstwami grubéci od 15 do 20
cm i zagszczé zag;szczarly wibracyjre. Wskanik zag;szczenia gruntu powinien wynosi
0,95 wedtug BN-77/8931-12 [26]. Zespczenie naley wykonywa w taki sposob aby nie
spowodowa uszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu fundamentu lub kabla, hple
rozplantowa w poblizu lub odwig¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentéw naley wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego
fundamentu. Fundament powinienébystawiany przy pomocyzevigu, na 10 cm warstwie
betonu B 10, spetniggego wymagania PN-EN 206-1:2003 [15] lub ¢gzonegozwiru
spetniajcego wymagania BN-66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nafe sprawdzt rzgdne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegoscianek i poziom gdrnej powierzchni, do ktérej przirdzona jest piyta
mocupca. Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni funelaim od poziomu nie powinno
przekroczy 1:1500, z dopuszczaintolerancy rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno byykonane z doktadrsgia £ 10 cm

5.4. Montaz stupéw Gwietleniowych

Przed przysfpieniem do montal stupa nalgy sprawdzé stan powierzchni stykowych
elementéwdczeniowych, oczyszczgj je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykgfoej,
ktéra w przypadku uszkodzenia podczas transportuzpaleupetné lub w przypadku braku
powtoki pokry¢ fundament.

Cze$¢ stupbw ustawia nalezy przy pomocy dwigu. Podczas podnoszenia stupa male
zwr6cié uwag;, aby nie spowodowaodksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjciem z haka, ustawiany stup powinierctmabezpieczony przed upadkiem.
Nakretki srub mocujcych stup powinny b§ dokrecane dwustadiowo i trwale zabezpieczone
przed odkgceniem.

Odchyika osi stupa od pionu nie peoby wigksza od 0,001 wysokoi stupa.

Stup naley ustawi@ tak, aby jego wgka znajdowata si od strony chodnika, oraz nie
powinna by potazona niej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu. Na stdpaaley
namalowé& numery lataf 0 wys. 2-5 cm zgodnie z zaleceniem ZDM.

5.5 Montaz opraw

Montaz opraw naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.zé oprave
przed zamontowaniem nale podhczy¢ do sieci i sprawdZi jej dziatanie (sprawdzenie
za&wiecenia sg lampy).

Oprawy naley montow& po uprzednim weignigciu przewodow zasilagych do stupow.
Pokczenia wewatrz stupéw wykona przewodami DY 2.5 mf w ukladzie TNC-S
(L1+3,N,PE).

Oprawy naley mocow& w sposOb wskazany przez producenta opraw po wizevau
do nich przewodow zasilgjych i ustawieniu ich w pol@nie pracy (zgodnie z kierunkami i
katami wzgkdem poziomu przyfymi do obliczé rozsytu swiatta to jest wskazanymi w
dokumentacji projektowej).

Oprawy powinny by mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmienialy swpgtozenia pod
wplywem warunkdw atmosferycznych i parcia wiatru.

5.6. Uktadanie kabli

Kable naley uklada& w trasach wytyczonych przez uprawniofirme geodezyja.
Uktadanie kabli powinno hy zgodne z norm N SEP-E-004 [6] oraz wymaganiami
eksploatacyjnymi ZDM.

Kable powinny by ukladane w sposéb wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozciganie itp. Temperatura otoczenia przy ukladaniulikake powinna by
mniejsza ni 0°C.
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Kabel ma@na zgin& jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pesngigcia powinien
by¢ mazliwie duzy, jednak nie mniejszy nil0-krotna zewetrzna jegasrednica.
Na catej trasie, kable utg¢ w rurach ochronnych. Przy prieju kablem pod jezdniami i w
zblizeniach do drzew natg stosowd przepusty ochronne wykonywane metquizecisku lub
przewiertu z rug SRS-110, SRS-G-110 lub réwnoimg. Pod jezdniami przepusty wykaha
zgodnie z normp N SEP-E-004. W zhieniach do drzew przepusty wyk@naa gebokasci
min. 1,0 m.
Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny hynieszczone pod wjazdami do poses;ji
i miejscami statlego parkowania samochodow. Na galah odcinkach sieci kable nale
uktada w rurach ochronnych typu KR 110. Rury zabezpiéqayged zamuleniem.
Giebokas¢ nalezy mierzy¢ od poziomu istnieicego w terenie do gornej, zegtrenej scianki
rury.
Rury naley uktada z doktadnécia +5 cm na warstwie piasku o gruod 10 cm z
przykryciem réwnie 10 cm warstw piasku, a nagpnie warstvg gruntu rodzimego o grulSol
€0 najmniej 15 cm.
Wzdhuz catej trasy z wyjtkiem odcinkéw wykonywanych przeciskiem lub przestéen, 15 cm
nad rug nalezy uktada folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.
Zaleca s przy latarniach pozostawienie 2,5-metrowych zawasksploatacyjnych kabla. We
wnekach latarni i szafach kable zatlozy¢ na sucho.
Kable utoone w gruncie powinny ldyzaopatrzone na catej diugd w trwate oznaczniki
identyfikacyjne rozmieszczone w ogisach nie wgkszych nk 10 m oraz przy miejscach
charakterystycznych, np. przy skéowaniach, latarniach itd.
Na oznacznikach powinny znajdoévsi¢ trwate napisy zawierage :

-symbol i numer ewidencji linii,

-oznaczenie kabla,

-znak wytkownika kabla,

-rok utazenia kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naky pomierzy¢ rezystang izolacji poszczegélnych

odcinkéw kabla induktorem o nagiu nie mniejszym rii 2,5 kV, przy czym rezystancja nie
moze by mniejsza ni 20 MQ/m.

5.7. Krzyzowanie istniecych linii kablowych RWE Stoen Operator Sp. z o0.0.
projektowana linia o$wietleniowa.

Przed przyspieniem do robdt potwierdzi aktualngé inwentaryzacji uradzen

elektroenergetycznych RWE Stoen Operator Sp. z 0.0.

Zgodnie z uzgodnieniem z RWE Stoen Operator Spozz dnia 31.10.2014roku spos6b
zabezpieczenia kabli elektroenergetycznych dugyeych si¢ z projektowanym gwietleniem
wykona wedtug ustalgé zawartych na rysunku nr 4 dokumentacji projektowej

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

Ochrona dodatkowa od parh — szybkie samoczynne vagizenie zasilania.

W projekcie dla zasilania nowych latigorzyjeto uktad sieci zasilagej TNC-S.

W szafie dwietleniowej OS-74 nalyy wykona rozdziat przewodu PEN na PE i N. Punkt
rozdziatu uziemi R<5Q.

W miejscu padczenia nowego i dotychczasowego odcinka sidgiietleniowej, w latarni
6 068 patrz Rys Nr 3 przewdd PE ngl@iziemi za pomog uziomu ZPB-9 0 R<®.
Pokczenia wewatrz stupéw projektowanych latamykona przewodami YDYd 3 x 2.5 mn
w ukladzie TN-S (L%3,N,PE). Wszystkie elementy podleggg ochronie
przeciwporaeniowej tzn. stupy, oprawy i inne metaloweg@z latarni wymagajce ochrony
nalezy polaczy¢ poprzez zaciski ochronne z przewodem PE. Po wykarmabot zawartych w
projekcie skuteczrig ochrony sprawdzipomiarem, a protokét badgrzekazé Inspektorowi
Nadzoru.

5.10. Uwagi realizacyjne

— Przed rozpoaziem robo6t naley zapozné sig z:

— z uwagami oraz zaleceniami zawartymi w Protokél®&larady Koordynacyjnej w
sprawie uzgodnienia usytuowania projektowane] siezbrojenia terenu z dnia
11.09.2014 r. Znak sprawy BG.6630.3565.2014 i bekwnie ich przestrzega

— uzgodnieniami dotyerymi prowadzenia prac na terenie poza wladaniem ZDM
i dokon& stosownych uzgodniez ich wytkownikami,
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— uzgodnieniem NI-NU/Zab/451/2014 z dnia 31.10.2014awartym na rysunku Nr
4a+c dotyczcym zabezpieczenia kabli elektroenergetycznych RSHen Operator
Sp. z o.0.

— Istniejace znaki drogowe zamontowane na demontowanychnlatdr naley odtworzy
zgodnie z Zalcznikiem nr 1 do projektu. 2yte do zamontowania znakéw pionowych
sztyce winny by wykonane z rury stalowej ocynkowanejsiednicy co najmniej 2 cale
i grubaici 2,9 mm, pomalowane fabrycznie (niezwtocznie pgniowaniu) na kolor szary.

— Przed przysipieniem do rob6t naky uaktualné inwentaryzagj urzadzer podziemnych
RWE Stoen Operator Sp. z 0.0.

- Calas¢ prac wykona zgodnie z obovgzujacymi normami, przepisami oraz wymaganiami
ZDM w Warszawie,

- Wykona szczeg6tow dokumentag powykonawcz i przekazéd ja do Wydziatu
Oswietlenia i sygnalizacji ZDM w Warszawie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w D -00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
6.2. Wykopy pod fundamenty, kable, uradzenie przepustowe

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenieian wykopu powinno hy zgodne z dokumentagj
projektows.

Po zasypaniu fundamentow, wykopow pod adeenie przepustowe lub kable nale
sprawdzé wskanik zag;szczenia gruntu oraz sprawélaposob usugcia nadmiaru gruntu z

wykopu.
6.3. Fundamenty

Program bada powinien obejmow& sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydlu
zewretrznego oraz wytrzymasgi.

Parametry te powinny kbyzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktgwej
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. &ita naley sprawdzt doktadnd¢
ustawienia w planie i elne posadowienia.

6.4. Latarnie cdwietleniowe

Elementy latat oswietleniowych powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektowy
Stupy agwietleniowe, po ich montai, podlegaj sprawdzeniu pod wzgllem:
— dokfadndci ustawienia pionowego stupow,
— jakoici polaczen kabli i przewoddw na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na
zaciskach oprawy,
— jakoici polaczen srubowych stupdw, wysgnikow i opraw,
— stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkibineentow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robét kablowych nalg przeprowadz
nastpujace pomiary:

- glebokaici zakopania kabla,

- grubaici podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtaci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla.

Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za wilkiem pomiaréw
rezystancji i cigtosci zyt kabla, ktére naley wykonywa dla kadego odcinka kabla. Ponadto
nalezy sprawdzt wskanik zag;szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadnzgmi.

6.6. Instalacja przeciwporaeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych natewykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie mog, by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowe.

Po wykonaniu instalacji swvietleniowej naley pomierz¢ (przy TNS) impedancje etli
zwarciowych dla stwierdzenia skutec#oioszybkiego wydczenia zasilania oraz rezystancj
uziomow.

Wszystkie wyniki pomiaréw naly zamigci¢ w protokéle pomiarowym ochrony
przeciwporaeniowej.
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6.7. Pomiar nagzenia Gwietlenia

Pomiary naley wykonywa po uptywie co najmniej 0,5 godz. odastenia lamp. Lampy
przed pomiarem powinny Bywyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary ngle
wykonywat przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pdi@a, pieszych i jakichkolwiek
obiektéw obcych, magych znieksztal¢i przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nale
przeprowadzéa podczas nocy kstycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych @ngt
$niezyca, unosgcy sk kurz itp.). Do pomiardw naly uzywac przyrzdéw pomiarowych o
zakresach zapewnigiych przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% cddali s
na danym zakresie.

Pomiary naley przeprowadzazgodnie z EN 13201-4:2007.

6.8. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy niespetnigie wymagé ustalonych w odpowiednich punktach SST
zostan przez Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktére wykagzupdstpstwa od postanowie SST zostam
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.00mAtyania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove dla linii kablowej, pogtzania uziemié jest - m (metr), a dla stupow
oswietleniowych, montau osprztu kablowego, malowania napisow i cyfr, montapraw jest
— szt. (sztuka). Dla wykopéw i zasypki azanych z robotami kablowymi i fundamentowymi
— n? (metr szécienny), kanalizacji kablowej w tym przepustéw —(metr), zabezpieczenia
fundamentéw — fm(metr kwadratowy), monta przewodéw zasilagych oprawy — kpl. przew.
(komplet przewodu), badai pomiarobw — odc. lub szt. (odcinek lub sztukajansport
zdemontowanych materiatéw — t (tona)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w D -00.00\0§magania ogdlne”. Roboty uznaje si
za wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

- Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegayj:
- wykopy pod ustoje i kable,
- wykonanie ustojow,
- ulozenia kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
- wykonanie uziomoéw,

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowd oprocz dokumentow
wym|en|onych w punkcie 8.5 D-00.00.00 ,Wymaganislog":
dokumentagj powykonawcz wg wymaga ZDM,
- wykaz wspoétrzdnych geodezyjnych dla obiektow punktowych i zalemoa
trasie kabli éwietleniowych,
- protokdly z dokonanych pomiaréw skutecgcio zastosowanej ochrony
przeciwporaeniowej,
- protokoty z pomiardw rezystancji izolacjyt kabli,
- protokoty z pomiaréw rezystancji uziomow,
- certyfikat na znak bezpieazstwa dla kabli,
- deklaracg zgodndci na wyréb — dotyczy konstrukcji stupévaetleniowego,
- certyfikat na znak bezpieazstwa dla opraw irédetswiatta,
- kartt katalogow zastosowanych opraw $wietleniowych potwierdzaga
spetnienie - wymaganych parametrow,
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w pordenim z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetnige lkeda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeegjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og0dlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

9.2.

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy platdoi podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania instalacjswietlenia obejmuje odpowiednio:

kopanie rowow dla kabli
wytyczenie trasy rowu dla kabli
wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przezemiem na odklad wzdtu
wykopu - odkopanie istniggych kabli gwietleniowych i energetycznych
wydobycie gruntu na pobocze
wyréwnaniescian i dna wykopu
przekopy probne w celu ustalenia trasy kabli ertgogaych
zabezpieczenie kabli energetycznych
wykopy pod now tras; kabli cswietleniowych
zasypanie rowéw dla kabli
odspojenie gruntu z pobocza
zasypanie rowu
utozenie folii
zasypanie szczelin gdzy fundamentem stupa, @&iam wykopu - po montau
fundamentow
zag:szczenie gruntu
usunkcie nadmiaru gruntu
nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego
przywo6z piasku
rozscielenie piasku w wykopie i przy stupach
utozenie rur ostonowych
wyréwnanie dna gotowego wykopu
monta rur ostonowych
uszczelnienie patzer i wylotow
uktadanie kabli éwietleniowych w rurach ostonowych
przywéz kabla
rozwiniecie kabla z bbna
odmierzenie odcinkéw kabla i ucie
wciagniecie kabla w rury ostonowe dvk i srs oraz fundameshipow
uktadanie zapasow kabli
zwiniccie kabla w zwgj
przykrycie gruntem rodzimym 15 cm
utozenie folii kalandrowanej koloru niebieskiego
obrébka kabli na sucho
zdjecie izolacji zewntrznej kabla
odseparowanigyt od siebie
zdjecie izolacji z poszczegélnyctyt - dtugasci 2 cm
zaprasowanie Kwowki kablowej nazyle pe kabla
podhczenie pod zaciski tabliczki
zabezpieczenie antykorozyjne fundamentow
oczyszczenie fundamentu
natazenie abizolu pdzlem
monta i stawianie stupow &wvietleniowych
wykonanie podsypki piaskowej z zggczeniem
przemieszczenie, zamontowanie i ustawienie fundémew wykopachzurawiem
samochodowym
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- sprawdzenie prawidtowgi ustawienia fundamentow

- monta za pomog zurawia samochodowego stupéévoetleniowych stalowych -
monta przez przykgcenie

- monta tabliczki stupowej we wgce stupa

* malowanie znakdw i cyfr na stupach

- oczyszczenie przez odtluszczenie padto
- malowanie cyfr z uwzghbnieniem znakdéw pisarskich

* monta opraw dwietleniowych

- zamocowanie oprawy

- wprowadzenie przewodow i ich padkenie
- wkreceniezrodtaswiatta

- skrecenie obudowy oprawy

* monta przewodow do oprawsavietleniowych

- wciagniecie przewodu w stupy i wysgniki
- podhczenie przewoddw pod zaciski tabliczki stupowej

*  monta uziomoéw

- pogmzenie gotowego uziomu giowego 9m przy pomocy miota spalinowego
- rozwiniecie ptaskownika

- ulozenie ptaskownika w rowie

- wprowadzenie lub przedienie ptaskownika déruby ochronnej stupa

- podiczenie ptaskownika podubg ochronma

- pomiar rezystancji uziemienia bez spmlzania protokotu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. CEN/TR 13201-1 Qvietlenie drog — C&¢ 1: Wybdr klas éwietleniowych.

2. EN 13201-2 @wietlenie drég — Cg¢ 2: Cechy jakéciowe.

3. EN13201-3 @wietlenie drég — Cg¢ 3: Obliczanie cech jakoiowych.

4. EN 13201-4 Qwietlenie drég — C&¢ 4: Metody do pomiaru cech
jakosciowych uradzeh oswietlenia drogowego.

5. PN-EN 60598 Oprawyswietleniowe - Wymagania ogoélne i badania.

6. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizaeljnie kablowe.
Projektowanie i budowa.

7. PN-E-90400:1993/Az1:1998P Kable elektroeasmyne i sygnalizacyjne o izolacji
i powtoce polwinitowej, na nagtie znamionowe nie
przekraczajce 6/6 kV — Ogdlne wymagania i badania.

8. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne nacoapznamionowe 0.6/1 kV.

9. PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacigt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych

10. PN-77/B-02011 Obgtenia w obliczeniach statycznych. Obgnie wiatrem

11. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie

12. PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linjgavdetrzne. Projektowanie i budowa.

12. N SEP 003 Elektroenergetyczne linie napowietrBrojektowanie i budowa.
Linie pradu przemiennego z przewodami petno izolowanymi oraz
z przewodami niepetno izolowanymi.

13. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie naptnene. Fundamenty konstrukcji
wsporczych.

14. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemnemafania ogolne.

15. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton.e&z1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i
zgodndc.

16. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

17. PN-88/B-30010 Cement portlandzki.

18. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie.

19. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Sigacya pobierania probek,
badania i ocena przydatm wody zarobowej do betonu, w tym
wody odzyskanej z proces6w produkcji betonu.

20. BN-80/6112-28 Kit miniowy.

21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczioplastycznionego PCW
suspensyjnego.

22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeian

23. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych.Zwir i pospotka.
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24. BN-87/6774-04 Kruszywa naturalne do nawierzdnhogowych. Piasek.

25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zeriWtlymagania i badania przy
odbiorze.

26. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu.

27. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rigtiriemne.

28. BN-83/8971-06 Rury beZaieniowe. Kielichowe rury betonowez¢lbetowe
WIPRO.

29. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci ndejse. Linie kablowe. Ogoélne
wymagania i badania.
30. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy konstrukciji
wsporczych éwietleniowych i energetycznych linii
napowietrznych.
31 PN-EN 40-2:2005 Stupyswietleniowe czs¢ 2;Wymagania ogolne i wymiary
32 PN-EN 40-1:2002 Stupywietleniowe — Terminy i definicje
33 PN-EN 40-5:2004 Stupywietleniowe czs¢ 5; Stupy dwietleniowe stalowe —
wymagania
34 PN-EN 40-6:2004 Stupywietleniowe czs¢ 6; Stupy dwietleniowe aluminiowe —
wymagania
35 PN-EN ISO 14713:2000 Ochrona przed kayémnstrukcji stalowych teliwnych
Powtoki cynkowe i aluminiowe . Wytyczne

36 PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszamstal metogl zanurzeniow
(cynkowanie jednostkowe)
Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

37. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdmia 2 marca 1999 r.
Z p&niejszymi zmianami w sprawie warunkéw technicznyjelkjm powinny odpowiada
drogi publiczne i ich sytuowanie.

38. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2Q03v sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowl@mgDz. U. z dnia 19 marca 2003 r.)

39. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych - Czs¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

40. Instrukcja zabezpiecaerzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.
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D -09.01.01

ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagichnicznej (SST) as wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zawianych z odtworzeniem zieleni drogowej w zzkiu
z przebudowg oswietlenia ulicy Obrzeznej w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych
z odtworzeniem zieleni drogowej prpyzebudowie éwietlenia ulicznego.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych
z
- zaktadaniem trawnikéw na terenie ptaskim,
- sadzeniem krzewéw na terenie ptaskim.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna — ziemia posiagieq wigciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy
rozwgj.

1.4.2.Materiat rglinny — nasiona traw, sadzonki krzewéw.

1.4.3.Bryta korzeniowa — uformowana przez szkétkowanigtdoziemi z przerastagymi ja
korzeniami rdliny.

1.4.4.Forma krzewiasta — forma vilziwa dla krzewdéw utworzona w szkétce przez niskie
przyciecie przewodnika celem uzyskania wietdpwasci

1.4.5.Pozostate okrigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wygamia ogoéine”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada D-
00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaastpujace
charakterystyki:
- ziemia rodzima — powinna by zdjgta przed rozpoezxiem robét budowlanych
i zmagazynowana w pryzmach nieprzekragagih 2 m. wysokei,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona le pudowy — nie mee by
zagruzowana, przesoigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenigicz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powste¢ w wyniku rozkiadu
réznych odpadkéw rdinnych i zwierzcych (np. torfu, fekalidw, kory drzewnej, chwastéw,
plewéw) przy kompostowaniu ich na otwartym powiatrav pryzmach, w sposéb i w
warunkach zapewniagych utrzymanie wymaganych cech i wakikéw jakasci kompostu.
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Kompost fekaliowo-torfowy — wyrob uzyskujezprzez kompostowanie torfu z fekaliami
i sciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkanyav.

Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiadavymaganiom BN-73/0522-01[5], a
torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu PN-G-9801]1 |

Kompost z kory drzewnej — wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczalégiekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch
mieskcy. Kompost z kory sosnowej m® by stosowany jako nawdz organiczny przy
przygotowaniu gleby pod zielav okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu kagle

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy

2.4.1. Krzewy do przesadzenia
2.4.2. Nasiona traw

Nasiona traw najeZciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioanyEh
gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna iieznaczony procentowy skfad gatunkowy, klas
numer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zd@raetkowania.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartd¢ azotu, fosforu, potasu N.P.). Nawozy ngleabezpieczy przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
3.2. Sprat do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wyké&zaig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- glebogryzarek,
- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanaammikow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Transport materiatéw do zieleni drogowej zmoby¢ dowolny pod warunkiemze nie
uszkodzi, ani tenie pogorszy jak&i transportowanych materiatow.

W czasie transportu krzewy musby¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly
korzeniowej lub korzeni i @éw. Raliny z bryla korzeniova musz mie¢ opakowane bryly
korzeniowe lub b§ w pojemnikach.

Krzewy mog by¢ przewaone wszystkimi srodkami transportowymi. W czasie
transportu naley zabezpieczy je przed wyschrtiem i przemarzgciem. Krzewy po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny bgtychmiast sadzone. sllejest to
niemazliwe, nalery je zadotowd w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razieszy
podlewd.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine”.
5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania rob6t zwzanych z trawnikamiasnastpujace:
- teren pod trawniki musi kfyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze
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przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajma teren powinien b§ obnizony w
stosunku do gazonéw lub kramikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi
urodzajr (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2
do 3 cm nad terenem,

teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byozcielona rowr warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy zigmmalezy walowa watem gtadkim, a potem watem —
kolczatky lub zagrahi,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpE) do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewanensilosci od 1kg do 4 kg na 100 m2,
chybaze SST przewiduje inaczej

na skarpach nasiona traw wysiewanevs ilosci 4 kg na 100 m2, chybae SST
przewiduje inaczej,

przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziggnabiami lub watem kolczadk

po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pakishia wody. Jeeli przykrycie
nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
mieszanka nasion trawnikowych moby gotowa lub wykonana wg sktadu podanego
w SST.

5.3. Krzewy

5.3.1. Wymagania dotycgce przesadzenia krzewow

Wymagania dotycce przesadzenia krzewodw sastpujace:
miejsce sadzenia — powinno doywyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacj
projektows,
dotki pod krzewy powinny miegtebokas¢ 45 cm isrednie 30 cm i zaprawione ziemi
urodzajn,
korzenie ztamane i uszkodzone ngl@rzed sadzeniem przyci
korzenie rélin zasypywa sypla ziemin, a nasfpnie prawidiowo uld, uformowa
miskg i podl&t.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega peasvdzeniu:

oczyszCzenia terenu z gruzu i zanieczysacze

okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),

pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,

wymiany gleby jalowej na ziemiurodzaja z kontroh grubdci warstwy roZcielonej
ziemi.

iloéci rozrzuconego kompostu,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
gestasci zasiewu nasion.

6.3. Krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:
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wielkosci dotkéw pod krzewy,

zaprawienia dotkdw ziemiurodzajn,

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentgpjojektova w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkow i odmian, odlegéoi sadzonych réin,

materiatlu rdlinnego w zakresie wymagdajakosciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku zgodn&i z normami: PN-R-67022[2] i PN-R-67023[3],

opakowania, przechowywania i transportu materiadlirego,

odpowiednich terminéw sadzenia,
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- zasilania nawozami mineralnymi.

- Kontrola robét przy odbiorze posadzonych krzewowycdoy:

- zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektova,

- zgodndci posadzenia gatunkéw i odmian oraz$dio krzewéw z dokumentag
projektows,

- wykonania misek przy krzewachgfeodbiér jest na wiosgilub wykonaniu kopczykéw,
jezeli odbidr jest na jesieni,

- jakadsci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.09m)agania ogoine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09n&gania ogdline”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyseze podstawy ptatriei podano w D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frirawnika obejmuije:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowié@miz urodzajnej, raielenie
ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikéw,
Cena posadzenia 1 sztuki krzewu obejmuje:
- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzemgkopanie i zaprawienie
dotkow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzeWwaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzéeWwaewy lisciaste
4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,aiza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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