Punkty pomiarowo-kontrolne na drogowych obiektach inzynierskich M.20.01.20.

M-20.01.20 PUNKTY POMIAROWO-KONTROLNE NA DROGOWYCH
OBIEKTACH INZYNIERSKICH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sa wymagania szczegolowe dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem punktow pomiarowo-kontrolnych ~w ramach zadania: ,,Odbudowa mostu
Lazienkowskiego w Warszawie”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z zaktadaniem

punktéw pomiarowo-kontrolnych na Moscie Lazienkowskim.

Zakres robot obejmuje:

—  wykonanie i osadzenie znakoéw pomiarowych na obiekcie inzynierskim

—  zalozenie w bezposrednim sasiedztwie obiektu inzynierskiego stalych znakéw wysokos$ciowych
nawigzanych do niwelacji panstwowe;j

—  wykonanie niezbednych prac geodezyjnych

—  kontrole osiadan podpdr do czas ich ustabilizowania si¢

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami podanymi
w D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 1.

1.4.1. Znaki pomiarowe — znaki wysokosciowe umieszczane na obiektach inzynierskich w celu oceny
prawidlowej pracy obiektow lub wodowskazy umieszczane przy obiektach mostowych zlokalizowanych nad
ciekami wodnymi, stuzace do pomiaru przeplywajacej wody

1.4.2. Staty znak wysokosciowy — utrwalony w terenie znak wysokosciowy o okreslonej rzednej wzgledem
przyjetego poziomu odniesienia, stanowiacy podstawe pomiaréw niwelacyjnych

1.4.3. Reper - zasadniczy element znaku wysokoSciowego lub samodzielny znak wysokosciowy (np. reper
Scienny) wykonany najczgsciej z metalu i majacy jednoznacznie okreslony charakterystyczny punkt, ktorego
wysoko$¢ jest wyznaczona.

1.4.4. Sie¢ kontrolna (sie¢ obserwacyjna) - zespdt punktow odniesienia i punktéw kontrolowanych
powigzanych ze sobg okresowo mierzonymi wielko§ciami w sposob umozliwiajacy wyznaczenie odksztatcen i
przemieszczen obiektu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1], pkt 1.5.

Przy wykonywaniu zakladania punktow pomiarowo kontrolnych nalezy przestrzega¢ Dz. U. Nr 63
»Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30.05.2000r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie”.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w D-M-00.00.00 “Wymagania og6lne[1], pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Znaki pomiarowe powinny by¢ wykonane z trwalego materialu, odpornego na czynniki atmosferyczne.

Do wykonania i osadzenia znakéw pomiarowych nalezy stosowac materiaty:

—  jako stale znaki wysoko$ciowe umieszczane w sasiedztwie obiektu: shupki betonowe z zabetonowanym
trzpieniem (reperem) ze stali nierdzewnej , o dlugim okresie trwatosci- wg PN-ISO 4463-2[2]

— jako znaki wysokosciowe umieszczane na obiekcie: repery (trzpienie, bolce, ptytki metalowe) ze stali
nierdzewnej o dlugim okresie trwatosci wg PN-ISO 4463-2[2]

Materialy stosowane do wykonania robot podlegaja akceptacji Inzyniera.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M-00.00.00 “Wymagania ogdlne” [1], pkt 3.
Jakikolwiek sprzet, narzgdzia i urzadzenia, ktore nie gwarantuja wymagan jako$ciowych robot, beda odrzucone
przez Inzyniera i niedopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonania prac pomiarowych nalezy stosowac sprzgt i narzedzia okreslone w instrukcjach i wytycznych
technicznych obowigzujacych w geodezji i kartografii [10.3].
Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiadaé atesty i aktualne $wiadectwa legalizacyjne wymagane
odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zarowno tachimetrow, niwelatorow, dalmierzy, wykrywaczy urzadzen
podziemnych, ploterow itp., jak i prostych przyrzadow takich jak tasmy i ruletki.
Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i okresowo sprawdzany.
Przy wykonywaniu prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem przemieszczen i odksztalcen nalezy
zastosowac sprzet o doktadnosciach nie mniejszych od nizej podanych:

— instrumenty typu Total Station o doktadnosci pomiaru katow Scc oraz odlegtosci 3 mm + 3 mm/km,

— niwelatory o doktadnos$ci pomiaru 1 mm/km,

— niwelatory o doktadnos$ci pomiaru 5 mm/km,

— inny sprzet umozliwiajacy uzyskanie podobnych doktadnosci.
Wszelkie odstepstwa muszg by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Sprzet stosowany do wyznaczenia punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 “Wymagania ogdélne”[1], pkt 4.
Dopuszczalny jest dowolny rodzaj $rodkow transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do
przewozu geodetéw, sprzgtu geodezyjnego oraz materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w D-M-00.00.00 “Wymagania ogo6lne™[1], pkt 5.

Wykonawca przed przystgpieniem do Robét przedstawi Inzynierowi do akceptacji Program Zapewniania
Jakosci dla Robot (PZJdR) uwzgledniajacy wszystkie warunki , w jakich beda wykonywane Roboty.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami
Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Prace nalezy poprzedzi¢ uzgodnieniami z UGiK.
Usytuowanie znakow wysokoSciowych uzgodnic nalezy z Inzynierem.

5.2. Wykonanie stalych znakéw wysokosciowych

Wykonawca umiesci poza korpusem drogi, w poblizu obiektu co najmniej dwa state znaki wysokosciowe (po 1
z kazdej strony obiektu) dowigzane do niwelacji panstwowej. Czynnosci te wykona geodeta uprawniony na
zlecenie Wykonawcy. Roboty wykona¢ zgodnie z §298.1-6 Rozporzadzenia MTiGM z dnia 30.05.2000r. Dz.U.
Nr 63 z dnia 3.08.2000r.Po zakonczeniu robot nalezy repery uwzgledni¢ w geodezyjnej dokumentacji
powykonawczej opisujac ich wspotrzedne i rzedne w ukladzie panstwowym.

Wytyczenie punktow pomiarowo kontrolnych nalezy wykonaé przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowe;j.

Staty znak wysokos$ciowy nalezy wykonaé¢ przed zatozeniem znakdéw wysokosciowych na podporach. Staly
znak wysoko$ciowy nalezy wykona¢ w postaci stupka betonowego (prefabrykowanego lub ,,na mokro”) z
osadzonym na gornej powierzchni trzpieniem geodezyjnym z kwasoodporne;j stali nierdzewnej. Stupek nalezy
wykona¢ o przekroju 20x20 c¢cm i wysokosci takiej, aby podstawa stupka byla posadowiona ponizej poziomu
przemarzania, a wierzch z osadzonym trzpieniem geodezyjnym znajdowat si¢ okoto 20 cm nad powierzchnia
terenu.

5.3. Wykonanie znakéw wysokosciowych na obiekcie
Ilos¢ znakow wysokosciowych montowanych na obiekcie powinna byé zgodna z Dokumentacja Projektowa.
W celu umozliwienia kontroli osiadan podpdr obiektu znaki wysoko$ciowe przewidziane do osadzenia
w podporach obiektu nalezy zamontowac i zniwelowa¢ w oparciu o staly znak wysokosciowy nawigzany do
uktadu niwelacji panstwowe;j.
Znaki wysoko$ciowe powinny by¢ umieszczone:

— nakazdej z podpor obiektu mostowego — nie mniej niz 4 sztuki,

— po obu stronach przeset:
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— nad podporami,
—  w $rodku rozpietosci przesel,
— w osiach skrajnych dzwigaréw.
Na podporach zaktada si¢ wykonanie znakéw wysokosciowych w postaci trzpieni ze stali nierdzewnej
kwasoodpornej osadzonych w otworach wierconych, przy uzyciu zywicy epoksydowej. Na ustroju niosgcym
znaki wysokos$ciowe powinny by¢ montowane przez przyspawanie lub przyklejenie do konstrukcji stalowej
ustroju.

Miejsce osadzenia znaku (trzpienia) musi zapewni¢ mozliwo$¢ ustawienia na nim taty niwelacyjnej i wykonanie
odczytu, natomiast ksztalt trzpienia powinien zapewni¢ jednoznaczny sposob ustawienia na nim faty.

Przed przystapieniem do mocowania znakéw  wysokoSciowych nalezy wykonaé niezbedne pomosty i
rusztowania umozliwiajace dostep do konstrukcji w miejscach montowania reperéw, a takze zapewniajace
bezpieczenstwo pracy obstugi oraz uzytkownikoéw drog.

Srednicg i glebokosé otworéw wierconych pod repery na podporach nalezy ustali¢ na podstawie $rednicy
trzpieni do osadzenia oraz zalecen Producenta zywicy epoksydowej. Po wywierceniu otworéw nalezy je
oczyS$ci¢ strumieniem sprezonego powietrza i zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

Trzpienie przed ich osadzeniem muszg by¢ doktadnie oczyszczone.

Zywiceg nalezy przygotowa¢ zgodnie z zaleceniami Producenta.

5.4. Stabilizacja i zabezpieczenie punktéw kontrolowanych

Punkty kontrolowane powinny by¢ zastabilizowane i zabezpieczone w trakcie odbudowy obiektu. Jesli w trakcie
odbudowy nie zostaly one zastabilizowane, wowczas nalezy to zrobi¢ przed rozpoczgciem pierwszych prac
zwigzanych z pomiarami odksztalcen i przemieszczen, zwracajac uwage na trwalg ich stabilizacje i
zabezpieczenie, a w szczegolnosci na ich wodoszczelne osadzenie.

Celowniki, a takze repery powinny by¢ wykonane z materialdow nierdzewnych i kwasoodpornych. Oznaczenie i
potozenie kazdego punktu kontrolowanego powinno by¢ szczegdétowo opisane, tak, aby w kazdej chwili mozna
byto punkty te odszukac.

5.5. Prace geodezyjne

Dla kazdego statego znaku wysokos$ciowego nalezy sporzadzi¢ opis topograficzny umozliwiajacy:

—  odnalezienie i zidentyfikowanie znaku

—  naniesieniu punktu na mapg topograficzna (1:10 000)

Ponadto dla kazdego stalego znaku wysoko$ciowego nalezy okresli¢ jego rzedna w nawigzaniu do uktadu
niwelacji panstwowej.

W oparciu o rzedne statych znakow wysokoSciowych nalezy okre$lic rzgdne znakdéw wysokosciowych
osadzonych na obiekcie. Rzedne te powinny by¢ okreslone z doktadnos$cia do 1 mm.

Dla poszczegélnych zadan geodezyjnych zwiazanych z osadzeniem znakéw pomiarowych na obiektach
inzynierskich i monitoringiem osiadan podpor obiektu mostowego nalezy sporzadzi¢ odpowiednie opracowania,
z ktorych nalezy utworzy¢ koncowa dokumentacj¢ geodezyjng (operat geodezyjny).

5.6. Kontrola osiadan podpér

Wykonawca opracuje projekt roboczy i harmonogram kontroli osiadan podpoér obiektu mostowego i przedtozy
do akceptacji Inzyniera.

Jezeli Inzynier z jakich§ powodow tak zadecyduje, Wykonawca powinien rozszerzy¢ zakres monitoringu
o dodatkowe pomiary (np. kontrola pionowos$ci podpor).

Monitoring osiadan nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzonym przez Inzyniera harmonogramem w oparciu
o pomiar bazowy wykonany bezposrednio po zamontowaniu znakow wysokosciowych w podporach obiektu
mostowego.

Wyniki pomiaré6w kontrolnych (monitoringu) nalezy na biezaco przekazywac¢ Inzynierowi oaz po zakonczeniu
monitoringu dotaczy¢ do dokumentacji powykonawczej.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowaé i sprawowaé nad nimi bezposredni nadzor i
kontrolg wylacznie osoba posiadajagca odpowiednie uprawnienia zawodowe - zgodnie z wymaganiami
przepisow ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne [10.3].

5.6.1. Doktadnos¢ wykonywania prac
Doktadno$¢ pomiaréw stuzacych do wyznaczania przemieszczen i odksztalcen okresla si¢ granicznym btedem
wyznaczenia przemieszczen Mp:

My=r-m,<R - P,
gdzie:
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r- wspolczynnik, ktorego wartos¢ zalezy od wymaganego prawdopodobienstwa (p) poprawnosci wyniku oraz
od stopnia przypadkowosci btedow pomiaru stuzacych do wyznaczenia przemieszczenia.

Aby uzyskac¢ zatozone prawdopodobienstwo (p) poprawnosci wyniku, nalezy przyja¢ nastgpujace wielkosci

wspoélczynnika r (zaktadajac rozktad normalny btedéw pomiaru):

r=3,30 p=99,97%
r=3,00 p=99,73%
r=2,58 p=99,00%
r=2,50 p=98,76%
r=2,00 p=95,45%
r=1,96 p =95,00%
r=1,00 p=68,30%
m, - blad Sredni wyznaczenia przemieszczenia,
P - graniczne przemieszczenie, okreslone dla danego obiektu lub jego czgsci,
R - parametr okreslajacy jaka cze$cig granicznego przemieszczenia moze by¢ blad jego wyznaczenia.

Przy probnych obcigzeniach i probach rozruchowych warto$¢ parametru R nalezy przyjmowacé: 0,01 <R <0,1.
Ostateczng wartos¢ parametru R ustala Inzynier.

Graniczne przemieszczenie P na obiekcie ustalajg warunki okreslone w Dokumentacji Projektowe;j
(nierownomierne osiadanie podpor) albo przepisy techniczno-eksploatacyjne (rdznica osiadan migdzy obiektem
i nasypem) .

5.6.2. Prace pomiarowe

Wykonawca opracuje technologie pomiaru osiadan podpor zapewniajacg uzyskanie ustalonych doktadnosci.
Opracowana technologia powinna uwzgledniac rodzaj i wielko$¢ obiektu.

Pomiary kontrolne na obiektach nalezy wykonywa¢ w dni pochmurne i przy niewielkich predkosciach wiatru.

5.6.3. Opracowanie wynikéw pomiarow
Sie¢ kontrolng nalezy wyréwna¢ metodami S$cistymi, a opracowane wyniki (Wyznaczone ugigcia,
przemieszczenia itp.) musza posiada¢ ocen¢ doktadnosciows.
Wykonawca zobowigzany jest do dokonania geodezyjnej interpretacji wynikow pomiaréw. Interpretacja ta
powinna obejmowacé nastgpujace zagadnienia:
— obliczenie bledu sredniego pojedynczego spostrzezenia,
— obliczenie btedu $redniego oraz okreslenie figur btedu najlepiej i najgorzej wyznaczonych punktow
kontrolowanych,
— okreslenie trendu czasowego odksztatcen i przemieszczen dla wybranych punktéw sieci kontrolne;j,
— sformulowanie wnioskéw odnos$nie ewentualnych zmian w zakresie konstrukcji znakéw 1 sieci
kontrolnej.
W sprawozdaniu technicznym podaé nalezy informacje o punktach przyjmowanych wczesniej za state, a ktore
aktualnie utracity cechy statosci, o punktach wznawianych w zwigzku z ich uszkodzeniem, o punktach nowych,
(zaggszczajacych siec), wreszcie, o wynikajacych z tych okolicznosci sugestiach, co do ksztattu sieci kontrolnej
i sposobie prowadzenia kolejnych pomiaréw okresowych.

5.6.4. Skompletowanie dokumentacji dla Inzyniera
Dokumentacja techniczna przeznaczona dla Inzyniera stanowi jeden z dokumentow do odbioru prac i powinna
by¢ skompletowana, zbroszurowana, badz oprawiona w odpowiednich teczkach, segregatorach, tubach z opisem
kart tytutowych, spisem zawartos$ci oraz numeracja stron.
W zaleznosci od sposobu i techniki wykonania prac nalezy skompletowaé nastepujace materiaty:
— sprawozdanie techniczne z wykonanych pomiarow i obliczen,
—  okreslenie przedmiotu i zakresu pomiaru,
— technologi¢ pomiaru,
—  szkice przegladowe sieci kontrolnej,
— wykazy wspotrzednych i wysoko$ci punktow sieci kontrolnej (na papierze),
— wyniki danego pomiaru, z informacjami o warunkach towarzyszacych majacych znaczenie dla
interpretacji tych wynikow, migdzy innymi wyniki pomiaréw temperatury,
— zestawienie wyznaczonych odksztalcen i przemieszczen, zawierajace kompletne wyniki koncowe ze
wszystkich pomiarow oraz graficzng ilustracje wynikow,
— geodezyjng interpretacje wynikow,
— inne materiaty zgodnie z wymaganiami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M-00.00.00 “Wymagania ogélne™[1], pkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiagzanych z zakladaniem punktow pomiarowo-kontrolnych nalezy
prowadzi¢ wg ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

—  uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, protokoty kontroli i odbioru w
wytworni itp.), potwierdzajace zgodno$¢ materialow z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacji,

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robdt, okre§lone
w pkcie 2 lub przez Inzyniera,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola jakoS$ci robot

Kontrole jakoséci robot nalezy przeprowadza¢ na zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i pkt.5. niniejszej
STWiORB,

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie na wszystkich etapach realizowanych prac pelnej,
wewnetrznej kontroli. Kontrola ta powinna by¢ tak zorganizowana, aby na biezaco zapewniala mozliwo$¢
$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jako$ci oraz usuwania nieprawidlowosci mogacych mie¢ wplyw na
kolejne etapy.

Z przeprowadzonej wewnetrznej koncowej kontroli prac geodezyjnych i kartograficznych wykonawca prac
(osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe) ma obowigzek sporzadzi¢ protokot, ktéry bedzie
stanowit jeden z dokumentow do odbioru prac. Jezeli w wyniku tej kontroli Wykonawca stwierdzi, ze prace
zostaly wykonane wadliwie i wymagaja dodatkowych opracowan, prace te winien wykona¢ we wiasnym
zakresie i na swoj koszt.

Niezaleznie od kontroli prowadzonej przez Wykonawce, Inzynier moze powota¢ we wlasnym zakresie statg
kontrolg¢ prac.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™[1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 szt. wykonania i odebrania punktu pomiarowo — kontrolnego (reperu) na obiekcie lub
statego w sasiedztwie obiektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”[1].

8.3. Odbidr ostateczny

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Podstawg dokonania odbioru sg nastgpujace dokumenty:

a) Dziennik Budowy

b) Dokumentacja Projektowa, Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz PZJdR z naniesionymi zmianami
dokonywanymi w trkcie budowy i uzasadnienia dokonywanych zmian

¢) dokumenty dotyczace jakoSci wbudowywanych materiatlow

d) pisemne stwierdzenia przez Inzyniera w Dzienniku Budowy wykonania okreslonych Robot zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz wymaganiami zawartymi w STWIORB oraz wyrazenie zgody na
przystapienie przez Wykonawce do realizacji kolejnej fazy robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena jednostkowa obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  dostarczenie materialow i wszystkich pozostatych niezbednych czynnikéw produkcji,
—  biezaca obshuge geodezyjna,
—  wykonanie projektu roboczego i harmonogramu kontroli osiadan podpor
—  wykonanie i rozbidrke niezbgdnych rusztowan i pomostow roboczych oraz dostarczenie projektow tych
urzadzen
—  osadzenie punktu pomiarowego na obiekcie lub statlego punktu pomiarowego w sasiedztwie obiektu
—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw i opracowan geodezyjnych (w tym dokumentacji
powykonawczej z naniesionymi punktami wysoko$ciowymi ),
—  kontrolg osiadan podpor z opracowaniem wynikow pomiarow,
—  wykonanie badan wg pkt.6.
—  uporzadkowanie miejsca robot
Cena wykonania robot okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje rowniez:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”

10.2. Normy

2. PN-ISO 4463-2 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar. Cele i stanowiska
pomiarowe

103. Inne

3. Instrukcje techniczne Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii, w szczegdlnosci:
a)  0O-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjne;j i kartograficznej,
b)  G-1 Pozioma osnowa geodezyjna,
¢)  G-2 Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna,
d)  G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji,
4. Wytyczne techniczne Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii
a)  G-3.1 Osnowy realizacyjne
b)  G-3.2 Pomiary realizacyjne
c¢)  G-4.3 Bezposrednie pomiary wysokosciowe

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. z 2005 r. nr 240, poz. 2027)
6. Przepisy wykonawcze do ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne — Stan prawny
na dzien 24.03.2004 r.

10.4. Przepisy mostowe

7. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U. nr 63, poz.
735)
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