Roboty rozbiérkowe M.20.01.15.

M-20.01.15 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace robot rozbidrkowych istniejacych obiektow w zwigzku z zadaniem ,,Odbudowa mostu
Lazienkowskiego w Warszawie”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB majg zastosowanie przy robotach rozbiérkowych obicktow
inzynierskich oraz ich elementow.

Zakres robot rozbidorkowych obejmuje:

—  dostarczenie projektu wykonawczego robot rozbidrkowych,

—  zabezpieczenie (podpory tymczasowe, rusztowania, ekrany, siatki, podesty itp.) i oznakowanie robot
—  koszt uzyskania niezb¢dnych uzgodnien i koszty koniecznego ograniczenia ruchu drogowego na czas robot
—  rozbidrke latarni

—  rozbiorke barier

—  rozbidrke balustrad

—  rozbiodrke kraweznika

—  rozbiorke betonu wypetniajacego na chodnikach

—  rozbiorke asfaltu na chodnikach

—  rozbiorke skrzynki na kable

—  rozbiorke pustakéw telekomunikacyjnych

—  rozbioérke nawierzchni na jezdni

—  rozbiérke mastyku na siatce stalowe;j

—  rozbidrke izolacji wraz z betonem ochronnym izolacji na jezdni

—  rozbiorke konstrukceji stalowej

—  rozbiorke zelbetu

—  demontaz dylatacji

—  demontaz tozysk

—  demontaz saczkow

—  demontaz wpustéw

—  demontaz rur odwadniajacych

—  demontaz konstrukcji wsporczych 1 pomostow pod urzadzenia

—  rozbiérke pomostu drewnianego

—  rozbidrke podestow

—  rozbiorke kabli teletechnicznych, energetycznych, elektrycznych

—  rozbidrke przewodow gazowych, przewodow cieptowniczych i wodociagowych

—  rozbidérke nasypu

—  uporzadkowanie miejsca robot

—  odwiezienie materiatdow z rozbiorki na miejsce sktadowania nalezace do Wykonawcy
iinne

W przypadku, gdy rozbidrka elementu wymaga usunigcia gruntu —réwniez rozbiorke fragmentu nasypu i jego
odtworzenie. zgodnie z dokumentacjg projektowa i STWiORB

Uwaga:

Ostateczny zakres rozbiorek dla kazdego obiektu zostanie okreslony przez Wykonawce i zatwierdzony przez
Inzyniera po rozebraniu istniejacych nasypow, doktadnych oglgdzinach i niwelacji odstonietych obiektow (po
zdjeciu izolacji i nawierzchni).

Materialy z rozbiorki stanowia wlasno§¢ Zamawiajacego i powinny zosta¢ odwiezione przez Wykonawce na
miejsce zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4. Okreslenia podstawowe
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Okreslenia podane w niniejszej SSTWiORB sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”, pkt 1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robodt
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt 1.

2. MATERIALY
Do odtworzenia fragmentow nasypow, ktore muszg by¢ usunigte w celu odkrycia rozbieranego elementu, nalezy
stosowac grunt zasypowy wg STWIORB M-11.01.04 [3], pkt.2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt 3.

3.2. Sprzet do robot rozbiérkowych

Nalezy stosowac sprzet, ktory w minimalny sposob spowoduje zaktocenie ruchu na odbudowywanym moscie.
Sprzet zastosowany do rozbiorki podlega akceptacji Inzyniera.

Do rozbiorki elementéw ustroju niosacego i podpdr mozna stosowaé, np. lance wodna, pily do cigcia betonu,
koparki ze szczeka wyburzeniowa, mloty pneumatyczne — zaleznie od przyjetej technologii wykonania.

Do rozbiérki nawierzchni bitumicznych mozna stosowac, np. frezarki, mtoty pneumatyczne.

Bariery i balustrady mogg by¢ usuwane za pomoca palnikoéw acetylenowo-tlenowych.

Do demontazu i przetadunku prefabrykatéw nalezy stosowaé dzwigi samochodowe o udzwigu i wysiegu
odpowiadajacym terenowym warunkom montazu i przetadunku oraz cigzarowi montowanych elementow.
Wykonanie rob6t rozbiorkowych wymaga zastosowania rusztowan, podestow roboczych i zabezpieczen na czas
robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt 4.

4.2. Transport materialéw
Materiaty z rozbiorki stanowia wlasnos¢ Zamawiajacego. Powinny by¢é wywozone zgodnie z projektem
technologicznym robét rozbidorkowych na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt 5.

Wykonawca zobowigzany jest zaprojektowac i zastosowaé wszelkie niezbedne zabezpieczenia dostosowane do

przyjetego sposobu rozbiorki (ekrany, ogrodzenia, siatki zabezpieczajace itp.), aby nie narazi¢ na

niebezpieczenstwo uzytkownikow ruchu drogowego odbywajacego pod odbudowywanym obiektem, a takze
zabezpieczy¢ rzeke przed zanieczyszczeniem wody i uszkodzeniem skarp.

Wykonawca przedstawi projekt technologiczny roboét rozbiorkowych, uwzgledniajacy:

—  sposOb zabezpieczenia terenu pod obiektem i na obiekcie w trakcie wykonywania robot rozbidrkowych,
w szczegblnosci sposob zabezpieczenia ruchu drogowego pod odbudowywanym obiektem;

—  projekt roboczy podpor tymczasowych, rusztowan, podestow, ekrandw, oston i wszelkich urzadzen
koniecznych do zabezpieczenia i wykonania robdt,

— dla rozbiorki nawierzchni drogowej podlegajacej odtworzeniu — projekt odtworzenia nawierzchni
drogowej w dowiazaniu do nawierzchni sasiadujacej, w uzgodnieniu z Nadzorem Robo6t Drogowych

—  opis prowadzenia rozbiorek (w tym szczegdlowa technologia rozbiorki konstrukcji stalowej z jej
odtransportowaniem na miejsce skltadowania) z wymienieniem: zastosowanego sprzetu, kolejnosci
wyburzanych elementdéw z ich zabezpieczaniem, sposobu usuniecia z placu budowy produktow rozbiodrek i
ich utylizacji,

—  projekt organizacji ruchu na czas robot rozbidorkowych (powinien uwzglednia¢é minimalne zaktdcenia
ruchu)

— ostateczny zakres robot rozbidrkowych zaktualizowany w stosunku do dokumentacji projektowe;.
W przypadku, gdy po rozebraniu istniejacych nasypéw, doktadnych ogledzinach i niwelacji odstonigtych
obiektow (po zdjgciu izolacji i nawierzchni) i okresleniu ewentualnych kolizji miedzy istniejacymi
konstrukcjami i robotami odtworczymi  wymagany zakres rozbiorek znacznie przekroczy zakres
projektowany lub wplynie na zmiang pracy statycznej obiektu w stosunku do zalozonej, nalezy
skontaktowac si¢ z Projektantem celem podj¢cia dalszych decyzji.
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Projekt roboczy podlega akceptacji przez Inzyniera.

Do obowiazku Wykonawcy nalezy uzyskanie wszelkich uzgodnien koniecznych dla ograniczenia skrajni ruchu
drogowego oraz czasowego wstrzymania ruchu.

Wykonawce obciazaja wszelkie koszty zwigzane z ograniczeniem ruchu drogowego.

Prace rozbidérkowe nalezy rozpoczaé¢ od ustalenia lokalizacji i zabezpieczenia istniejacych urzadzen obcych, pod
nadzorem odpowiednich stuzb (wlascicieli urzadzen), a takze wykonaé¢ wszelkie zaprojektowane prace
deinstalacyjne i przelozy¢ trasy kabli energetycznych i teletechnicznych oraz przewoddéw gazowych w obrebie
obiektu. Jezeli na terenie robot ziemnych zostanie stwierdzone wystgpowanie urzadzen podziemnych nie
przewidzianych w dokumentacji projektowej (instalacje wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe,
elektryczne) i kolidujacych z robotami rozbiérkowymi lub odbudowa, wowczas roboty nalezy przerwac,
powiadomi¢ Inzyniera, a dalsze prace prowadzi¢ po uzgodnieniu trybu postgpowania z instytucjami
sprawujacymi nadzor nad tymi urzadzeniami.

5.2. Rozbiorka konstrukcji stalowej

Rozbiorke i odtransportowanie konstrukcji stalowej Wykonawca wykona zgodnie z projektem technologicznym
rob6t rozbidrkowych.

Rozbidrka konstrukcji stalowej obejmuje rozebranie takich elementéw, jak bariery, balustrady, dylatacje,
lozyska, saczki, wpusty, konstrukcje wsporcze i pomosty pod urzadzenia, i inne.

5.3. Rozbiorka elementéw betonowych i zelbetowych

Elementy betonowe i zelbetowe mozna wyburzac stosujac, np. lance wodna, pity do cigcia betonu, koparki ze
szczeka wyburzeniowa, mloty pneumatyczne —zaleznie od przyjetej technologii wykonania.

Rozbidrka zabudowy chodnikowej obejmuje usunigcie nawierzchni na chodniku oraz usunigcie wszelkich
elementow zakotwionych w betonie chodnika, jak kotwy barier, balustrad itp., rury z kablami i inne.

W przypadku, gdy element zelbetowy podlegajacy rozbiorce jest czgsciowo zastonigty gruntem (np. skrzydta),
rozbidrka zelbetu obejmuje rowniez rozebranie czesci nasypu wg STWiORB M-11.01.01.[2] i rekonstrukcje i
reprofilacje¢ fragmentu skarpy wg STWiORB M-11.01.04[3] po wykonaniu nowego elementu Zelbetowego.

W przypadku, gdy zaprojektowane jest pozostawienie do wykorzystania czesci elementu zelbetowego nalezy
zachowac¢ szczego6lng ostrozno$¢ przy robotach rozbidrkowych.

5.4. Demontaz dylatacji, wpustow, rur spustowych na czesci betonowej mostu

Dylatacje i wpusty powinny by¢ wykuwane lekkim sprzetem, aby mozliwie w minimalnym stopniu uszkodzi¢
»zdrowy” beton plyty ustroju niosgcego, natomiast usungé catkowicie beton skorodowany. W przypadku
wpustow moze zachodzi¢ konieczno$¢ przecigcia zbrojenia. Przed wykuciem wpustdw nalezy usungé rury
Spustowe.

W przypadku wykuwania dylatacji nalezy dgzy¢ do uzyskania koryta mozliwie zblizonego ksztalttem do koryta
zaprojektowanego pod nowe urzadzenie dylatacyjne wg STWIORB M.18.01.01.[4]. W trakcie wykuwania
dylatacji nalezy odku¢ i catkowicie usungé¢ zakotwienia dylatacji, pozostawiajac przy tym zbrojenie strefy
dylatacyjnej wyprowadzone z plyty ustroju niosgcego. Zachowane prety nalezy wyprostowac i oczyscic.

5.5. Rozbidrka barier ochronnych, balustrad

Stupki balustrad, barier i ekrandw nalezy odcig¢ od blach podstawy np. palnikiem acetylenowym lub szlifierka
katowa lub odkrgcié. Kotwy barier, balustrad i ekranéw nalezy usunaé wraz z rozbiorka zabudowy
chodnikowej/gzymsowe;j.

5.6. Rozbiérka nawierzchni mineralno-bitumiczne;j i izolacji

Nawierzchni¢ na jezdni nalezy usunaé mechanicznie z zastosowaniem sprzetu wg uznania Wykonawcy,
zaakceptowanego przez Inzyniera. Moga to by¢ mloty pneumatyczne lub elektryczne, tadowarka z uzgbiong
lyzka, frezarka.

Izolacj¢ na jezdni zaleca si¢ zerwac r¢cznie przez odspojenie od podtoza przy pomocy mtotow pneumatycznych
z grotem lopatkowym.

Nawierzchni¢ na chodniku/gzymsie, w przypadku rozbidrki betonu chodnika/gzymsu mozna usuna¢ w trakcie
rozbiorki betonu.

Nawierzchnia drogowa w sasiedztwie obiektu, podobnie jak chodniki w sasiedztwie obiektu podlegaja
rozbidrce tacznie z podbudows. Rozbierang nawierzchni¢ drogowa i chodnikowa podlegajaca odtworzeniu
nalezy odtworzy¢ tacznie z podbudowa zgodnie z projektem roboczym dostarczonym przez Wykonawce,
zatwierdzonym przez Inspektora Robot Drogowych. Nalezy réwniez odtworzy¢é w ramach niniejszej STWiORB
oznakowanie, eclementy zabezpieczajace oraz wszelkie inne elementy dojazdow, jezeli ulegly rozbidrce ze
wzgledu na roboty na obiektach inzynierskich.
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5.6. Demontaz istniejacych kraweznikéw

Nalezy zdemontowac¢ krawezniki wraz z podlewka.

5.7. Uporzadkowanie terenu

Po wykonaniu rob6t rozbidorkowych nalezy uporzadkowaé teren z gruzéw i odpadow, ktdre stanowig wlasnosé
Wykonawcy.

W przypadku rozbiorki nawierzchni drogowej wraz z odtworzeniem oraz nawierzchni pod obiektem po
wykonaniu robot konstrukcyjnych nalezy odtworzy¢ podbudowe oraz nawierzchni¢ do stanu przed rozbidrka
wg projektu Wykonawcy.

W przypadku rozbiérki fragmentu nasypu w celu rozbiorki elementu zelbetowego, po wykonaniu rozbiorki
nasyp nalezy odtworzy¢ do stanu przed rozbiorka.

Materiaty z rozbidrki nalezy odwiez¢ na miejsce uzgodnione z Inzynierem.

6. Kontrola jakosci roboét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania robét

Kontrola wykonania rob6t polega na:

—  sprawdzeniu zabezpieczen koniecznych do wykonania rozbiorek na zgodno$¢ z Przepisami BHP
obowigzujacymi przy pracach rozbidrkowych na obiektach mostowych.

—  sprawdzeniu organizacji ruchu na czas robot na zgodnos¢ z projektem organizacji ruchu, zaakceptowanym
przez Inzyniera oraz z otrzymanymi koniecznymi uzgodnieniami,

—  poréwnaniu zakresu wykonanych rob6t z zakresem okre§lonym w projekcie technologicznym robot
rozbidrkowych i dokumentacji projektowej, zaakceptowanym przez Inzyniera,

7. Obmiar Robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sg:

- megagram (Mg) rozbiorki konstrukcji stalowej

- sztuka(szt) rozbiorki latarni

- metr (m) rozbidrki barier, balustrad, kraweznika

- metr sze$cienny (m?) rozbiorki elementéw zelbetowych i betonowych

- metr (m) rozbiorki pustakow telekomunikacyjnych

- metr (m) wykucia dylatacji

- metr kwadratowy (m?) usuniccia nawierzchni i izolacji na jezdni

- metr kwadratowy (m?) usuniecia mastyksu na siatce

- metr kwadratowy (m?) usuniecia izolacji na jezdni

- metr kwadratowy (m?) usuniecia nawierzchni na chodniku

- metr kwadratowy (m?) usunigcia i odbudowy nawierzchni drogowej lub nawierzchni pod obiektem z
podbudowa wraz z odtworzeniem

- metr kwadratowy (m?) usuniecia betonu wypelniajacego na chodnikach i betonu ochronnego izolacji

- metr (m) usunigcia pustakoéw telekomunikacyjnych

- metr sze$cienny (m®) usuniecia podestu drewnianego

- metr(m) rozbidrki kabli i przewodow

- metr(m) rozbiorki skrzynki na kable

8. Odbidr robét

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory jest
dokonywany na podstawie wynikow pomiarow, badan i oceny wizualne;j.
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Jezeli wszystkie badania przewidziane w pkt. 6 daly wynik pozytywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za
wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORB. Jezeli cho¢ jedno badanie dalo wynik ujemny wykonane roboty
nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty
do zgodnosci z STWiORB i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platnos$ci
Ryczatt

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Szczegélowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (SSTWiORB)
1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne

2.M-11.01.01 Wykop pod tawy w gruncie nieskalistym
3.M-11.01.04 Zasypanie wykopow i wykonanie skarp
4M-18.01.01 Urzadzenia dylatacyjne szczelne modutowe
10.2. Inne

1. ,,Przepisy BHP obowiazujace przy pracach rozbiérkowych na obiektach mostowych.”
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