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1 D-M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) sa
wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych zwigzanych z wykonywaniem robot
budowlanych zwigzanych z budownictwem drogowym.

1.1.2 Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z remontem, przebudowa lub budowsg elementéw droég w ramach
inwestycji pn.:
»Remont nawierzchni z kostki kamiennej w ulicy Ktopotowskiego na odcinku mi¢dzy ul. Jagiellonska a
ul. Targowa”.

1.1.3 Zakres robét objetych STWiIORB

Przedmiotem robdt budowlanych, ktérych dotyczy zbiér STWIORB jest przebudowa infrastruktury
drogowej.

1.1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

e Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiagca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

e Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odsunie¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

e Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

e Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

e Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

e Jezdnia - czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

e Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

e Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielgcymi jezdnie.

e Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

e Konstrukcja nos$na (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
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Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigzka obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatdow oraz
robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyrdéwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - goérna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsgczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
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e Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca Jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

e Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci
przemarzania.

o Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezagca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

e Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

e Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

e Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

e Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

e Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

e Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikoéw mierzona w §wietle poreczy mostowych z wylaczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

o Kaosztorys ofertowy, kosztorys inwestorski lub przedmiar - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci
(przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

e Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

e Zadanie budowlane - cz¢s$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Uwaga: w niniejszym zbiorze specyfikacji technicznych zamiennie uzywane sg okreslenia ,,specyfikacja

techniczna”, ,,szczegdtowa specyfikacja techniczna” ,,specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

budowlanych” oraz symbole ,,ST’, ,,SST” oraz ,,STWiORB”. Wszystkie one oznaczaja specyfikacje
techniczng wykonania i odbioru robot budowlanych w rozumieniu Rozporzadzenia Ministra

Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji

projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 roku, nr 202, poz. 2072 z p6zn. zmianami).

1.1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow gltownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do

chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wtasny koszt.

1.1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektowa:

e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa oraz
projektowa dokumentacje¢ wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

e Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.1.5.3 Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢s¢ umowy, a wymagania okre$lone w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiagzuje kolejnosé¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych" (,,Ogoélnych warunkach umowy™").

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bltedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i1 elementow
budowli muszg wykazywaé¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy

1.1.5.4.1. Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem"’)

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu
robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.
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W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, =zapory 1 inne wurzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
ceng kontraktowa.

1.1.5.4.2. Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i1 znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu. Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddw i maszyn pracujgcych przy realizacji
robot Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktéorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cen¢ kontraktows.

1.1.5.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

e utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

e podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdbw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla 0séb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

e lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

e $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

= zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
o zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

o mozliwo$cig powstania pozaru.
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1.1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty atwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wickszym od
dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociaggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i1 powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia
rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspotpracowal dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa. Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wilasnosci i drog
wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie be¢dzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.1.5.9 Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo radunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
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Inzynier/Kierownik projektu moze polecié¢, aby pojazdy niespetniajace tych warunkoéw zostaly usunigte z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Dopuszczenie do ruchu tramwajowego po konstrukcji bezpodsypkowej moze nastapi¢ nie wczesniej niz
po osiagnigciu wytrzymatosci betonu na $ciskanie 30 MPa.

1.1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.1.5.11 Ochrona i utrzymanie rob4t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrona robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i be¢dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.1.5.13 Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniacé
majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisOw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
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zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpia
op6znienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca
ustali wydtuzenie czasu wykonania robdt i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ cene
kontraktow3.

1.2 MATERIALY

1.2.1 Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatdow jak rowniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdow z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Zze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniajg wymagania ST w czasie realizacji robot.

1.2.2 Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow ze zroédet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego J Jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i
selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i
samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne, jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i1 miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode¢ Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.
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1.2.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych roboét, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to
koszt tych materialdow  zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem

1.2.4 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i whasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.2.6 Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow mogg by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do

akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzatl inspekcje wytworni, musza by¢

spetnione nastepujace warunki:

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspdtpracg i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

e Inzynier/Kierownik projektu begdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

e Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

1.2.7 Materialy z rozbiérki

Materiaty z rozbiorki stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego, ktory zastrzega sobie prawo rozdysponowania,
lub sktadowania materialdéw powstalych z rozbiorki, wycinki drzew, ziemi z nasypu. Wykonawca
zobowigzany jest poinformowaé¢ Zamawiajgcego o rodzaju materiatu przewidzianego do usunigcia z
placu budowy, na piSmie w terminie 7 dni roboczych przed planowanym terminem wywozki. Wywoz
przedmiotowych materiatéw nastapi po uzyskaniu uprzedniej pisemnej zgody Zamawiajacego, na koszt
wykonawcy. Elementy nadajace si¢ do ponownego wykorzystania winny by¢ zabezpieczone (materiaty
nawierzchniowe ulozone na paletach) i przewiezione na miejsce wskazane przez Zamawiajacego w
odlegtosci do 25 km od placu budowy. Zagospodarowanie pozostalych materialow lezy w gestii
wykonawcy, ktory pokrywa koszt ich wywozu i utylizacji.
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1.3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bgdacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak roOwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

1.4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréow technicznych. Srodki
transportu niespetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu,
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce lub dostarczonym
przez Inwestora oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za
stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Biedy popeinione przez Wykonawcge w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunig¢te przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementow
robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu
uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy
badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytulu poniesie Wykonawca.

1.6  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1 Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami. Program
zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

e cze$¢ 0golng opisujaca:

= organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

o organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

= sposbb zapewnienia BHP,

o wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

o wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

@ system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

o wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

o sposob oraz form¢ gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i1 form¢ przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

e czg$¢ szczegbdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

o wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

o rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

o sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

o sposob i procedure pomiardow i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementéw robét,

o sposoOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
1.6.2 Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakos¢ robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czgstotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreSlone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, Ze mogg wptynaé ujemnie
na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usunicte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

1.6.3 Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie Statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z Jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunicte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

1.6.4 Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosSci.
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Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

1.6.6 Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno§¢ materiatdéw i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci
materiatow 1 robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawcg,
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

1.6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisOw i
dokument6w technicznych,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o Polska Norma, lub
o aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona

do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszag posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych
wymagan beda odrzucone.

1.6.8 Dokumenty budowy

1.6.8.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.
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Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnoSci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robét,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektoweyj,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i1 w trakcie
wykonywania

e robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu rob6t.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

1.6.8.2 Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajagcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéow robdot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiardw.

1.6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatdéw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy begda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udost¢pnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.8.4 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach 1.6.8.1 - 1.6.8.3 nastgpujace
dokumenty:

e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
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e protokoly przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robot,

e protokoty z narad i ustalen,

e korespondencj¢ na budowie.

1.6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje Jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okres§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?® jako
dhugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

llosci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

1.7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

1.7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odnosnym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar roboét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czgSciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.8.3 Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

1.8.4 Odbior ostateczny robot

1.8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jako$ci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbioér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentoéw, o
ktérych mowa w punkcie 1.8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnoSci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioré6w robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupelniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

1.8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

e szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST 1 ew. PZJ,

e Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, os$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen,

e wykaz zmian danych ewidencyjnych w celu aktualizacji uzytkéw w ewidencji gruntow,

e geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

e kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe

do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.
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1.8.5 Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 1.8.4.

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1 Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji

projektoweyj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedg obejmowac:

e robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

1.9.2 Warunki umowy i wymagania ogolne D-M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-
M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegolnione w
kosztorysie.

1.9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

e optlaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

o konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

e tymczasowa przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

e utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
e usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
o doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane. Tekst jednolity wg Dz. U. z 2006 r., nr 156, poz.
1118 z pdzniejszymi zmianami,

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. z 2002 r., nr 108, poz. 953 z poézniejszymi
Zmianami),

[3] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych. Tekst jednolity wg Dz. U. z 2007 r., nr 19,
poz. 115 z 2007r. z pézniejszymi zmianami,

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r., nr 202, poz. 2072),

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r., nr 47, poz. 401).
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1 D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1.1 WSTEP
1.1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych na rozbidrce elementow obiektow
budowlanych zwigzanych z budownictwem drogowym.

1.1.2 Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t zwigzanych z remontem, przebudowa lub budowa elementow droég w ramach
inwestycji pn.:

»Remont nawierzchni z kostki kamiennej w ulicy Klopotowskiego na odcinku miedzy ul. Jagiellonska a ul.
Targowy”.

1.1.3 Zakres robot objetych STWiORB

Roboty rozbiorkowe obejmuja:

- rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych w jezdni,

- rozebranie nawierzchni z kostki rzgdowej o wymiarach okoto 10x15x20 w jezdni i w zjezdzie,
- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej w zjazdach,

- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej w chodnikach,

- rozebranie nawierzchni z ptyt kamiennych w chodnikach,

- rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych 50x50 i 35x35 w chodnikach,
- rozebranie nawierzchni z ptyt dotykowych 35x35 w chodnikach,

- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej kamiennej 9/11 w chodnikach,
- rozebranie obrzezy betonowych,

- rozebranie kraweznikow kamiennych,

- rozebranie kraweznikéw betonowych,

- rozebranie taw betonowych pod kraweznikami i obrzezami,

- rozebranie kruszywa kamiennego pod nawierzchniami.

1.1.4 Okreslenie podstawowe

Okreslenia sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.1.4.

1.1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonanych robot i ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i zaleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.1.5.

1.2 MATERIALY
Materialy nie wystepuja.
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1.3 SPRZET

1.3.1 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 1.3.

1.3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog nalezy stosowac:
- szpadle,

- lopaty,

- kilofy,

- spycharki,

- koparki,

- koparko-tadowarki,

- mioty hydrauliczne montowane na koparko-tadowarkach,

- samochody samowytadowcze.

1.4 TRANSPORT

1.4.1 Wymagania ogoélne

Ogolne wymagania dotyczace $rodkow transportowych podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 1.4.

1.4.2 Wymagania dla transportu

Material z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od
warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow
technicznych.

Pojazdy shuzace do transportu materiatéw z rozbidrki powinny by¢ dobrane do rodzaju przewozonego
materialu w taki sposoéb aby zapewni¢ mozliwos¢ przewozu materiatow z rozbiorki przewidzianych do
powtornego wykorzystania lub przewidzianych do zdania do magazynu Zamawiajacego bez powodowania
ich uszkodzen.

1.5 WYKONANIE ROBOT

1.5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

1.5.2 Wymagania szczegéltowe

Wskazany w dokumentacji projektowej materiat pochodzacy z rozbiorki stanowi wtasnos¢ Zamawiajgcego i
nalezy go zagospodarowa¢ w uzgodnieniu z Inzynierem. Materiaty nieprzewidziane w dokumentacji do
ponownego wykorzystania lub przekazania do magazynu Zamawiajacego stanowig wtasno§¢ Wykonawcy.
Wykonawca w cenie rozbiorki uwzgledni mozliwos¢ wykorzystania tych materiatéw dla wlasnych celow
(poza miejscem robot) lub ich wywoz, sktadowanie Iub utylizacj¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
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1.5.3 Wykonanie roboét rozbiérkowych

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Materiaty z rozbiorki przewidziane do ponownego wbudowania nalezy posortowac i
przygotowa¢ do ponownego uzycia, m.in. poprzez doktadne oczyszczenie, a nastepnie sktadowac lub
wywiez¢ w miejsce wskazane przez Inzyniera. Inne materiaty z rozbidrek nie przewidziane w Dokumentacji
Projektowej do powtdérnego wykorzystania mogg zostaé powtdrnie wykorzystane po ustaleniu z
Zamawiajacym.

Ewentualne doty powstale po rozbiorce elementdw dréog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostale doty nalezy
wypetni¢ gruntem do poziomu okreslonego w dokumentacji projektowej, wyréwnac i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okre§lonymi w odpowiedniej STWiORB, wskaznik zaggszczenia Is do glebokosci 50 cm
powinien by¢ >1,0.

1.6  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1 Zasady ogodlne kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

1.6.2 Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doly po usunigtych elementach nawierzchni drég i chodnikéw powinno
spelnia¢ wymagania okre$lone w punkcie 1.5.

1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.7.

1.7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:

- rozebranie nawierzchni — metr kwadratowy [m?],

- rozebranie kraweznikow, obrzezy — metr [m],

- rozebranie taw betonowych pod kraweznikami — metr sze$cienny [m?],

- rozebranie podsypki i kruszywa podbudowy nawierzchni - metr kwadratowy [m?].

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Ogoblne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.8.

1.8.2 Wymagania szczegolowe

Roboty zwigzane z rozbidrkg elementéw drédg i ulic podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu.
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1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”
pkt 1.9.

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 1.7.

1.9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej rob6t obejmuje:

a) dlarozbidrki warstw nawierzchni i schodéw kamiennych:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki,

- wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i $cieku betonowego:

- odkopanie kraweznikow i1 obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

c) dlarozbidrki kruszywa podbudowy lub kamienia polnego:

- zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

1.10.1Normy

[1] PN-EN 13036-7:2004E Drogi samochodowe i lotniskowe. Metody badan. Cz¢$¢ 7: Pomiar
nierdwnosci nawierzchni: badanie liniatem mierniczym.

[2] PN-S-04011:1962P Drogi samochodowe — Oznaczenie wskaznika zaggszczania gruntu.
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1 D.0401.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz
z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego, w tym skarpy, podczas wykonywania robot
budowlanych zwigzanych budownictwem drogowym.

1.1.2 Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z remontem, przebudowa lub budowa elementow drég w ramach
inwestycji pn.:

»Remont nawierzchni z kostki kamiennej w ulicy Ktopotowskiego na odcinku migdzy ul. Jagiellonska a ul.
Targowg”.

1.1.3 Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.1.4 OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami, okre§leniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.1.4.

Jako specyficzne dla zakresu niniejszego dziatu ST sa nastgpujace okreslenia:

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.1.5.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za ich:

— jako$¢ wykonania,

—  zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,

—  zgodnos¢ ze STWiIORB,

—  zgodnos¢ z poleceniami Inzyniera Kontraktu.

1.1.6 Kody robot wedlug Wspolnego Stownika Zamowien

Roboty ziemne opisane w niniejszym dziale STWiORB sg kwalifikowane do kategorii robot okreslonej
kodem CPV 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne.

1.2 MATERIALY
1.2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéow

Ogoblne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.2.
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1.2.2 Materialy do budowy nasypéw

Nasypy wykonane powinny zosta¢ z gruntow naturalnych pochodzacych z wykopoéw oraz z korytowania. W
przypadku wystapienia gruntéw organicznych lub zanieczyszczonych czeSciami organicznymi grunty te
nalezy wbudowa¢ w wierzchnig czg$¢ nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej. Grunt przeznaczone
do wbudowania w nasypy powinien uzyska¢ akceptacje inspektora nadzoru. Akceptacja nastepuje na
biezagco w czasie trwania robOt ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikow
polowych badan makroskopowych, okres§lonych w PN-EN 1997-2.

1.3 SPRZET

1.3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.3.

1.3.2 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

e walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
1.4 TRANSPORT

1.4.1 Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace srodkow transportowych podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogoélne” pkt 1.4.

1.4.2 Transport materialow

Do transportu gruntu na odktad nalezy stosowa¢ samochody samowytadowcze. Wykonawca ma obowiazek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogoéw bezpieczenstwa, zarowno w obrebie pasa robot
drogowych, jaki poza nim. Srodki transportowe poruszajace si¢ po drogach poza pasem drogowym powinny
spelnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczego6lnosci w
odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na oS$. Jakiekolwiek skutki prawne, wynikajace z niedotrzymania
wymienionych powyzej warunkéw obciazaja Wykonawce. Zwiekszenie odleglosci transportu ponad
warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

1.5 WYKONANIE ROBOT

1.5.1 Ogoblne zasady wykonania robot

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

1.5.2 Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i1 zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
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Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe
wylacznie za zgodg Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podilozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

1.5.3 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki Iub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé
naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ r¢cznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i STWiORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 1.5.4.

1.5.4 Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem
byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora
nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okresla Tabela 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zagegszczania. Zaggszcezanie podloza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zagg¢szczenia nie mniejszego od tego jaki przedstawia Tabela 1 dla
ruchu cigzkiego i bardzo cigzkiego. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tabela 1 - Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza (I,)

Minimalna wartos¢ I dla:
Innych drdg
Strefa korpusu Autostrad i drég —
ekspresowych Ruch Cl@Zkl i Ruch mnleJSZy od
bardzo ciezki cigzkiego

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od 100 100 097
powierzchni podtoza ' ' '

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
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Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

1.5.5 Profilowanie i zageszczanie skarp

Warstwy gruntu nalezy uktada¢ ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym z Dokumentacja Techniczng
Grubo$¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju
gruntu i sprzgtu uzywanego do zaggszczania. Grubo$¢ warstw zostanie ustalona, na probnym odcinku w
obecnosci inspektora nadzoru lub jego reprezentanta. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy skarpy
moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez inspektora nadzoru prawidlowego wykonania zageszczenia
warstwy poprzedniej. Formowana skarpa musi uzyskac¢ przekrdj poprzeczny badz ksztalt geometryczny
zgodny z Dokumentacjg Projektows.

W przypadku konieczno$ci umocnienia skarpy warstwy wierzchnie nalezy profilowaé i1 zaggszczaé z
uwzglednieniem technologii uktadania wzmocnienia skarpy.

1.5.6 Zageszczenie gruntu skarp

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna
naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametrow juz utozonej warstwy.

Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zaggszczania nasypow i uzyska akceptacje Inzyniera. Jezeli badania
kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchni¢
warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zaggscic.

Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz wybor sprzetu i liczba przej$¢ sprzetu zageszczajacego,
powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed przystgpieniem do wykonywania nasypow.

1.5.7 Utrzymanie skarpy, koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem skarpy i podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i1 zaggszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg¢ wykona on na wiasny
koszt.
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1.6  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 1.6.

1.6.2 Badania w czasie robot

1.6.2.1 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje Tabela 2.

Tabela 2 - Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szeroko$é koryta co20m
2 Réwnosé podtuzna ™ co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnosé poprzeczna co20m
4 Spadki poprzeczne ” co20m
5 Rzedne wysokosciowe co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 Uksztattowanie osi w planie ” co 20 m w osi jezdni i na jej krawgdziach
7 Zageszczenie,  wilgotno$¢  gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
podtoza K rzadziej niz raz na 250 m?

) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych lukow poziomych oraz w miejscach watpliwych i wskazanych przez Inzyniera.

1.6.2.2 Szerokosé koryta (profilowanego podloza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10
cmi-5cm.

1.6.2.3 Roéwnosé koryta (profilowanego podloza)

Nierownosci podluzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-
68/8931-04.

Nieré6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

1.6.2.4 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsg z
tolerancja + 0,5%.

1.6.2.5 Rzedne wysoko$ciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego poditoza i1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

1.6.2.6 Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 3 cm.

1.6.2.7 Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od wartosci jakie podaje Tabela 1.
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Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartoSci modutdow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podloza
powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

1.6.2.8 Dokladnos$¢ wykonania skarp

Przy wykonywaniu skarp obowiazuja nast¢pujace wymagania:

- szeroko$¢ skarp nie moze r6znié si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz 1+10 cm

- rzedne robot ziemnych w stosunku do projektowanych nie moga przekracza¢ 0+10 cm dla nasypow

- pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni skarpy z tolerancja: +1%,

- pochylenia skarp nie moga r6zni¢ si¢ od projektowanych o wigcej niz :1+10% ich warto§ci wyrazonej
tangensem kata,

- wybrzuszenia i wklgénigcia skarpy nie moga by¢ wigksze niz 10 cm przy pomiarze tata 3 m,
- spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawacé rdznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigckszych niz 3 cm.

1.6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 1.6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glteboko$ci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i
powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 1.7.

1.7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podioza.

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Ogolna zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.8.

1.8.2 Wymagania szczegélowe

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 1.6 daly wyniki

pozytywne.
1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.9..

1.9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczania podtoza obejmuje:
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prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
wywiezienie materiatu z rozbiorki,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

1.10.1 Normy

[1] PN-EN 1997-2 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podioza gruntowego

[2] PN-S-04011:1962P Drogi samochodowe — Oznaczenie wskaznika zaggszczania gruntu.

[3] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie plyta,

[4] BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

[5] PN-B-04481:1988P Grunty budowlane — Badania prébek gruntu,

[6] PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 5:

Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg.
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1 D.03.00.00 ROBOTY POMIAROWE | PRACE GEODEZYJNE

1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
pomiarowych i prac geodezyjnych.

1.1.2 Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z remontem, przebudowa lub budows elementéw droég w ramach
inwestycji pn.:

,Remont nawierzchni z kostki kamiennej w ulicy Klopotowskiego na odcinku migdzy ul. Jagiellonska a ul.
Targowa”.

1.1.3 Zakres robot objetych STWiORB
Zakres prac realizowanych w ramach rob6t pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuje:

1.1.3.1 Roboty przygotowawcze

Uzyskanie od Zamawiajacego przed przystapieniem do robot danych zawierajacych lokalizacje
i wspotrzedne punktéw gtownych tyczonego uktadu drog, obiektow technologicznych i sieci instalacyjnych
oraz ustalenie lokalizacji reperow.

Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegotowego wytyczenia robot.
Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu geodezyjnego.

1.1.3.2 Roboty zasadnicze

Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem drog, w tym w szczegdlnosci:

- wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow charakterystycznych projektowanego uktadu
drogowego wskazanych w dokumentacji projektowej,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow charakterystycznych sieci uzbrojenia terenu oraz
obiektow punktowych (studnie, shupy itp.),

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w Sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- biezace wykonywanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie glownych elementéw obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem lub przystgpieniem do wykonywania kolejnych warstw
konstrukcyjnych oraz ich geodezyjna inwentaryzacja.

1.1.3.3 Roboty koncowe

Sporzadzenie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej dla catego zakresu robdt budowlanych bedacych
przedmiotem kontraktu wraz z dopetlieniem wszelkich formalnosci wynikajacych z obowiazujacych
przepisow.
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1.1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, okre§leniami
podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.1.4.

Ponadto uzyte ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

- Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

- Reper - trwaly (zwykle odci$nicty w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej o wyznaczonej wysokos$ci n.p.m.

1.1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne"” pkt 1.1.5.

1.2 MATERIALY

1.2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdéw podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
1.2.

1.2.2 Wymagania dla materialow

Materialami stosowanymi przy pracach geodezyjnych objetych niniejsza STWiORB sa:

- paliki drewniane 0 @ 15-20 mm i dtugosci 1,5 do 1,7 m,

- paliki drewniane o & 50-80 mm i dtugosci okoto 0,30 m,

- prety stalowe 0 & 12 mm i dtugosci 30 cm,

- stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m
i przekrdj prostokatny,

- bolce stalowe 0 & 5 mm i dtugosci 0,04-0,05 m dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni,

- farba (do zaznaczania punktow).

Materialy moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

1.3 SPRZET

1.3.1 Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.3.

1.3.2 Wymagania szczegolowa

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem glownych elementdow konstrukcji budowlanych i tras sieci
migdzy obiektowych oraz reperéw roboczych beda wykonane recznie. Do robot geodezyjnych objetych
niniejszg STWiORB nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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1.4 TRANSPORT

1.4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace srodkow transportowych podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0go6lne” pkt 1.4.

1.4.2 Wymagania szczegolowe
Sprzet i materiaty objete niniejszymi STWiORB mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

1.5 WYKONANIE ROBOT

1.5.1 Ogoélne zasady dotyczace wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”
pkt 1.5

1.5.2 Wymagania szczegolowe

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow,
instrukcji geodezyjnych, PN, PN-EN i postanowieniami Kontraktu.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK, przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbg¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtowne obiektow budowlanych
oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji i
dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktow wysokosciowych. Przejecie tych punktow
powinno by¢ dokonane w obecnoséci Inzyniera/inspektora nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inzyniera /inspektora nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (Iub) reperéw roboczych. Btgdy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig
si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera/inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera/inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera/inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie inne prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw
Wykonawcy.

1.5.3 Wyznaczenie (sprawdzenie) punktéw glownych osi trasy drogowej i punktow
wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, a takze

dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtosé
pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m.

Maksymalna odleglo$§¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz projektowanej trasy powinna wynosi¢ 100
metrow.
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Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem projektowanego koryta
elementow drogi, oraz obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

1.5.4 Tyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wicksze niz 1 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtow wymienionych w pkt 1.2 niniejszej STWiORB.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

1.5.5 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowaé i przedtozy¢ Inzynierowi, przed przyjeciem robodt, geodezyjng
inwentaryzacj¢ powykonawcza przedstawiajaca wszystkie obiekty tak, jak zrealizowal je Wykonawca,
z zaznaczeniem lokalizacji, wymiaréw i detali wykonanych robdt. Dokumentacja musi by¢ przygotowana
zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy
dopehienie wszelkich procedur wynikajacych z obowigzujacych przepisow, w tym przekazanie geodezyjnej
dokumentacji powykonawczej do wlasciwego osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

1.6.2 Wymagania szczegolowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robdt i materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem
budowy.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow,
norm, instrukcji lub przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

Inzynier Kontraktu jest uprawniony do prowadzenia wtasnej kontroli robot (w tym kontroli analitycznej).

1.6.3 Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i wysokosci gtdéwnych punktow geodezyjnych obiektow inwestycji.
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1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogoélne zasady dotyczace obmiaru robot
Og0lne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.7.

1.7.2 Jednostka obmiarowa

Roboty pomiarowe i prace geodezyjne rozliczane sa, zgodnie z Przedmiarem Robot ryczattowo. Jednostka
obmiarowa prac geodezyjnych jest 1 kpl. (jeden komplet).

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Ogodlne zasady dotyczace odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.8.

1.8.2 Wymagania szczegolowe

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 warto$ci.

Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inzynierowi do

oceny 1 zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robdot, w tym geodezyjng inwentaryzacje
powykonawcza.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z obowigzujacymi przepisami, postanowieniami
Kontraktu oraz obowigzujacymi normami (PN, PN-EN).

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1 Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.9.

Platnos$¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami Kontraktu i ocena
jakosci wykonania robot.

1.9.2 Cena wykonania robot
Cena ryczaltowa podana przez Wykonawce obejmuje:
- wytyczenie trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych, a w szczegolnosci:

= wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokosciowe punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

o uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

@ wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

= wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

s zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie, wytyczenie niezbednych punktow
charakterystycznych obiektdéw i instalacji, (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiardéw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gldéwnych elementow inwestycji w wykopie
przed zasypaniem oraz ich geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza elementdw naziemnych po wykonaniu prac
nawierzchniowych,

- sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej (zgodnie z [1]),

- przekazanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej do wiasciwego osrodka dokumentacji
geodezyjnej i1 kartograficznej oraz Inwestora (Zamawiajacego).
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1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

[1]

2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjnych
obowiagzujacych w budownictwie (Dz. U. z 1995 r., nr 25, poz. 133).

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogo6lne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK,

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK,
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK,
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK,

[10] Obowiazujace normy — PN, PN-EN.
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1 D.04.01.01 Ustawianie krawe¢znikow kamiennych

1.1 Informacje ogolne

1.1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwia-
zanych z ustawianiem kraweznikow kamiennych.

1.1.2 Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z remontem, przebudowa lub budowa elementéw dréog w ramach in-
westycji pn.:

»Remont nawierzchni z kostki kamiennej w ulicy Ktopotowskiego na odcinku miedzy ul. Jagiellonska a ul.
Targowy”.

1.1.3 Zakres robdét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawianiem:

— obrzeza kamiennego 0,08 x 0,30 m, na tawie betonowe;j,

— kraweznika kamiennego 0,15 x 0,30 m bez fazy, wtopionego, na tawie betonowe;j

— kraweznika kamiennego 0,15 x 0,30 m bez fazy, wyniesionego, na tawie betonowe;j

1.1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami, aprobatami technicznymi oraz z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne” — pkt 1.1.4.

Krawezniki kamienne — prefabrykowane belki kamienne ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace,
wyspy Kierujace oraz nawierzchnie drogowe lub torowisko pojazdow szynowych.

Lawa — warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika, przenoszaca obcigzenie kraweznika na grunt.

1.1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” — pkt 1.1.5.

1.1.6 Kody robét wedlug Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV)

Roboty odwodnieniowe opisane w niniejszym dziale STWiORB sg kwalifikowane do kategorii robot okre-
$lonych kodami CPV:

—45233260-9 — Roboty budowlane w zakresie drog pieszych,
—45233220-7 — Roboty w zakresie nawierzchni drog,
1.2 Materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” — pkt 1.2.
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1.2.1 Krawezniki kamienne

1.2.1.1 Wymagania ogolne
Krawezniki powinny by¢ dostarczane o dtugosci 1 m,

W przypadku kraweznikow tukowych dlugo$¢ jest dtuzszym wymiarem; minimalna dtugos¢ kraweznikow
lukowych powinna wynosi¢ 50 cm, dlugos¢ maksymalng okresla producent; krawezniki tukowe powinny
by¢ identyfikowane za posrednictwem promienia powierzchni pionowej; dtugos¢ catkowita kilku krawezni-
kéw tukowych nalezy mierzy¢ bez uwzglednienia spoin na krawedziach wspolnych powierzchni widocz-
nych; konce kraweznikow tukowych powinny by¢ zaokraglone,

Ostre krawedzie kraweznikow mogg mie¢ fazy o nominalnych wymiarach pionowych i poziomych nie prze-
kraczajacych 2 mm; wymiary wickszych faz, zaokraglonych narozy lub skosow, jesli sg stosowane, powinny
by¢ okreslone przez dostawce lub zamawiajacego,

Na powierzchni czotowej kraweznikoéw nie powinno by¢ otwor6w montazowych.

Nalezy stosowac krawezniki granitowe w kolorze szarym.

1.2.1.2 Wymagania techniczne

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom kamiennym okresla PN-EN 1343 w spos6b przedstawiony w
tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika kamiennego

Lp. Cecha Norma Wymagania

Szerokosc Wysokos¢

Dopuszczalne odchyltki, w mm
a) catkowitej szerokoS$ci i wysokosci
— pomiedzy dwoma powierzchniami ciosanymi
— pomigdzy powierzchnig obrabiang i ciosang N

. . L . . 5 +20
— pomigdzy dwoma powierzchniami obrabianymi +3 +10

b) na skosach kraweznikéw z fazg, w mm
— powierzchnie pilowane +2
— powierzchnie ciosane +15
— powierzchnie obrabiane +5

¢) powierzchni czotowych kraweznikow prostych, w PN-EN 1343
1 mm zat. A 7
— prostoliniowo$¢ krawedzi rownolegtych do po- +3
wierzchni gornej -
— prostoliniowos$¢ krawedzi prostopadtych do po- +3
wierzchni gornej, 3 mm od géry -
— prostopadtos¢ pomigdzy powierzchniami gorna i +7
czolowa, gdy tworza one kat prosty -
— nieré6wnosci gornej powierzchni +5
— prostopadtos¢ pomigdzy powierzchniag gorng i po- -
wierzchnig tylna +5

d) promien kraweznikow tukowych z powierzchnia
ciosang lub obrabiang, w poréwnaniu z powierzchnig 2% warto$ci zadeklarowanej
po obrébce mechanicznej
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e) nieréwnosci (wypuktosci i wklestosci) powierzch-
ni czolowej, w mm

— ciosanej +10,-15
— z grubg faktura +5,-10
— z drobng faktura +3,-3
Odpornos$¢ na zamrazanie/rozmrazanie, przy liczbie

Odporne (< 20% zmiany wy-

2 cykli 48, dla klasy 1 (W przypadkach szczeg6lnych PN-EN 12371 trzymatosci na zginanie)

zastosowan — norma dopuszcza inne rodzaje badan)

PN-EN 12372 Zalecone minimalne obcigzenie
PN-EN 1343, niszczace, w kN
zal. B 25,0

Wytrzymatos$¢ na zginanie, w MPa (deklarowana
przez producenta)

1. Probka odniesienia powinna
pokazywaé wyglad gotowego
wyrobu oraz dawac¢ przyblizone
pojecie w odniesieniu do barwy,
wzoru uzylenia, struktury i wy-
konczenia powierzchni

2. Nasiakliwo$¢ (w % masy),
badana wg PN-EN 13755, po-
winna by¢ zadeklarowana przez
producenta (np. 0,5+3,0%)

3. Opis petrograficzny, wg PN-
EN 12407, powinien by¢ dostar-
czony przez producenta

4. Chemiczna obrébka po-
wierzchni — stwierdzenie produ-
centa/dostawcy czy wyrob byt
jej poddany i jaki byt rodzaj
obrobki

4 | Wyglad PN-EN 1343

1.2.1.3 Przechowywanie kraweznikow

Krawezniki mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wg typdw, rodzajow,
odmian i wielko$ci. Krawegzniki uliczne, mostowe i drogowe typu ,,A" nalezy uktada¢ na powierzchniach
spodu, w szeregu na podktadkach drewnianych. Dopuszcza si¢ sktadowanie kraweznikow prostych w kilku
warstwach, przy zastosowaniu drewnianych podktadek pomiedzy poszczegolnymi warstwami, przy czym
suma wysoko$ci warstw nie powinna przekracza¢ 1,2 m.

1.2.2 Materialy na lawy, podsypke i do zapraw

Przy ustawianiu kraweznikOw stosowane sa:

— materiaty do wykonania betonowych taw pod krawezniki,

— podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

— zaprawa cementowo-piaskowa 1:2 do wykonania spoin,

— materiaty do wykonania podatnych spoin miedzy kraweznikami.

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé beton o klasie wytrzymatosci wg dokumentacji projek-
towej:

— do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac beton C16/20 wg PN-EN 206-1,

— do wykonania taw pod krawezniki z betonu C30/37 nalezy stosowac beton wg PN-EN 206-1. Szczegoto-
we wymagania dla betonu oraz zbrojenia zostaty przedstawione w odrgbnej specyfikacji dotyczacej wyko-
nania zbrojenia oraz betonowania ptyt betonowych torowiska tramwajowego.

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13242.
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Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsypki cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5" odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 197-1.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008.

1.2.3 Material do wykonania spoin sprezystych

Materialem shuzagcym do wypehiania podatnych spoin o szerokosci min. 10 mm pomig¢dzy kraweznikami
jest masa uszczelniajaca na bazie polisulfidu o wtasnosciach mechanicznych i trwatosci nie gorszych niz
okreslone W ponizszej tablicy:

Wilasciwos¢ Wartos¢

Odksztatcenie dopuszczalne 25% szerokosci spoiny przy tempera-
turze obiektu +10°C

Modut sprezystosci przy rozciaganiu | 0,24 N/mm? £10%

Wydtuzenie przy zerwaniu 350% +10%
Naprezenie niszczace 0,5 N/mm?+10%
Modut sprezystosci przy wydhuzeniu | 0,21 N/mm? £10%
100%

Sprezystos¢ powrotna 90% +£10%
Odpornos¢ temperaturowa -40°C + +120°C

Uzupehieniem masy do uszczelnien sg wszelkie preparaty pomocnicze (szczepne, gruntujgce) wymienione
w karcie technicznej produktu i instrukcji stosowania okre§lone przez producenta lub dostawce oraz materia-
Iy pomocnicze takie, jak tasmy lub warstwy poslizgowe wg wskazan producenta mas uszczelniajacych.

1.3 Sprzet

1.3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” — pkt 1.3.

1.3.2 Sprzet do ustawiania kraweznikow

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych do zageszczania podsypki.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem koryta pod tawe betonowa i zasypki moga by¢ wykonywane recz-
nie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera Kontraktu.

Roboty zwiagzane z wykonaniem tawy betonowej oraz podsypki cementowo-piaskowej wykonywane beda
recznie.

Ustawianie kraweznikdéw na przygotowanej tawie betonowej wykonywane bedzie recznie.

1.4 Transport

1.4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” — pkt
1.4. Transport materiatow na plac budowy bedzie odbywat si¢ przy zastosowaniu §rodkéw transportu koto-
wego. Materiaty podczas transportu nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby nie wystgpowata mozliwos¢ ich
uszkodzenia.
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Krawezniki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Krawezniki kamienne uktadaé
nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Prefabrykaty po-
winny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa
nie powinna wystawac poza $ciany $srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

1.5 Wykonanie robot

1.5.1 Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” — pkt 1.5.

1.5.2 Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wy-
miarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik
zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej me-
tody Proctora.

1.5.3 Wykonanie lawy betonowej

Lawa betonowa wykonana bedzie na wczesniej przygotowanej warstwie wzmacniajacej. Lawy betonowe z
oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Wykonanie tawy betonowej polega na uktadaniu betonu oraz odpo-
wiednim jego zaggszczeniu. Beton uktadany w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wy-
rownywany warstwami. Wykonana fawa po zageszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz
ksztattem rysunkom w dokumentacji projektoweyj.

1.5.4 Ustawianie kraweznikow

Przy wbudowywaniu kraweznikow nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wytyczonej trasy przebiegu oraz usy-
tuowania wysokosciowego, zgodnego z dokumentacja techniczng. Dopuszczalne sg nastgpujace odchytki
potozenia kraweznika: +/- 0,005 m dla poziomej odlegtosci krawedzi kraweznika od osi toru oraz +/- 0,005
m dla wysokoS$ci krawedzi kraweznika ponad poziom gtowki szyny, lub w stosunku do przyjetej niwelety
drogi.

1.5.5 Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny by¢ szersze niz 1 cm. Spoiny nalezy wypei¢ zaprawa cementowo-
piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Spoiny kraweznikéw przed wypetnianiem zaprawa nalezy oczy-
$ci¢ 1 zmy¢ woda.

Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej
lub na zaprawie cementowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co 10 m sprezysta masg zale-
wowg nad szczeling dylatacyjna tawy.

W migjscach, gdzie przy krawezniku wystepuje szczelna konstrukcja nawierzchni o fugach wypehionych
zaprawa cementowa zamiast wypelienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa, spoiny nalezy wypehiaé
takg samg zaprawa, jak fugi przylegltej nawierzchni wg dokumentacji projektowe;.

1.6 Kontrola jakoSci robét

1.6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” — pkt 1.6.
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1.6.2 Badania przed przystapieniem do robét

1.6.2.1 Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do
ustawienia kraweznikoéw i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi Kontraktu do akceptacji. Sprawdze-
nie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 11 3.
Pomiary dlugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadnos$ciag do 1 mm. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnos$cia
do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katow prostych w naro-
zach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z
doktadnos$cig do 1 mm.

1.6.3 Badania w czasie robo6t

1.6.3.1 Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokos$ci
wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 1.5.2.

1.6.3.2 Sprawdzenie taw i oporu
Przy wykonywaniu taw i oporu badaniu podlegaja:
— zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni faw i oporu z dokumentacjg projektows,

— profil podtuzny gornej powierzchni tawy i oporu powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta - dopusz-
czalne odchylenia moga wynosi¢ £ 1 cm na kazde 5 m tawy,

— szeroko$¢ oporu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa — dopuszczalne odchylenia moga wyno-
si¢ (-1 cm), (+2 cm) na kazde 5 m oporu.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 10 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosza:

— dla wysokos$ci = 10% wysokosci projektowane;,
— dla szerokos$ci + 10% szerokosci projektowane;.

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie trzymetrowej taty - w dwoch punktach,
na kazde 20 m tawy. Przeswit pomiedzy gorna powierzchnig tawy 1 przytozong tata nie moze przekraczac 1
cm.

Zageszczenie faw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 20 m.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 ¢cm na kazde 20 m
wykonanej lawy.

Na zadanie Inzyniera Kontraktu Wykonawca robot przeprowadzi laboratoryjne badania wytrzymatosci beto-
nu na $ciskanie zgodnie z PN-EN 206-1.

1.6.3.3 Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na
kazde 10 m ustawionego kraweznika,

— dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktoére wyno-
si+ 1 cm na kazde 10 m ustawionego kraweznika,
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—rownos¢ gornej powierzchni kraweznikoéw, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 10
m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnig kraweznika i przyto-
zong tatg nie moze przekraczaé 1 cm,

— doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypetione catkowicie na petna
glebokos¢.

Przy ustawianiu kraweznikow peronowych nalezy kontrolowa¢ wymagania okreslone w punkcie 1.5.6 ni-
niejszej STWiORB.
1.7 Obmiar robot

1.7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6ine” — pkt 1.7.

1.7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowym zwigzanymi z ustawianiem kraweznikoéw kamiennych sa:
—m? (metr szescienny) wykonanej tawy pod kraweznik,

—m (metr) ustawionego kraweznika kraweznika kamiennego.

1.8 Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” — pkt 1.8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 1.6 daly wyniki pozytywne.
1.8.1 Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy,

— wykonanie oporu.

1.9 Podstawa platnosci

1.9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” —
pkt 1.9.

1.9.2 Ceny jednostek obmiarowych

Cena wykonania 1 m* betonowej lawy pod kraweznik obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod fawe (jesli nie uwzgledniono w oddzielnej pozycji przedmiarowe;j),

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie oporu,
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— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
Cena ustawienia 1 m kraweznika kamiennego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— ustawienie kraweznikdéw podsypce cementowo-piaskowej lub wypehienie szczeliny migdzy krawezni-
kiem a fawg masg cementowa w deskowaniu,

— wypelnienie spoin kraweznikdéw zaprawa,

— zalanie spoin masg zalewowa,

— wykonanie spoin podatnych,

— zasypanie zewnetrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

1.10 Przepisy zwigzane

Ogolne przepisy zwiazane z uktadaniem kraweznikow podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0g6lIne” — pkt 1.10. Nalezy je stosowac¢ odpowiednio do zakresu rzeczowego robot.

1.10.1 Normy

1) PN-EN 197-1:2002 Cement. Czgé¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu po-
wszechnego uzytku

2) PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodno$é

3) PN-EN 1343:2003Krawezniki z kamienia naturalnego do zewngtrznych nawierzchni drogowych. Wy-
magania i metody badan

4) PN-EN 12371:2002 Metody badan kamienia naturalnego — Oznaczanie mrozoodpornosci

5) PN-EN 12372:2001 Metody badan kamienia naturalnego — Oznaczanie wytrzymatosci na zginanie pod
dziataniem sily skupionej

6) PN-EN 12407:2001 Metody badan kamienia naturalnego — Badania petrograficzne

7) PN-EN 13755:2002 Metody badan kamienia naturalnego — Oznaczanie nasigkliwo$ci przy ci$nieniu
atmosferycznym

8) PN-EN 13242:2004 Kruszywa dla niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

9) PN-B-06050 Geotechnika -- Roboty ziemne -- Wymagania ogélne

10) PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

1.10.2 Inne dokumenty

Karty techniczne i instrukcje techniczne, aprobaty przywotanych materiatéw budowlanych.
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1. T.05.01.01 Ustawianie kraweznikow betonowych

1.1 Informacje ogolne

1.1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwig-
zanych z ustawianiem kraweznikow betonowych.

1.1.2 Zakres stosowania STWiIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z remontem, przebudowsa lub budowa elementow drog w ramach in-
westycji pn.:

»Remont nawierzchni z kostki kamiennej w ulicy Ktopotowskiego na odcinku migdzy ul. Jagielloniskg a ul.
Targowg”.

1.1.3 Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawianiem:

— 0brzeza betonowego 8x30 cm na podbudowie z betonu cementowego z oporem.

1.1.4 OkreSlenia podstawowe

Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami, aprobatami technicznymi oraz z definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00
»~Wymagania ogoélne” — pkt 1.1.4.

Lawa — warstwa no$na stuzaca do umocnienia kraweznika, przenoszaca obcigzenie krawgznika na grunt.

1.1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” — pkt 1.1.5.

1.1.6 Kody roboét wedlug Wspélnego Slownika Zamowien

Roboty odwodnieniowe opisane w niniejszym dziale STWiORB sg kwalifikowane do kategorii robo6t okre-
$lonych kodami CPV:

—45233260-9 — Roboty budowlane w zakresie drog pieszych,
—45233220-7 — Roboty w zakresie nawierzchni drdg,

1.2 Materialy

Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” — pkt 1.2.
1.2.1 Materialy na kraweznik betonowy - obrzeze 0,08 x 0,30 m

Nalezy stosowac prefabrykowane elementy o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa, betonowe,
szare o wymiarach 0,08 x 0,30 m, o dlugoséci 1 m, wykonane z betonu klasy wytrzymatosci co najmniej
C30/37, klasy ekspozycji XF4 wg normy PN-EN-206-1.

Obrzeze powinno spetnia¢ wymagania normy PN-EN-1340 w nast¢pujgcym zakresie:

e Emisja azbestu: brak zawartosci azbestu,
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e Nasigkliwos¢: klasa 2 (oznaczenie B),

o Wytrzymatos$¢ na zginanie (charakterystyczna): klasa 2 (oznaczenie T),
e Wytrzymato$¢ na zginanie (minimalna): klasa 2 (oznaczenie T),

e Odpornos¢ na Scieranie: klasa 4 (oznaczenie 1),

e Odpornos¢ na zamrazanie/odmrazanie z udzialem soli odladzajacych: klasa 3 (D).

1.2.2 Materialy na lawy, podsypke i do zapraw

Przy ustawianiu krawez