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Projekt Statej Organizacji Ruchu

CZESC OPISOWA

1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt statej organizacji ruchu skrzyzowania ul .
Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie w ramach inwestycji pn. ,,Projekt budowlany i
wykonawczy wraz z programami sygnalizacji $wietlnej i projektem organizacji ruchu dla

przejazdow rowerowych na skrzyzowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie”

2. Inwestor.

Zarzad Transportu Miejskiego m.st. Warszawy
ul. Zelazna 61

00-848 Warszawa

3. Jednostka projektujaca.

MIJS Marek Sitarski
ul. Mochtynska 100
03-289 Warszawa

4. Podstawa opracowania.

- Zlecenie Zarzadu Transportu Miejskiego m.st. Warszawy

- Mapa w skali 1:1000

- Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2.03.1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie — Dz. U. Nr 43 z dnia 14.05.1999 r.

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegbdtowych warunkéw technicznych dla znakdéw i sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach
- Dz.U. 2003 nr 220 poz. 2181

- Inwentaryzacja wlasna.

MJS Marek Sitarski
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Projekt Statej Organizacji Ruchu

. Stan istniejacy

ul. Rzymowskiego

klasa GP

ul. Gotarda

klasa Z

droga powiatowa

przekroj uliczny 2 x 3 /2 x 4
chodnik obustronny

szerokosc jezdni— 11,4+ 12,9 m

droga gminna

przekrdj uliczny 1 x 2/1 x 3
chodnik jednostronny

szerokos¢ jezdni — 9,0 + 10,1 m

Skrzyzowanie ul. Rzymowskiego (droga powiatowa) z ul. Gotarda (droga gminna) jest

skrzyzowaniem skanalizowanym z sygnalizacjg $wietlng. Wszystkie wloty posiadaja

nawierzchni¢ bitumiczng w stanie srednim.

Szczegdlowe parametry skrzyzowania:

skrzyzowanie czterowlotowe

Wloty ulicy gléwnej z pierwszenstwem przejazdu tj. ul. Rzymowskiego sa
ulicami dwujezdniowymi z pasem dzielacym szerokosci okolo 2,5m.

Wloty podporzadkowane tj. ul Gotarda nie sg skanalizowane,

Wloty na ciggu gtéwnym (ul. Rzymowskiego) posiadajg 4 pasy ruchu, z
ktérych wewnetrzny przeznaczony jest dla relacji skretnej w lewo, natomiast
pozostale pasy przeznaczone sg dla pojazdow relacji na wprost, w tym skrajny
dodatkowo dla relacji skretnej w prawo,

Na wszystkich wlotach skrzyzowania zlokalizowane sg przejscia dla pieszych

w poziomie jezdni.

MJS Marek Sitarski
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Projekt Statej Organizacji Ruchu

6. Projektowana organizacja ruchu.

Zmiana stalej organizacji ruchu polega¢ bedzie na wprowadzeniu przejazdow, przez
wszystkie wloty skrzyzowania ulic Rzymowskiego — Gotarda, projektowanej $ciezki
rowerowe] szerokosci 2,5 m oraz wlaczeniu jej do projektowanych sciezek rowerowych w
ulicy Rzymowskiego, ktore zostaly zaprojektowane przez Biuro Projektowe ..D-9” Krzysztof
Nadany. W zwigzku z projektowanymi przejazdami projektuje sie korekte istniejacych
przejscia dla pieszych. Projektowane oznakowanie polega¢ bedzie na wymianie istniejacych
znakow D-6 na D-6b. Ponadto zostanie dostosowana sygnalizacja swietlna m.in. poprzez
doprojektowanie sygnalizatorow S-6 (dla rowerzystow).

Na wlotach przejazdu nalezy wykona¢ obnizenie kraweznikow.

Oznakowanie poziome

— rodzaj oznakowania poziomego - cienkowarstwowe
— zakres oznakowania poziomego: malowanie linii ciggtych, przerywanych, symboli

— cale oznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z aktami wymienionymi w

punkcie 1.

Oznakowanie pionowe

— wielkos¢ znakow — $rednie, male na $ciezce rowerowej

- typ folii odblaskowej dla znakoéw A-7, D-6b — typ 2

— typ folii odblaskowej dla reszty znakow — typ 1

— shupki do znakdw nalezy wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych © 60,3 mm
— cale oznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z aktami wymienionymi w

punkcie 1.

Projektowane oznakowanie przedstawiono na rys. nr 2

7. Termin wprowadzenia.

Przewidywany termin wprowadzenia stalej organizacji ruchu — 111 kwartat 2015 r.
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Projekt Statej Organizacji Ruchu

8. Program sygnalizacji §wietlnej.
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PROJEKT MODERNIZACJI SYGNALIZACJI
SWIETLNEJ NA SKRZYZOWANIU ULIC :
RZYMOWSKIEGO - GOTARDA

SPIS TRESCI
Opis

Warunki pracy algorytmu sterowania sygnalizacjg swieting
skrzyzowanie ulic: Rzymowskiego - Gotarda

1. Opis techniczny

2. Koordynacja

2.1 Oznaczenia

2.2 Warunki logiczne

2.3 Czasy minimalne faz (realizacja sygnatu zielonego)
2.4 Warunki czasowe

2.5 Wartosci offsetéw dla skrzyzowania Rzymowskiego -
Barttomieja (przejscie)

3. Skrzyzowanie izolowane

3.1 Oznaczenia

3.2 Warunki logiczne

3.3 Czasy minimalne faz (realizacja sygnatu zielonego)
4. Nadzorowanie sygnatow czerwonych

5. Wymagania funkcjonalne dotyczace urzadzenia sterowniczego

Rysunki

1. Lokalizacja sygnalizatoréw, petli indukcyjnych i przyciskéw dla
pieszych ;

Schemat faz ruchu ;

Matryca czaséw miedzyzielonych ;

Programy sygnalizacyjne ;

Programy czasoéw przejs¢ miedzyfazowych PF n,m

Algorytmy pracy sygnalizacji Swietlnej

Pomiary ruchu

Obliczenia przepustowosci oraz wykresy koordynacji dla ciggu
ul. Rzymowskiego odc. Cybernetyki — Barttomieja (przejscie).

N hAWN
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Warunki pracy algorytmu sterowania sygnalizacja $wieting
skrzyzowanie :
Rzymowskiego - Gotarda

1. OPIS TECHNICZNY

W ponizszym opracowaniu przedstawiono projekt modernizacji sygnalizacji
Swietlnej na skrzyzowaniu ulic : Rzymowskiego — Gotarda w ramach
projektu przejazdéw rowerowych na w/w skrzyzowaniu i wykonang na
zlecenie ZTM Warszawa.
Zaproponowano sygnalizacje typu akomodacyjnego (zalezng od ruchu).
Projekt zgodnie ze Szczegdtowymi Warunkami Technicznymi dla
Znakow Drogowych oraz Urzadzen Bezpieczenstwa Ruchu Drogowego i
Warunkami ich Umieszczania na Drogach” (Dz.U. RP zat. Do nru 220, poz
2181 z dn. 23.12.2003 r) z pdzniejszymi zmianami Dz.U. nr 67 poz. 413 z
dn. 28.03.2008 r. zwana dalej Instrukcja.

UWAGA : diugosci cykli, tryb pracy oraz harmonogram pracy jest
zgodny ze stanem istniejgcym. Zmianie ulegng wartosci offsetow dla
skrzyzowania Rzymowskiego — Barttomieja (przejScie). Pozostate wartosci
offsetow (poza skrzyzowaniem Rzymowskiego — Gotarda) bez zmian.

W godz. 6.00 — 22.00 skrzyzowanie pracuje w trybie pracy jako
sygnalizacja typu akomodacyjnego - skoordynowanego. Skrzyzowanie
pracuje w ramach ciggu skoordynowanego Rzymowskiego.

W godz. 22.00 — 6.00 skrzyzowanie pracuje w trybie pracy jako
sygnalizacja typu akomodacyjnego pracujaca jak dla skrzyzowania
izolowanego.

Strukture programéw oraz plany sygnalizacyjne  zoptymalizowano
wykorzystujac do tego celu program Synchro v. 7.

Przedstawiono pie¢ programdw statoczasowych, dwa o dtugosci cyklu
120" (koordynacja), jeden 118" (koordynacja), jeden 92" (koordynacja) i
jeden o dtugosci cyklu 92” (bez koordynacji). Sg to programy awaryjne
(bazowe).

Dla programdéw akomodowanych przedstawiono zestaw programow
przejsciowych miedzyfazowych PF n,m (gdzie ,n” i ,m” sg punktami przejécia
z fazy ,n" na faze ,m").

2. KOORDYNACIA

Tryb pracy skoordynowanej realizowany jest dla programéw nr 1, nr 2
(obydwa o dtugosci cyklu 120”) oraz nr 3 (cykl 118”) oraz nr 4 (cykl 92") w
godzinach 6.00 — 22.00 dostosowujac je do istniejacych plandw sygnalizacji
dla ciggu ul. Rzymowskiego.

Na wiotach skrzyzowania zlokalizowano, detektory przejazdu oraz
obecnosci. Wiotami priorytetowymi sa obydw icy Rzymowskiego. Na
przejéciu dla pieszych przez ul. Rzymowskiego zaprojektowano przyciski dla
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DA
pieszych (P1,...,.P16) wraz z detektorami rowerowymi z rozpoznaniem
kierunku ruchu (DRY{, ... , DRE).

Detektory przejazdu (D1, ..., D6) zlokalizowano na kierunkach
gtdwnych (ul. Rzymowskiego) w odlegto$ci 50 m od linii warunkowego
zatrzymania. Majg one za zadanie badanie luk czasowych (powyzej 3 s)
wskazujagcych na brak zapotrzebowania na faze giéwna (faza 1) przed
uptywem czasu maksymalnego T1.

Detektory obecnosci D11, D12, D15 badajg zapotrzebowanie na
realizacje fazy dia grup kotowych 5K i 6K oraz w zaleznosci od wystgpienia
lub nie zapotrzebowania na zielone Przez pieszych lub rowerzystéw (za
pomocy przyciskéw P1,...,P16 lub det. DR1, ..., DR6) wymuszajg realizacje
odpowiedniej fazy ruchu realizujgcej zapotrzebowanie przez pieszych i
rowerzystéw lub faz gdy brak jest zgtoszen pieszych (rowerzystéw). Detektory
D13, D14, D16 pracujg jako detektory obecnosci i majg za zadanie
przediuzanie o 1 s czasu sygnatu zielonego grup 5K i 6K w zaleznosci od
zapotrzebowania w granicach od czasy minimalnego (5 s dla faz
akomodowanych) do wystapienia czasu maksymalnego.

Detektory obecnosci D7 Ilub D9 funkcjonalnie  realizujg
zapotrzebowanie na fazy skretu w lewo odpowiednio dla grup 2K Ilub 4K.
Wydtuzanie faz realizowane jest za pomocg detektoréw D8 lub D10.

Do projektu zataczono schemat faz ruchu wraz z ich wzajemnymi
relacjami. Podstawowy ukiad faz to : faza 1 - faza 2 - faza 3 - faza 4. Faza 5
jest faza dodatkowa realizowang przy braku zapotrzebowania na sygnat
Zielony przez pieszych. Fazy 1a, 2a, 4a sa fazami przej$ciowymi, w ktérych
badane jest zapotrzebowanie realizacji grup pieszo/rowerowych 7P/R, 8P/R,
9P/R, 10P/R.

W algorytmie zmienna ,t" jest zmienng odliczajgcy czas cyklu w funkgji
mod(Tc).

UWAGA : nalezy zaprogramowaé Czasy przejS¢ miedzyfazowych PF
zgodnie z zamieszczonymi diagramami.

2.1. OZNACZENIA :

Detektory -DI =D1+D2+ D3 (przejazdu dla gr. 1K);
Detektory - DIl = D4 + D5 + D6 (przejazdu dla grupy 3K);
Detektory - DIl = D11 + D12 + D15 (obecnosci, zgtoszenie
dla grup 5K lub 6K);

Detektory -DIV=D13 + D14 + D16 (obecnosci dla grup 5K
lub 6K) ;

Detektor -DVI =D7 (obecnosci, zgtoszenie dla ar. 4K);
Detektor -DVIlI =D8 (obecnosci dla grupy 4K);

Detektor - DVIII = D9 (obecnosci, zgtoszenie dla grupy 2K);
Detektor - DIX = D10 (obecnosci dla grupy 2K);

Przyciski dla pieszych/det. rowerowych —P1+ ... + P7 + P9 +... + P11
+P13+ ... + P17 + DR1 + ... + DR6 = Pl (zapotrzebowanie na
realizacje grup pieszych/rowerowych 7P/R, 8P/R, 9P/R, 10P/R).
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ciggtosc czasu (t=t+1) L

2.2. WARUNKI LOGICZNE :

L1 = A(DHI - Zgdanie realizacji grupy 5K i 6K (Faza 3 i 5)

L2 = B(PI) - zgdanie realizacji grup pieszych/roweréw 7P/R, 8P/R,
9P/R, 10P/R (Faza 3);

L4=C(DIV)>0 - wydtuzenie zielonego 0 1” (grupy 5Ki 6K — Faza 3i 5) :
L5=ZL(DH=23" - brak zapotrzebowania dla grupy 1K (luka czasowa)

L6 =ZL(DIl)23" - brak zapotrzebowania dia grupy 3K (luka czasowa)

L8 =E(DVD - zgdanie realizacji grupy 4K (Faza 2)
L9 =F({DVI)>0 -wydluzenie zielonego 0 1" (4K) - Faza 2
L10 = G(DVill) - zgdanie realizacji grupy 2K (Faza 4)

L11 =H(DIX) >0 - wydiuzenie zielonego o 1’ (2K) — Faza 4

UWAGA : Detektor D11 i D15 dla warunku DIII zadeklarowac jako detektory
obecnosci (kasowanie stanu detektora po 8.
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2.3. CZASY MINIMALNE I MAKSYMALNE (s):

Numery programéw w
(awaryjnym) zgodnie z harmono
akomodacyjnych zalezna

(sterownika).

ponizszej tabeli odpowiadajg programom bazowym
gramem pracy. Numeracja programoéw
jest od typu zastosowanego urzadzenia sterujgcego

Czas Opis Pr.1 |Pr.2|Pr.3| Pr.4
T2min [Minimalny czas fazy 2 3 3 3 3
T3min [Minimalny czas fazy 3 15 15 15 15
T4min |Minimalny czas fazy 4 3 3 3 3
TSmin [Minimalny czas fazy 5 5 5 5 5
T2mx |Maksymalny czas fazy 2 14 }6;; s | 3.
T3mx |Maksymalny czas fazy 3 22 19 22 15
T4mx |Maksymalny czas fazy 4 Bc| Bc| 8wl B¢
TSmx |Maksymalny czas fazy 5 2400 21| 24, 7,
T1a |Czas trwania Fazy 1a 0 0 0 0
T2a |Czas trwania Fazy 2a 0 0 0 0
T4a |Czas trwania Fazy 4a 0 0 0 0
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2.4. WARUNKI CZASOWE (s):

Numery programéw w ponizszej tabeli odpowiadajg programom bazowym
(awaryjnym) zgodnie z harmonogramem pracy. Numeracja programéw
akomodacyjnych zalezna jest od typu zastosowanego urzadzenia sterujgcego
(sterownika).

Czas Opis Pr.1 |Pr.2|Pr.3| Pr.4

T1 |Najwczesniejsze zakoriczenie fazy 1| 16 16 16 12

T2 |Pdzniejsze zakoriczenie fazy 1 22 23 23 12
NajpoZniejsze zakoriczenie fazy 1
Le przy braku fazy 2 % §°;,, 414’{7_ /2'3_;

T3 |Najp6zniejsze rozpoczecie fazy 2 95 95 93 67

T4 |Najpbzniejsze rozpoczecie fazy 3 73 73 71 45

T6 |Najpbzniejsze rozpoczecie fazy 5 90| 90| 88| 62

T6 |Najpdzniejsze rozpoczecie fazy 4 94 94 92 66

T8 |Najpbzniejsze zakoriczenie fazy 2 108 | 108 | 106 80

T9 |Najpézniejsze zakonczenie fazy 3 104 | 104 | 102 76

T10 |Najpbzniejsze zakoriczenie fazy 5 110 | 110 | 108 82

T11 |Najpdzniejsze zakoriczenie fazy 4, 108 | 108 | 106 80

T4 Najpozniejsze rozpoczecie fazy 3

przej$cie z fazy 1a 86 86 84 58

Ta42 NajpoZniejsze rozpoczecie fazy 3

przejécie z fazy 2a 85 | 85 | 83 57

NajpoZniejsze rozpoczecie fazy 3
e przejscie z fazy 4a %gc gg; 335; 5;;

Tc |Czas cykiu 120 | 120 | 118 92
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2.5. WARTOSCI OFFSETOW DLA SKRZYZOWANIA
RZYMOWSKIEGO — BARTLOMIEJA (PRZEJSCIE) :

Wartoé¢ offsetu podana w ponizszej tabeli liczona jest w stosunku do zerowej
sekundy istniejacych programdéw. Wymagane jest przeprogramowanie
sterownika Rzymowskiego - Barttomieja (przejécie) ze wzgledu na
koordynacje (zmiana wartosci offsetéw — programy bez zmian).

Rzymowskiego - Barttomieja | Pr.1 |Pr.2|Pr.3| Pr. 4

Offset (s) 61 67 29 34

3. SKRZYZOWANIE 1ZOLOWANE

Tryb pracy skrzyzowania izolowanego realizowany jest dla programu
nr 5 (o dtugosci cyklu 92”) w godzinach 22.00 - 6.00.

Przyporzadkowanie detektoréw ruchu oraz logika sterowania jest
identyczna jak dla przypadku pracy sygnalizacji w trybie skoordynowanym.

Podstawowy uktad faz to : Podstawowy uktad faz to : faza 1 - faza 2 —
faza 3 — faza 4. Faza 5 jest fazg dodatkowg realizowang przy braku
zapotrzebowania przez pieszych/rowery.

3.1. OZNACZENIA :

Detektory -DI =D1+ D2+ D3 (przejazdu dla gr. 1K);
Detektory - DIl = D4 + D5 + D6 (przejazdu dla grupy 3K);
Detektory - DIl = D11 + D12 + D15 (obecnosci, zgtoszenie
dla grup 5K lub 6K);

Detektory - DIV = D13 + D14 + D16 (obecnosci dla grup 5K
lub 6K) ;

Detektor -DVI =D7 (obecnosci, zgtoszenie dla gr. 4K),
Detektor -DVII =D8 (obecnosci dla grupy 4K);

Detektor - DVIII = D9 (obecnosci, zgtoszenie dla grupy 2K);
Detektor -DIX = D10 (obecnosci dla grupy 2K);

Przyciski dla pieszych/det. rowerowych —P1+ ... +P7 + P9 +... + P11
+ P13 + ... + P17 + DR1 + ... + DR6 = PI (zapotrzebowanie na
realizacje grup pieszych/rowerowych 7P/R, 8P/R, 9P/R, 10P/R).
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ciggtosc czasu (t=t+ 1) |‘

3.2. WARUNKI LOGICZNE :

L1 = A(DIII) - zadanie realizacji grupy 5K i 6K (Faza 3 i 5)

L2 = B(PI) - zadanie realizacji grup pieszych/roweréw 7P/R, 8P/R,
9P/R, 10P/R (Faza 3);

L4 =C(DIV)>0 - wydtuzenie zielonego o 1" (grupy 5K i 6K — Faza 31 9) ;

L5 =ZL(DI) =z 3" - brak zapotrzebowania dla grupy 1K (luka czasowa)
L6 = ZL(DI)= 3" - brak zapotrzebowania dla grupy 3K (luka czasowa)
L8 =E(DVI) - zadanie realizacji grupy 4K (Faza 2)

L9 =F([DVIl)>0 -wydtuzenie zielonego o 1" (4K) — Faza 2

L10 = G(DVIll) - zadanie realizacji grupy 2K (Faza 4)

L11=H(DIX)>0 - wydluzenie zielonego o 1" (2K) — Faza 4

UWAGA : Detektor D11 i D15 dla warunku DIII zadeklarowac jako detektory
obecnosci (kasowanie stanu detektora po 8”).
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3.4. CZASY MINIMALNE | MAKSYMALNE (s) :

Numer programu w ponizszej tabeli odpowiada programowi bazowemu
(awaryjnemu) zgodnie z harmonogramem pracy. Numeracja programéw
akomodacyjnych zalezna jest od typu zastosowanego urzadzenia sterujgcego
(sterownika).

Czas Opis Pr.5
T1min |Minimalny czas fazy 1 12
T13m grzaaks:] c::g;#;lienia fazy 1 przy 16
T2min |Minimalny czas fazy 2 3
T3min |Minimalny czas fazy 3 15
Tdmin |Minimalny czas fazy 4 3
T5min |Minimalny czas fazy 5 5
Timax |Maksymalny czas fazy 1 12
T11max | Maks. czas fazy 1 (brak fazy 2) 17
T2max |Maksymalny czas fazy 2 4
T3max |Maksymainy czas fazy 3 }6//{§
T4max |Maksymainy czas fazy 4 6
TSmax |Maksymalny czas fazy 5 18 21
T1a |Czas trwania Fazy 1a 0
T2a |Czas trwania Fazy 2a 0
T4a |Czas trwania Fazy 4a 0




Algorytm sterowania sygnalizacjg — RZYMOWSKIEGO — GOTARDA -10-

4. NADZOROWANIE SYGNALOW CZERWONYCH

- grupa 1K — sygnalizator nr 1 lub 3
- grupa 2K — sygnalizatornr 21 23
- grupa 3K — sygnalizator nr 4 lub 6
- grupa 4K — sygnalizatornr 51 24
- grupa 5K — sygnalizator nr 9i 10

Uwaga : w przypadku przepalenia sie Zrddia Swiatla czerwonego na
sygnalizatorze nr 9 nie wyswietla¢ sygnatu strzatki skretu warunkowego
(grupa 15S).

- grupa 6K — sygnalizatornr7i 8

- grupa 7P/R - sygnalizator nr (22 i 30) lub (211 29)

- grupa 8P/R - sygnalizator nr (19 27) lub (20 i 28)

- grupa 9P/R - sygnalizator nr (15i31) lub (16 i 32)

- grupa 10P/R - sygnalizator nr (17 i 33) lub (18 i 34)

- grupa 11P/R - sygnalizator nr (14 i 38) lub (13 i 37)

- grupa 12P/R - sygnalizator nr (11 i 35) lub (12 i 36)

UWAGA :

,lub” 0znacza, ze zabezpieczenie zadziata (przejécie na zéity migacz) w
momencie przepalenia sie ktérejkolwiek czerwonych zaréwek potgczonych
spojnikiem ,lub” ;

. 0znacza, ze zabezpieczenie zadziata (przej$cie na zotty migacz) w
momencie przepalenia sie ostatniej z czerwonych zaréwek potgczonych
spojnikiem ,,i” .

5. WYMAGANIA FUNKCJONALNE DOTYCZACE URZADZENIA
STEROWNICZEGO

Na skrzyzowaniu powinno =zosta¢ zainstalowane urzgdzenie z
mozliwoscig swobodnego (programowego) zaprogramowania zatgczonego
algorytmu sterowania przy zachowania wymogéw bezpieczenstwa
dotyczacych czasédw miedzyzielonych, grup kolizyjnych, kontroli przepalenia
sie zarbwek czerwonych zgodnie z ponizszymi zatozeniami logicznymi
(kontrola w oparciu o jedng grupe wykonawczg).

Urzadzenie powinno posiadaé architekture minimum dwuprocesorowg
gdzie jeden z procesorow wykonuje funkcje kontrolne prawidtowej pracy
procesora realizujgcego algorytm sterowania oraz pracy urzadzenia.
Wymagania powyzsze sg zgodne z ,Instrukcjg o drogowej sygnalizacji
Swietinej” oraz Normami Europejskimi dotyczacymi bezpieczenstwa ruchu.

Opracowat :

i

/-/ mgr inz. Marek



SCHEMAT FAZ RUCHU
Skrzyzowanie : RZYMOWSKIEGO — GOTARDA (1/2)

Faza 1 (F1) Faza 2 (F2)

Faza 4 (F4) Faza 3 (F3)

Faza 5 (F5)




SCHEMAT FAZ RUCHU
Skrzyzowanie : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (2/2)

UWAGA : Faza Fx to fazy przejSciowe oznaczone w algorytmie jako

F1a lub F2a lub F4a, w ktérych nastepuje zapytanie o pieszych

(warunek L2) i s3 elementami przejs¢ miedzyfazowych. | tak :

Faza 1a

- PF 1,5 (tu jako PF 1,1a-1a-5 - bez pieszych) lub PF 1,3 (tu jako
PF 1,1a-1a-3 - piesi) ;

Faza 2a

- PF 2,5 (tu jako PF 2,2a-2a-5 - bez pieszych) lub PF 2,3 (tu jako
PF 2,2a-2a-3 - piesi) ;

Faza 4a

- PF 4,5 (tu jako PF 4,4a-4a-5 - bez pieszych) lub PF 4,3 (tu jako
PF 4,4a-4a-3 - piesi).




MATRYCA CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Skrzyzowanie : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA
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OBLICZENIA CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Skrzyzowanie : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (1/2)

pojazd - pojazd

grupa (e-d) | zoie Vdoj Vew Idoj lew wynik przyjeto
1-4 3 60 50 25 46 553 7.0
4-1 3 60 30 46 38 6,00 7,0
4-1 3 60 40 40 53 6,27 7.0
1-5 3 60 50 26 55 6,12 8.0
5-1 3 60 40 35 25 405 50
1-6 3 60 50 38 47 482 80
6-1 3 60 50 44 51 475 50
23 3 60 40 28 45 6,27 7.0
2-3 3 60 30 43 39 6,30 7,0
3-2 3 60 50 37 33 388 6,0]
2-4 3 60 40 35 35 4,95 6,0]
4-2 3 60 40 35 35 495 6,04
5-2 3 60 50 32 33 418 5.0l
2-5 3 60 40 40 48 5.82 7.0l
2-6 3 60 40 25 32 528 7,04
2-6 3 60 30 24 38 7,32 8,0
6-2 3 60 50 33 26 3,61 40
3-5 3 60 50 32 35 4,32 50
5-3 3 60 40 35 50 6,30 7,0
3-6 3 60 50 25 46 553 6.0
6-3 3 60 40 31 23 4,11 50
4.5 3 60 40 22 35 573 6.0
4-5 3 60 30 26 41 7,56 8,0
5-4 3 60 50 29 28 400 50
4-6 3 60 40 40 45 555 7.0
6-4 3 60 50 28 31 427 6.0
2-14S 3 60 50 35 56 565 6.0l
14S - 2 0 60 30 56 35 2,04 3.0}
2-168 3 60 30 24 38 732 8,0
165 -2 0 60 30 38 24 1,80 3,0
4-138 3 60 50 43 65 5,82 6,0
135-4 0 60 30 65 43 2 46 3.0
4-158 3 60 30 26 41 7,56 8,0
155 -4 0 60 30 41 26 1,86 3,0

Zawracanie

lewo

zZawracanie

wirtualna
wirtualna

zawracanie

zmiana

fewo

zawracanie

Zawracanie

Zawracanie



Skrzyzowanie : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (2/2)

pojazd - pieszy

(grupa(e-d)| zote V7227 Vew |/ | lew wynik__ | przyjeto
1-7 /Y 14 4,73 50
1-10 3 W 50 66 8,47 9.0
2-7 3 4///////////, 3y 14 5,88 6.0
2-12 3 .4 j///////://///j 51 849 100
2-8 3V /| 30 %/////% 49 10,08 11,0]
3-9 3y .8 7 11 4,51 5.0}
3-8 Y/ )| W 833 90
4-9 3y ... 7 11 552 6,0}
4-11 IR 7 59 9,21] 10,01
4-10 3y 3 56 10,92| 12,0
5-11 3y .50 ;////////% 11 451 50
5-12 S/ %////% 55 7,68 8.0
6-12 3y, f///////// 10 44450
6-11 3 W - 55 7,68 8,0
pieszy - pojazd
| grupa (e - d) | zétte Vdoj Vew Idoj lew wynik__|przyjeto
7-1 0 60 1,4 2| 125 8,81 9.0
10 -1 0 60 1,4 60[ 110 4,26 5.0
7-2 0 60 1,4 2| 125 8,81 9.0
12-2 0 60 1,4 41 135 7,18 8.0
8-2 0 60 1,4 39 11,0 552 6.0
9-3 0 60 1,4 2| 125 8,81 9.0
8-3 0 60 14 52 11,0 4,74 5.0
9-4 0 60 1,4 2| 125 8,81 9.0l
11-4 0 60 14 33 12,0 6,59 7.0}
10-4 0 60 1,4 46 110 510 6,0
11-5 0 60 1,4 2| 120 8,45 Xo)
12-5 0 60 1,4 47| 135 6,82 8.0
11-6 0 60 1,4 46 120 581 8,0
12-6 0 60 1,4 2| 135 952| 10,0
OZNACZENIA :

Vdoj - predkoé¢ dojazdu, pojazdy [km/h], piesi [m/s]

Vew - predko$é ewakuacii (jednostki jw.)

Idoj - droga dojazdu [m]

lew - droga ewakuacji [m]

grupa (e-d) - oznaczenie grup : (ewakuacja - dojazd)

zawracanie

zawracanie

zawracanie

zZawracanie
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Projekt modernizacji sygnalizacji éwietinej na skrzyzowaniu ulic:
RZYMOWSKIEGO - GOTARDA
ALGORYTM STEROWANIA SYGNALIZACJA (koordynacija)
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Algorytm sterowania sygnalizacjg : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (koordynacja)

FAZA l1a O
tla=0
e &
l tla= tla+1 |

tla =z Tia i il
[ LX1=124(sT41) | I’ .

N t2a=0

5

|PF1a,5] 3" | . O

|PF1a3] 3" | T [tz2a= t2a+1]

N

t2a = T2a

] LX2 = L2 A (t<T42) ]

N
[PF2a5] 4
[PF2a,3] 4" |
FAZA5 |
FAZA 4a ‘

t4a =

s '

" l tda= t4a+1 |

t4a > T4a N

LX3 = L2 A (t<T44)

|PF4aS| 3™

| PF4a,3]| 3" |

| FAZA

o

FAZA 3

©



Algorytm sterowania sygnalizacjg : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (koordynacja)
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Algorytm sterowania sygnalizacjg : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (koordynacja)
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Algorytm sterowania sygnalizacjg : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (koordynacja)

3=13 +1

FAZA 2 | T




Algorytm sterowania sygnalizacjg : RZYMOWSKIEGO - GOTARDA (koordynacja)

FAZA s ¥ s 4

@ -

15= 15 + 1

FAZAZI




Projekt modernizacji sygnalizacji $wietinej na skrzyzowaniu ulic:
Rzymowskiego - Gotarda (IZOLOWANE) - program nr 5
ALGORYTM STEROWANIA SYGNALIZACJA
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Algorytm sterowania sygnalizacja : Rzymowskiego - Gotarda (izolowane)

FAZA 1a s ® s i

(E)——
< O
tla=tla+1l

N FAZA 2a

.

t2a =

— }

s A\
l t2a= t2a+1

[PF2a,5] 4" |
FAZA 5
FAZA 4a
tda =0
!-———o—
t4a t4a+1

td4a = T4a




Algorytm sterowania sygnalizacjg : Rzymowskiego - Gotarda (izolowane)
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Algorytm sterowania sygnalizacjg : Rzymowskiego - Gotarda (izolowane)
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Algorytm sterowania sygnalizacja : Rzymowskiego - Gotarda (izolowane)
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Algorytm sterowania sygnalizacjg : Rzymowskiego - Gotarda (izolowane)
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Dtruktura programu, przepustowosc, kolejki Program nr 1 - rano
1: Rzymowskiego & Gotarda 2015-04-29

& — .

ane oToup

ane Cﬁatn

A Mb
Volume (vph) 73 689 240 2265 159 154 60 290
Lane Group Flow (vph) 88 819 265 2473 173 308 0 456
Turn Type Prot Prot Perm Perm
Protected Phases 7 4 3 8 2 6
Permitted Phases 2 6
Minimum Split (s) 150 260 150 290 260 260 260 26.0
Total Split (s) 180 520 300 640 380 380 380 380
Total Split (%) 15.0% 433% 250% 533% 31.7% 31.7% 31.7% 31.7%
Yellow Time (s) 3.0 3.0 3.0 30 3.0 3.0 3.0 3.0
All-Red Time (s) 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
Lost Time Adjust (s) 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total Lost Time (s) 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0
Lead/Lag lead Lead Lag Lag
Lead-Lag Optimize? Yes Yes Yes  Yes
vic Ratio 066 049 09 116 149 074 1.61
Control Delay 939 121 453 889 2947 486 3195
Queue Delay 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total Delay 939 121 453 889 2047 486 3195
Queue Length 50th (m) 136 108 481 ~1996 ~4486 474 ~1214
Queue Length 95th (m) #31.7 129 md9.1m#2176 #794 #73.9 #1714
Intemal Link Dist (m) 276.0 280.3 51.7 135
Turn Bay Length (m) 300 55.0 80.0
Base Capacity (vph) 133 1669 203 2139 116 417 284
Starvation Cap Reductn 0 0 0 0 0 0 0
Spillback Cap Reductn 0 0 0 0 0 0 0
Storage Cap Reductn 0 0 0 0 0 0 0

Reduced v/c Ratio 066 049 090 116 149 074 1.61

inben

Cycle Length: 120
Actuated Cycle Length: 120
Offset: 100 (83%), Referenced to phase 4:EBT and 8:WBT, Start of Green
Natural Cycle: 120
Control Type: Pretimed
~ Volume exceeds capacity, queue is theoretically infinite.
Queue shown is maximum after two cycles.
# 95th percentile volume exceeds capacity, queue may be longer.
Queue shown is maximum after two cycles.
m  Volume for 95th percentile queue is metered by upstream signal.

Splits and Phases:  1: Rzymowskiego & Gotarda
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Struktura programu, przepustowosc, kolgjki Program nr 2 - miedzyszczyt
1: Rzymowskiego & Gotarda 2015-04-29

R 2 N B

Volume (vph) 59 1236 213 1591 131 105 32 103
Lane Group Flow (vph) 72 1433 237 1757 142 311 0 175
Tum Type Prot Prot Perm Perm
Protected Phases 7 4 3 8 2 6
Permitted Phases 2 6
Minimum Split (s) 150 260 150 260 260 260 260 260
Total Split (s) 180 530 320 670 350 350 350 350
Total Split (%) 15.0% 44.2% 26.7% 55.8% 29.2% 29.2% 29.2% 29.2%
Yellow Time (s) 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 30 3.0 3.0
All-Red Time (s) 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
Lost Time Adjust (s) 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total Lost Time (s) 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0
Lead/Lag lead Llead Lag Lag

Lead-Lag Optimize? Yes Yes Yes Yes

vic Ratio 054 084 074 078 064 079 0.68
Control Delay 891 123 422 129 570 497 55.4
Queue Delay 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total Delay 891 123 422 129 570 497 55.4
Queue Length 50th (m) bk p LR € 1R i | B 28.8
Queue Length 95th (m) mi7.3 149 #69.1 438 #428 #772 #51.6
Internal Link Dist (m) 276.0 280.3 51.7 135
Turn Bay Length (m) 30.0 55.0 80.0

Base Capacity (vph) 133 1711 319 2252 221 394 258
Starvation Cap Reductn 0 0 0 0 0 0 0
Spillback Cap Reductn 0 0 0 0 0 0 0
Storage Cap Reductn 0 0 0 0 0 0 0

Reduced vic Ratio 054 084 074 078 064 079 0.68

Cycle Length: 120

Actuated Cycle Length: 120

Offset: 90 (75%), Referenced to phase 4:EBT and 8:WBT, Start of Green

Natural Cycle: 90

Control Type: Pretimed

# 95th percentile volume exceeds capacity, queue may be longer.
Queue shown is maximum after two cycles.

m  Volume for 95th percentile queue is metered by upstream signal.

Splits and Phases:  1: Rzymowskiego & Gotarda
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Struktura programu, przepustowosc, kolejki Program nr 3 - po poludniu
1: Rzymowskiego & Gotarda 2015-04-29

e I A t M

YNDL
2 rncl e

7. ﬂgrans

Volume (vph) 111 1976 185 1443 200 175 71 193
Lane Group Flow (vph) 161 2234 211 1897 217 373 0 34
Turn Type Prot Prot Perm Perm
Protected Phases 7 4 3 8 2 6
Permitted Phases 2 6
Minimum Split (s) 150 260 150 280 260 260 260 26.0
Total Split (s) 220 580 220 580 380 380 380 380
Total Split (%) 18.6% 49.2% 18.6% 49.2% 322% 322% 322% 32.2%
Yellow Time (s) 3.0 3.0 3.0 30 3.0 30 30 3.0
All-Red Time (s) 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
Lost Time Adjust (s) 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total Lost Time (s) 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0
Lead/Lag lead lead Lag Lag

Lead-Lag Optimize? Yes Yes Yes  Yes

vic Ratio 085 110 2 0821123 088 1.66
Control Delay 729 851 1303 199 1826 604 3453
Queue Delay 0.0 0.0 0.0 00 00 0.0 0.0
Total Delay 729 851 1303 199 1826 604 345.3
Queue Length 50th (m) 258 -~470 ~443 898 ~490 595 ~90.2
Queue Length 95th (m) m24.9 m#31.5 #822 820 #86.6 #1014 #135.4
Internal Link Dist (m) 276.0 280.3 51.7 135
Turn Bay Length (m) 30.0 55.0 80.0

Base Capacity (vph) 189 1935 189 176 425 206
Starvation Cap Reductn 0 0 0 0 0 0
Spillback Cap Reductn 0 0 0 0 0 0
Storage Cap Reductn 0 0 0 0 0 0
Reduced v/c Ratio 085 152 0.88 1.66

Cycle Length: 118
Actuated Cycle Length: 118
Offset: 52 (44%), Referenced to phase 4:EBT and 8:WBT, Start of Green
Natural Cycle: 120
Control Type: Pretimed
~ Volume exceeds capacity, queue is theoretically infinite.
Queue shown is maximum after two cycles.
# 95th percentile volume exceeds capacity, queue may be longer.
Queue shown is maximum after two cycles.
m  Volume for 95th percentile queue is metered by upstream signal.

Splits and Phases:  1: Rzymowskiego & Gotarda
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Rzymowskiego
Koordynacja

Po poludniu - Pr. 3 - 118s
2015-04-29

Main Street
Cross Street
Offset

Approach

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220

ponnboanedpanabonnnbonnebonoaboanebovnabonuabonsabonosbonnalovnabonnsbonnabovoabonnebovnaloavaloonnbonnabonnnbangslbunnif

Rzymowskiego
@ Cybernetyki
3

Rzymowskiego

@

Rzymowskiego
i@ Gotarda
52

Rzymowskiego
r@ przejscie
29

AWV
1
||

AV

AV

AV

N VAT TLTILLAS S ST A

N VIS TETTFY S 7S AR
WB Arterial Band/58 s

Art rlal Band 5 s

B Arterial Band 53 s

MJS
Marek Sitarski



Pr.4-92s (g. 20 - 22)

Rzymowskiego
2015-04-29
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Main Street
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LEGENDA: .
Sygnalizacja Swietlna - Projektowanie
|I| obszar inwestycji Nazwa opracowania:

Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizacii
swietinej i projektem organizacji ruchu dla przejazdéw rowerowych na
skrzyzowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie

Tytut rysunku:
ORIENTACJA
Branza: Data: Stadium: Skala: Nr rysunku:
inz. ruchu maj 2015 PW 1:50 000/1:5 000 1

Prama . Ulstawa 7 dn. T.




Legenda:
rojektowane:
D-6b
- znaki pionowe
7
(\?\\\/(7 - sygnalizatory
W by

- oznakowanie poziome

o000 - stupki blokujgee U-12¢
E:E:E:E:?_E;E:ﬁ - sciezka rowerowa
- piyty bet. 0 wym.40x40cm z wypustkami
- koloru zottego
sssmsassessas - kraweznik bet. wtopiony 20x30cm
- obrzeZe betonowe Ex20cm

projektowane wg Biura Projektowego "D-9":

.5 C-16/13
l - Znaki pionowe

- znaki pionowe do likwidacji

®» - oznakowanie poziome
4*- - oznakowanie poziome do likwidacji
- wygrodzenie segmentowe U-12a

istniejgce:
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3 Warszawa
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A-BA
- znaki pionowe
D-6 :
- znaki pionowe do likwidacji MJS M a rek Sita rs kl
i Sygnalizacja Swietina - Projektowanie
U-5a
% % - znaki pionowe do przestawienia Nazwa opracowania:
, Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizacji
e SRS NI Fn $wietinej i projektem organizacji ruchu dla przejazdéw rowerowych na
= = -lstniejace oznakowanie poziome do likwidac]| skrzyzowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie
coo0o0 - stupki blokujgce U-12¢ Tyluf rysunku:
. . PLAN SYTUACYJNY OZNAKOWANIA
e ) sh.lpkl bmku‘lqce U-12edo ||kWPdEG]| Funkcja, Imie | nazwisko, nr uprawniefi; Podpis: .
———— - Wygrodzenie segmentowe U-12a Projektant; ?%M/
E - "Rzymowskiego" inz. Kazimierz Krzemiriski
Branza: Data: Stadium; Skala: Nr rysunku:
[z - "Gotarda" inz, ruchu maj 2015 PW 1:500 2




2.5. WARTOSCI OFFSETOW DLA SKRZYZOWANIA
RZYMOWSKIEGO — BARTLOMIEJA (PRZEJSCIE) :

Wartos¢ offsetu podana w ponizszej tabeli liczona jest w stosunku do zerowej
sekundy istniejacych programdw. Wymagane jest przeprogramowanie
sterownika Rzymowskiego - Barttomieja (przejscie) ze wzgledu na
koordynacje (zmiana wartoéci offsetéw — programy bez zmian).

Rzymowskiego - Barttomieja | Pr.1 |[Pr.2|Pr.3| Pr. 4
Offset (s) 61 67 29 34, |

4423 15



MJS Marek Sitarski

Sygnalizacja Swietlna - Projektowanie

Nazwa opracowania:
Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizacji
éwietinej i projektem organizacji ruchu dla przejazdéw rowerowych na
skrzyzowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie

Tytut rysunku:

LOKALIZACJA SYGNALIZATOROW | DETEKTOROW RUCHU
Funkgja, imig i nazwisko, nr uprawnier: Podpis:
Projektant:

mgr inz. Marek Sitarski

Branza: Data: Stadium: Skala: Nr rysunku:
inz. ruchu maj 2015 PW 1:500 3
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Legenda:
projektowane:

- znaki pionowe

- sygnalizatory

- oznakowanie poziome
- stupki blokujgce U-12¢
- chodnik

- sciezka rowerowa

- Zielen

- plyty bet. o wym.40x40cm z wypustkami
koloru zéttego

B s - kraweznik bet. wtopiony 20x30cm

- obrzeze betonowe 6x20cm

projektowane wg Biura Projektowego "D-9":

) C-16/13
y - znaki pionowe

- znaki pionowe do likwidacji

¥ - oznakowanie poziome
* - oznakowanie poziome do likwidacji
—0——0——0——

- wygrodzenie segmentowe U-12a

istniejgce:

A-6A
- znaki pionowe
D-6
- znaki pionowe do likwidacji

~
U-5a
- znaki pionowe do przestawienia
—_— = = - istniejgce oznakowanie poziome
= = N = - istniejgce oznakowanie poziome do likwidacji
ocooo - stupki blokujgce U-12¢
B B8 B - stupki blokujgce U-12¢ do likwidacji
—o—o—o— - wygrodzenie segmentowe U-12a
- "Rzymowskiego"
- "Gotarda"

MJS Marek Sitarski

Sygnalizacja Swietlna - Projektowanie

Nazwa opracowania:

Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizacji
Swietlnej i projektem organizacji ruchu dla przejazdéw rowerowych na
skrzyzowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie

Tytut rysunku:
" IgLAN SYTUACYJINY OZNAKOWANIA - RYSUNEK ZAMIENNY
Funkcja, imig i nazwisko, nr uprawnien: Podpis:
Projektant:
inz. Kazimierz Krzeminski
Branza: Data: Stadium: Skala: Nr rysunku:
inz. ruchu maj 2015 PW 1:500 2




N

Lo N Ak LTS, e SF S
MJS Marek Sitarski

Sygnalizacja Swietlna - Projektowanie

Nazwa opracowania:

Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizaciji
™ Swietlnej i projektem organizacji ruchu dla przejazdéw rowerowych na
skrzyzowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie 7

A Tytut rysunku:

LOKALIZACJA SYGNALIZATOROW | DETEKTOROW RUCHU
- RYSUNEK ZAMIENNY

Funkcja, imig i nazwisko, nr uprawnien: Podpis:

/ .| Projektant:
"o

mgr inz. Marek Sitarski

Branza: Data: Stadium: Skala: Nr rysunku:
inZ. ruchu maj 2015 PW 1:500 3
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