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Nazwa opracowania:

Tytuł rysunku:

Funkcja, imię i nazwisko, nr uprawnień:

inż. Kazimierz Krzemiński

Projektant:

Branża:

inż. ruchu

Data: Stadium: Skala:

Nr rysunku:

Podpis:

PLAN SYTUACYJNY OZNAKOWANIA - RYSUNEK ZAMIENNY

maj 2015

PW 1:500

2

MJS Marek Sitarski

Sygnalizacja Świetlna - Projektowanie

Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizacji

świetlnej i projektem organizacji ruchu dla przejazdów rowerowych na

skrzyżowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie
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Nazwa opracowania:

Tytuł rysunku:

Funkcja, imię i nazwisko, nr uprawnień:

mgr inż. Marek Sitarski

Projektant:

Branża:

inż. ruchu

Data: Stadium: Skala:

Nr rysunku:

Podpis:

LOKALIZACJA SYGNALIZATORÓW I DETEKTORÓW RUCHU

- RYSUNEK ZAMIENNY

maj 2015

PW 1:500

3

MJS Marek Sitarski

Sygnalizacja Świetlna - Projektowanie

Projekt budowlany i wykonawczy wraz z programami sygnalizacji

świetlnej i projektem organizacji ruchu dla przejazdów rowerowych na

skrzyżowaniu ul. Rzymowskiego i ul. Gotarda w Warszawie


