M-01.02.03. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SSTWiIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérkg elementow
istniejagcych obiektdw inzynierskich, w zwigzku projektowanym remontem muru oporowego
zlokalizowanego przy Centrum Stomatologii na dojezdzie do mostu Slasko-Dabrowskiego w Warszawie.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegétowe] Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Rob6t Budowlanych (SSTWIORB) dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem rozbiérki elementéw schodéw oraz wywiezieniem i zagospodarowaniem lub utylizacjg
uzyskanych materiatow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSTWIORB sg zgodne z normami podanymi w D-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] , pkt 1.

1.5. Ogélne wymagania dotycz ace robét

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.5.
Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg SSTWIORB oraz poleceniami Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonywane tylko przez uprawnione do tego, przeszkolone
ekipy specjalistyczne, pod odpowiednim nadzorem.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotycz ace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu

OgbIlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1], pkt 3.

3.2. Sprzet do robo6t rozbidrkowych

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrkg obiektow nalezy stosowac:

= mioty pneumatyczne,

= koparki,

= spycharki,

= ladowarki,

= dzwigi,

= frezarki

= rusztowania,
badz inny potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen zaakceptowany przez Inzyniera.

Uzyty sprzet powinien zapewni¢ ciggtos¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymaganej
wydajnosci. W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub narzedzi



nie zapewniajg bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej jakosci robdt, Inzynier moze zazadac
zmiany stosowanego sprzetu.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotycz ace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”[1], pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materialy uzyskane z wyburzenia obiektu stanowig wtasnos¢ Wykonawcy i bedg odwiezione na
sktadowisko pozyskane przez Wykonawce na wiasny koszt, przy zachowaniu przepiséw odnosnie
ochrony srodowiska.

Materialy z rozbidrki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

Transport odpadéw zawierajacych materialy niebezpieczne dla $srodowiska nalezy prowadzié¢
zgodnie z odpowiednimi przepisami o przewozie towardéw niebezpiecznych.

5.  Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”[1], pkt 5.
5.2. Zasady rob6t wyburzeniowych

Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty oraz wskazany jest wyjazd Wykonawcy w teren celem inwentaryzacji obiektow
przeznaczonych do rozbiorki.

Wykonawca sporzadzi po wizji w terenie dokumentacje inwentaryzacyjng lub/i rozbiérkowg
konstrukcji przewidzianych do rozbiérki, z okresleniem przewidzianego odzysku odpadéw.

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw konstrukcji, w
stosunku do ktérych zostato to przewidziane w Dokumentacji Projektowe;.

Obiekty znajdujgce sie w obszarze robét, nie przeznaczone do usuniecia, powinny byé przez
Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg byé zachowane, zostang
uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w
sposb6b zaakceptowany przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ustaleniami stajg sie
wlasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Przed przystapieniem do rob6t rozbiérkowych Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera
Projekt roboczy technologii rob6t rozbiérkowych.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zabezpieczenie i oznakowanie tablicami ostrzegawczymi
terenu rozbiérki. W przypadku koniecznosci rozgrodzenia sasiednich posesji nieobjetych robotami nalezy
zapewni¢ ochrone intereséw ich wiascicieli.

Obiekty budowlane nalezy rozebraé metodami mechanicznymi w sposob okreslony w
Dokumentacji lub inny zaakceptowany przez Inzyniera. Przed przystgpieniem do prac rozbiorkowych
Wykonawca wygrodzi teren wokdt rozbieranych obiektow oraz wyznaczy stanowiska do ustawienia
urzadzen i maszyn niezbednych do rozbiérki obiektow.

Po wykonaniu prac przygotowawczych Wykonawca dokona likwidacji wszystkich kolizyjnych
instalacji w porozumieniu z gestorami poszczegoélnych sieci. Kolejnym krokiem jest usuniecie urzadzen
stanowigcych wyposazenie obiektu a nastepnie demontaz instalaciji.

Rozbiorke zasadniczych elementéw konstrukcji nalezy prowadzi¢ metodami mechanicznymi z
wykorzystaniem miotdw pneumatycznych, koparek, spycharek, dzwigdéw i innego sprzetu ciezkiego.
Rozbidrke czesci elementéw znajdujacych sie w bezposrednim sgsiedztwie elementéw przeznaczonych
do pozostawienia nalezy prowadzi¢ metodami ,recznymi”’, gdyz stosowanie sprzetu mechanicznego



mogto by prowadzi¢ do niekontrolowanego obszaru zniszczen, przekraczajgcego obszar zalozony w
Dokumentacji Projektowej.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce obiektéw budowlanych lub innych elementéw na odcinkach
planowanych wykopow powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w odpowiedniej
SSTWIORB.

Prace rozbiérkowe prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U.
2003, Nr 47, poz. 401) — w szczego6lnosci Rozdziat 18: Roboty rozbiérkowe.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbidrki, wykonane z elementéw mozliwych do powtérnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.

Elementy i materiaty pozyskane na skutek prac rozbidrkowych, stajg sie wlasnoscig Wykonawcy i
powinny byé usuniete z terenu budowy. Teren budowy po zakonczeniu rob6t rozbiérkowych powinien
zostac posprzatany.

Wszystkie roboty muszg byé prowadzone w zgodnosci z dokumentacjg projektowa. Wszystkie
uzasadnione odstepstwa od zatozen projektowych musza by¢é zatwierdzone przez Inzyniera i
potwierdzone wpisem w Dzienniku Budowy.

6. Kontrola jako $ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1], pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci rob6t rozbiorkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci usuniecia
elementéw konstrukcyjnych przewidzianych do usuniecia w Dokumentacji Projektowej i wizualnej ocenie
jakosci wykonanych robaét.
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Roboty objete niniejszg Specyfikacja SSTWIORB podlegajg rozliczeniu ryczattowemu
obejmujgcemu wykonanie wszystkich robét skladowych.
8. Odbidr robot

8.1. OgolIne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1], pkt. 8.
9. Podstawa ptatno sci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

OgoIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSTWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1], pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérka obiektu obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



= oznakowanie rob6t i jego utrzymanie,

= koszt zapewnienia niezbednych srodkéw produkciji,

= likwidacja przytaczy,

= demontaz urzadzen instalaciji,

= demontaz urzgdzen stanowigcych wyposazenie obiektu,

= rozebranie istniejgcych elementéw konstrukciji,

= zatadunek i odwiezienie materialéw wraz z kosztami sktadowania (utylizacji) zgodnie z ustawg
0 odpadach,

= koszty wynikajace z optat za przekazanie materiatdw na wysypiska odpadow,

= zasypanie dotéw i zageszczenie gruntu,

= Kkoszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegajacych drogach,

= uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

= wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Rob6t objetych niniejszg SSTWIORB i
zgodnych z Dokumentacjg Projektowg i SSTWIORB.

Ceny powinny obejmowa¢ pozyskanie, utrzymanie i likwidacje skladowisk, koszty utylizaciji
zgodnie z prawem ochrony $rodowiska, o ile materialy nie beda sie nadawaly do ponownego
wbudowania, oraz koszty zastosowania materiatdw i sprzetu pomocniczego koniecznych do
prawidtowego wykonania robét zgodnie z przyjetg technologig wykonania.

Wykonawca uwzgledni w pozycjach kosztorysowych koszt wykonania projektu roboczego
technologii rob6t rozbiérkowych.

10. Przepisy zwi gzane

10.1.  Szczegdétowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
[1] SSTWIORB D-00.00.00. Wymagania ogolne;
[2] SSTWIORB M-13.01.04. Zasypanie wykopdw wraz z zageszczeniem;

10.2.  Akty prawne

[3] Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2001 Nr 62, poz. 628);

[4] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001r w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. 2001 Nr 112 poz. 1206);

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).



