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| 1. WSTEP

1.1

1.1.1

Przedmiot i zakres robé6t budowlanych

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania systemu nawadniajacego zieleni wewnetrznej i zewnetrznej.

1.1.2

1.2

Klasyfikacja wg Wsp6inego Stownika Zaméwien (CPV)
Kod CPV: 45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji systemu
nawadniajacego tereny zielone, zwigzanych z realizacjg zamierzenia budowlanego ,Pogonmy Plastikowe - Wymiana czesci
betonowej nawierzchni miedzy jezdniami pl. Powstancow na zieleniec”.

1.3

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie systemu nawadniajacego
tereny zielone.

Automatycznie nawadniane zaprojektowano dla wszystkich nasadzen na zewnatrz i we wnetrzach.

Zakres prac:

1.4

rozprowadzenie przewodéw z PE,

zamontowanie armatury, linii kroplujgcych itp.

zamontowanie elektrozaworéw sterujacych, czujnikdw i systemu sterowania,
poditaczenie do instalacji wodociaggowe;j,

podtaczenie i uruchomienie sterowania systemu.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w OgéInej Specyfikacji (OST) 00-00 pkt 1.6.

1.5

Ogodine wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST 00-00 pkt 1.7.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw okreslone zostaty w OST 00-00 pkt 2.1.

Wszystkie uzyte materiaty powinny mie¢ aktualne, wymagane przepisami znaki i Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, okreslone w OST 00-00 pkt 2.1.

Materialy i ich parametry nalezy przyja¢ zgodnie z zatwierdzonym projektem wykonawczym systemu nawadniania,
sporzadzonym i przedstawionym do zatwierdzenia przez Wykonawce.

Podstawowe elementy systemu objetego niniejszym projektem to:

Zawory elektromagnetyczne bateryjne zintegrowane ze sterownikiem 1 sekcyjnym;

Sieci rur rozprowadzajacych wode od zawordw elektromagnetycznych do linii kroplujacych - rury irygacyjne dn32
Z recznymi zaworami odcinajacymi;

Linie kroplujace naziemne z kompensacjg cisnienia. Rozstaw 50 cm, rozstaw kroplownikéw 33 cm, wydatek 8 I/h.
W sasiedztwie drzew (obreb donic i obszar 2x2xm wokdt drzewa sadzonych w gruncie) potroi¢ wydatek wody za
pomocg dodatkowych kroplownikéw;

Zawory umozliwiajace przedmuchiwanie instalacji przed okresem zimowym;

Szybkoztaczki do podigczenia zasilania awaryjnego w wode przy uzyciu przewodéw elastycznych;

Skrzynki na zawory, szybkoztaczki i sterowniki z rewizja. Stosowaé skrzynki o minimalnej wielkoSci wynikajacej z
iloSci zamontowanego osprzetu. Pokrywe pomalowac¢ farbg do tworzywa (np. na bazie zywic) RAL 7016;

Zraszacze zamgtawiajace montowane na szczycie stupow - nalezy uzyska¢ mozliwie duzy zasieg (min. 6 m) z wys.
6 m z jednoczesnym silnym rozbiciem strumienia wody - tworzacego zawiesing kropelek wody. Wyklucza si¢
stosowanie strumienia tworzacymi ‘"ciezkie" krople. Przed montazem wykonawca zobowigzany jest do




zaprezentowania sposobu rozpylania wody wybranego produktu i uzyskania akceptacji Projektanta;
— Stupy do montazu zraszaczy i postument z zaworem czasowym (wymagania opisano w SST AR-ZT Elementy
zagospodarowania terenu i DFA);
—  Przepusty ze stalowych, ocynkowanych rur pod nawierzchniami;
— Inne elementy w zaleznosci od zastosowanego rozwigzania w projekcie wykonawczym.
Doktadne dane zaprojektowanego systemu nawadniania automatycznego podane zostang w zatwierdzonym projekcie
wykonawczym.
Uwaga:
Oprocz materiatow wyszczegolnionych powyzej Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ i wbudowaé wszelkie pozostate
materialy dodatkowe i pomocnicze, nie wyszczegolnione w Specyfikacji, a wymagane do prawidtowego wykonania
projektowanych Robét, zgodnego z Dokumentacja, projektem wykonawczym, normami i wytycznymi technicznymi oraz sztukg
budowlana.

3. SPRZET

Zalecany sprzet:

—  reczne narzedzia do robdt budowlanych,

—  zgrzewarki, reczne narzedzia do uktadania i faczenia rurociagow i armatury,
Sprzet musi by¢ sprawny technicznie i posiada¢ aktualne badania przydatnosci do uzytkowania, jezeli przepisy tego
wymagaja.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Ogolne wymagania dotyczace transportu i sktadowania materiatéw podano w Ogoinej Specyfikacji (OST) 00-00 pkt 4

Przy wykonywaniu powyzszych robét zastosowanie moga mie¢ dowolne $rodki transportu, nie wywierajace negatywnego
wplywu na transportowane materiaty.

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur i elementow z tworzyw sztucznych nalezy spetni¢ nastepujace dodatkowe wymagania:

— rury nalezy przewozi¢ wytacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi boczne wsporniki o
maksymalnym rozstawie 2 m; wystajace poza pojazd koAce rur nie moga by¢ diuzsze niz 1 m;

— jezeli przewozone sg luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysoko$¢ tadunku nie powinna
przekracza¢ 1 m;

— podczas transportu rury i elementy powinny byé zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe czesci
$rodkow transportu jak $Sruby, fafcuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem
przez podtozenie tektury falistej i desek pod fancuch spinajacy boczne Sciany skrzyni samochodu;

— elementy z tworzyw powinny byé przewozone w oryginalnych opakowaniach jednostkowych iflub zbiorczych.
Niedopuszczalne jest przewozenie elementdw z tworzyw luzem, bez zabezpieczenia przed uszkodzeniami;

— podczas transportu rury powinny byé zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma samochodu powinna byé
ustawiona w poziomie.

— wedlug istniejacych zalecen producentéw przewdz powinien odbywaé sie przy temperaturze otoczenia -5°C do
+30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

51 Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w Ogélnej Specyfikaciji (OST) 00-00 pkt 5.1.
Ponizsze opisy nalezy traktowac jako ogdlne wytyczne wykonania robét. Szczegdtowe wymagania, wigzace dla Wykonawcy,
zawarte sg w opisie technicznym w zatwierdzonym do realizacji projekcie wykonawczym.
Uwaga:
Wykonawca zobowigzany jest wykonaé szczegdlowy projekt wykonawczy systemu nawadniajacego i skonsultowaé go
z Architektem krajobrazu nadzorujgacym wykonanie projektu, oraz uzyskac jego aprobate na piSmie.

5.2 System nawadniajacy tereny zielone

52.1 Zakres robot

Przedmiotem niniejszego punktu sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem systemu
nawadniania terenéw zielonych.
Projekt przewiduje automatyczne nawadnianie wszystkich projektowanych nasadzen.




Nawadnianie zostanie oparte na oraz uktadzie linii kroplujacych i zraszaczy zamgtawiajacych montowanych na szczycie
stupéw aluminiowych wys. 6 m.

Zakres robot:
a) montaz rur przepustowych pod nawierzchniami;
b) rozprowadzenie przewodéw z PE;
c) ustawienie stupéw do montazu zraszaczy i postumentu z zaworem czasowym (roboty opisano w SST AR-ZT
Elementy zagospodarowania terenu i DFA);
d) zamontowanie zraszaczy zamgtawiajgcych, linii kroplujacych, kroplownikow itp.;
e) zamontowanie elektrozawordw sterujgcych, czujnikow i systemu sterowania;
f)  podtaczenie do instalacji wodociggowej;
g) podtaczenie i uruchomienie sterowania systemu;
h) przeprowadzenia testéw dziatania i dokonanie odbioru koricowego.

522 Ogolne warunki wykonania

—  Systemem nawadniania objety bedzie caty obszar projektowanej zieleni, podzielony na oddzielne sekcje. Niezbedna
ilos¢ sekcji zostanie okreslona w projekcie wykonawczym. Wstepnie przyjeto podziat na 5 sekgji.

— W projekcie wskazano lokalizacje wyjs¢ wody (podtaczen rurociggdw irygacyjnych) na potrzeby nawadniania
poszczegolnych sekcji.

— Poszczegdlne sekcje instalacji sterowane beda przy pomocy bateryjnych zawordéw elektromagnetycznych
zintegrowanych ze sterownikiem 1 sekcyjnym.

— Zraszacze na stupach sterowane bedg zaworem czasowym zlokalizowanym na indywidualnie zaprojektowanym
postumencie.

— Konieczno$¢ zastosowania czujnika opadoéw rozstrzygnieta bedzie w projekcie wykonawczym instalacji
nawadniajace;.

—  We wszystkich skrzynkach z elektrozaworami przewidzie¢ dodatkowe wyjscia z szybkoztaczkami do podiaczenia
zasilania awaryjnego w wode przy uzyciu przewoddw elastycznych.

— Nalezy przewidzie¢ mozliwo$¢ oprozniania instalacji na sezon zimowy (zawory umozliwiajace podtaczenie sprezarki
lub grawitacyjnie).

— Zasilanie systemu nawadniania odbywa sie przez przytacze wodociggowe z sieci miejskiej (roboty poza zakresem
opracowania).

— Calos¢ systemu musi zapewnia¢ réwnomierny rozdziat wody na powierzchni poszczegolnych sekcji i pomiedzy
sekcjami.

—  Uktadanie przepustow pod nawierzchniami skoordynowaé z wykonawca drogowym.

—  Calos¢ systemu nawadniajgcego wykonywac $cisle wg technologii producenta.

— Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ szczegétowy warsztatowy projekt wykonawczy systemu nawadniania,
bazujacy na podstawie wybranych produktéw i uzyskac akceptacje Nadzoru Autorskiego.

523  Zapotrzebowanie i wydajno$¢

Wstepnie zatozono, ze system w okresach intensywnych upatéw powinien dostarczac¢ nastepujace ilosci wody:

—  krzewy i byliny: 4/m2 w ciggu doby

— drzewa: jednorazowo 100-1501.

Wykonawca w projekcie warsztatowym instalacji zweryfikuje powyzsze zatoZenia i dostosuje wydajnosci systemu do
rzeczywistego zapotrzebowania zaprojektowanych nasadzen roslinnych. llosci wody przyjete w projekcie warsztatowym
zostang przez Wykonawce przedstawione do zatwierdzenia Projektantowi zieleni.

Dodatkowo, zuzycie wody w kazdej sekcji zostanie uszczegdtowione na etapie eksploatacii.

Wartos$ci powyzsze nalezy zweryfikowaC w terenie biorgc pod uwage przepuszczalno$¢ i zwigzto$¢ gornej warstwy podioza
oraz kondycje zdrowotng ro$lin.

Cykl nawodnienia powinien wynosi¢ maksymalnie 5-7 h/dobe i odbywa¢ si¢ bedzie w nocy (23:00-6:00), lub w innych
godzinach, uzgodnionych z wiascicielem / administratorem obiektu.

524  ZASADY WYKONANIA

— Rozmieszczenie zraszaczy, linii kroplujacych i kroplownikéw powinno byé odpowiednie dla poszczegéinych rodzajow
nasadzen.

— Linie kroplujace nie moga by¢ widoczne w zadnym miejscu.

— Nawadnianie nalezy tak ustawi¢/ zaprogramowacé, aby roztozy¢ w czasie prace poszczegolnych sekcji.

— W zaleznosci od otrzymanych parametréw wody (jej ciSnienia i wydatku) nalezy staraé sie wykonaé sekcje o jak
najwiekszym wydatku wody — nalezy kierowa¢ sie zasadg, ze lepiej jest wykona¢ mniej sekcji a zastosowac wieksze




Srednice rur i elektrozaworéw niz zastosowac duzg ilos¢ sekcji o matym wydatku wody.
— Poszczegdbine sekcje przed ich zakopaniem powinny przejs¢ proby szczelnoSci - poprzez ich uruchomienie (w obecnosci
odpowiedniego Inspektora nadzoru)

Sterowniki

—  Sterowniki musza by¢ umieszczone w migjscach dostepnych dla serwisu zieleni. W przypadku umieszczenia sterownikow
na zewnatrz budynku nalezy umiesci¢ je w specjalnych, zamykanych na klucz obudowach. Dokladng lokalizacje
sterownikdw w terenie nalezy skonsultowac z architektem krajobrazu.

System linii kroplujgcych

— Linie kropkujace nalezy uktada¢ w rozstawie 50 cm dla krzewdw i pnaczy i zagesci¢é w przypadku nawadniania drzew.
Odlegtos¢ pomiedzy kroplownikami w linii nie wigksza niz 40 cm. W przypadku, gdy w danej sekcji nawadniajacej
wystepujg roznice w wysokosci podlewanego terenu nalezy zastosowaé linie kroplujgce z kompensacjg cisnienia.
W jednej sekcji nie nalezy taczy¢ linii z i bez kompensacji ci$nienia. Dodatkowy ogranicznik ci$nienia znajdowaé sie musi
przed sekcjami linii kroplujgcych (redukujacy ci$nienie do 2 at. — lub innego zgodnie z zaleceniami producenta). Nalezy
tak dobra¢ dtugo$ci poszczegolnych linii nawadniajacych, aby wyptyw wody z kazdego kroplownika byt taki sam. Linie
kroplujace nalezy zakopywac¢ w gruncie na gtebokosci ok. 5 cm. Tam gdzie jest to wskazane nalezy zastosowac szpilki
mocujace linie kroplujaca w podiozu.

— Linie kroplujgce przy drzewach — nalezy zachowa¢ odlegto$¢ miedzy nasadg pnia drzewa a linig kroplujacq oraz
uwzgledni¢ mozliwos¢ przesuniecia linii w trakcie lat uzytkowania.

Czujnik deszczu

— W przypadku przewidzenia w projekcie warsztatowym konieczno$ci zastosowania czujnika deszczy, nalezy zastosowaé
jego wersje elekironiczng (nie stosowaC czujnikéw deszczu odcinajgcych nawodnienie pod wptywem pecznienia
umieszczonego w nim korka). Czujniki musza obejmowac wszystkie sekcje nawodnienia. Nalezy umiesci¢ je w takich
miejscach gdzie nie wystepuja ,cienie opadowe”, korony drzew (biorac pod uwage ich zasieg w przysziosci), jak rowniez i
tak by nie byly narazone na wandalizm. Minimalna wysoko$¢ umiejscowienia czujnika nad gruntem to 1m. Szczegdly
podtaczenia czujnika do sterownikdw zostang opracowane w projekcie warsztatowym systemu nawadniania.

Studzienki, rury i ztaczki nawadniajgce

— Rury nawadniajace (irygacyjne) musza by¢ zakopane na gtebokosci min. 30 cm. Nalezy pamieta¢ o koordynacji
z pozostatymi branzami na budowie — aby potozy¢ rury albo wykona¢ na nie przepusty przed potozeniem nawierzchni.
Nie nalezy stosowaé ztaczek typu ,wciskanego” — wszystkie potaczenia musza byé typu ,skrecanego”. Studzienki na
zawory i sterowniki nalezy umiesci¢ na 30 cm warstwie zwiru ptukanego o frakcji 8-16 mm . Zwir od studzienki oddzielié
geowtdkning filtracyjng. Nalezy tak umiesci¢ elektrozawory i zawory w studzienkach, aby mozna bylo swobodnie otwieraé
zaw6r awaryjny lub elektrozawory recznie. Elektrozawory muszg mie¢ mozliwo$¢ otwierania recznego. W kazdej
studzience przewidzie¢ dodatkowy zawér z mozliwo$cig podtaczenie weza do nawadniania recznego (szybkoztaczka).

Opisy i instrukcie

—  Wszystkie sekcje muszg by¢ ponumerowane w sposdb trwaty przy elektrozaworze. Wszystkie przewody niskopradowe na
poczatku (przy sterowniku) i na koricu (przy elektrozaworze) musza mieé¢ nr. sekcji. Spisy sekcji wraz z graficzng mapka,
ich zasiegu musza znajdowac¢ sie przy odpowiednich sterownikach.

Uwagal!
Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ szczegotowy projekt wykonawczy systemu nawadniajacego i otrzymac na pismie

akceptacje Architekta Krajobrazu nadzorujacego wykonanie projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogéinej Specyfikacji (OST) 00-00 pkt 6.
Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét oraz sprawdzeniu czy w trakcie prac nie
doszto do zniszczenia innych elementéw parku takich jak mata architektura, zieleh przewidziana do pozostawienia itp.
Badanie przed odbiorem obejmowaé powinno sprawdzenie funkcjonowania sterowania systemu, poprawnosci rozmieszczenia
i regulacji elementéw rozprowadzajacych wode, rownomiernosci i skutecznosci nawadniania drzew, krzewow i zieleni.




7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Przedmiaru i obmiaru ilosci robot dokonuije sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogélnej Specyfikacji (OST) 00-00 pkt 7.
Prowadzenie szczegdtowych obmiaréw robét jest niezbedne tylko dla prac, ktore zgodnie z zapisami umowy rozliczane bedg
na podstawie cen jednostkowych i ilosci rzeczywiscie wykonanych robot i do nich sie odnoszg wszystkie ustalenia niniejszego
punktu.

Dla uméw ryczattowych obmiar sprowadza si¢ jedynie do szacunkowego okre$lenia zaawansowania robét dla potrzeb
wystawienia przejéciowej faktury.

7.2 Szczegobtowe zasady okreslania ilosci robot
Jednostkami obmiarowymi sa;
o 1 szt. zawordw odcinajacych, sterownikéw, studzienek, stupéw itp. elementéw systemu;
e 1 mrurociggdw irygacyjnych, linii kroplujacych, rur ostonowych itp.;

e 1 kpl. wykonanego i uruchomionego systemu nawadniania.

| 8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuije sie zgodnie z og6inymi zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) 00-00 pkt 8.
Szczegotowe zasady odbiordw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

[9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne zasady rozliczenia robét i ptatnosci za ich wykonanie podane sa w Ogdinej Specyfikacji (OST) 00-00 pkt 9. i w
Umowie.
Cena jednostkowa robét obejmuije:

—  przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

—  rozprowadzenie przewodéw z PE,

—  zamontowanie gtowic nawadniajacych, linii kroplujacych itp.

—  zamontowanie elektrozawordw sterujacych, czujnikéw i systemu sterowania,

—  podigczenie do instalacji wodociggowe;,

—  podigczenie proby, regulacja i uruchomienie sterowania systemu,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robét,

—  usunigcie pozostato$ci, resztek i odpadow materiatow,

—  likwidacje stanowiska roboczego,

—  utylizacje opakowan i resztek materiatéw zgodnie ze wskazaniami ich producentéw,

— wszystkie inne prace towarzyszace, nie wymienione bezpo$rednio w Dokumentaciji projektowej lub przedmiarach,
mozliwe do przewidzenia przez Wykonawce zgodnie z aktualng wiedzg i sztuka budowlang i niezbedne do
poprawnego i zgodnego z Dokumentacjg wykonania Robét zasadniczych,

—  koszty po$rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

‘ 10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawowymi dokumentami odniesienia jest Dokumentacja projektowa, opisujaca przedmiot zaméwienia na wykonanie rob6t
budowlanych. Zawarto$¢ i uktad Dokumentaciji projektowej przedstawiono w pkt. 1.2. Ogélnej Specyfikacji Technicznej (OST)
00-00.

Pozostate dokumenty:
10.1 Ustawy
Wykaz podstawowych ustaw zawarto w OST 00-00 pkt 10.

10.2 Rozporzadzenia
Wykaz podstawowych rozporzadzen zawarto w OST 00-00 pkt 10.




