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Legenda:

ﬂ\ 8 Granice i numery dziatek ewidencyjnych
o Linie rozgraniczajgce
L Zamknigcie obszaru inwestycji na dziatkach drogowych
Projektowane krawezniki uliczne
Projektowane krawezniki peronowe
Projektowane krawezniki wtopione
S e e Projektowane obrzeza chodnikowe
Projektowane oporniki betonowe
Projektowane wygrodzenia U-12a
Istniejgce bariery betonowe U-14b
Projektowane wygrodzenia typu ZOM
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Drzewa to zabezpieczenia podczas robot

Drzewa do wycinki
Krzewy do wycinki

Projektowane krzewy do posadzenia

Projektowane barierki U-12a obsadzone pngczami
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POLSKA INZYNIERIA sp. z 0.0.
INGENIERIE POLONAISE - POLISH ENGINEERING
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Zamawiajacy:  Miasto Stoteczne Warszawa - Zarzad Drog Miejskich
00-801 Warszawa, ul. Chmielna 120
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Inwestor:

azwa inwestycji:
Budowa drogi rowerowej wzdtuz ciggu ulic: Powsinska - Wiertnicza -
Przyczotkowa na odc. od al. W. Witosa do ul. Europejskiej

"y ETAP 1

Adres inwestycji:
Warszawa, dzielnice: Mokotéw, Wilanow
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Plan sytuacyjny z organizacjg ruchu
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