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D-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania ogélne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwzanychz remontem Gwietlenia ulicznego na Al. Zjednoczenia.

1.2.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuwvymagania wspoélne dla rob6t ehjch nizej
wymienionymi specyfikacjami :
D - 01.02.04. Rozbidrka i odtworzenie nawierzchmdnikow
D - 05.03.03 Nawierzchnia z ptyt betonowych (trihn ptytki chodnikowe)
D - 05.03.23 Odtworzenie nawierzchni z kostki brwkpbetonowej
D - 07.07.01. Qwietlenie uliczne
D -09.01.01 Zielé drogowa

1.3. Okréslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.3.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplogtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obawujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaro&olicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.3.4.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.5.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.3.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezlilne do wykonania robét, zgodne z dokumentapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéitora Nadzoru.

1.3.7.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem dokumentacji projektowej.
1.3.8.Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji budowlanej

1.3.9.Przetargowa dokumentacja projektowa- cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.3.10.Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odegbng catas¢ konstrukceyjm lub
technologiczn, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkghniczno-aytkowych.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przelaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik lub zeszyt (zwany dalej
dziennikiem) budowy oradwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komfety SST.
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1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatditiajgcym podziat na dokumentacprojektovy:
— Zamawiajcego,
— sporzdzom przez Wykonawe

1.4.3. Zgodnd¢ robdt z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowdi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegollnione w @b jednym z nich g obowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbisosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0g6inych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywa biledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotminspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmipoprawek.

W przypadku rozbieoici opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetigtls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wart&i docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrg&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SST i
wplynie to na niezadowalggs jakas¢ elementu budowili, to takie materialty zostaasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposob okgony w
D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontnakéz do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi Inspektordatizoru do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarglem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@en
robdt w okresie trwania budowy. W zaftesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawma biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewgtdajv ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocgciow dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczistwa.

Dla wszystkich znakdéw, zapor i innych gidzen zabezpieczapych naley uzysk& akceptagj Inspektora
Nadzoru.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, ejspach i ildciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktdrych té€ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tahtif@mmacyjne kda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
umowry.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosow& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dote
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezslo przepisow i norm dotygeych
ochronysérodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0sOb lub whlasnii spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizac baz, warsztatow, magazynow, skltadowisk, wykopénog dojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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c) mozliwoscig powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszymach
pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogsrem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robét bdg miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialowsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkidiczeniu rob6t ich szkodlivégd
zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgiey powinien otrzymé zgod: na wycie
tych materiatow od wikiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.4.8. Ochrona whasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdsgoych witacicielami tych uradzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zagie
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarzepoozcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtoczrowiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane védadz
oraz lgdzie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonysh przez
Zamawiajcego.

1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczistwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nésipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz sptzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymafjaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hedzie odpowiedzialny za ochror robét i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczcia do daty zakaiczenia robo6t (do wydania potwierdzenia zakfczenia przez
Inspektora Nadzoru).
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Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarieviomo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyklgmenty byty w zadowakgjym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.11. Stosowanie gsido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralngejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sv jakikolwiek sposob zwzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytyczrnyaticzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposéb agty
bedzie informowé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsjauw kopie zezwolg i inne odndéne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dba uzyskania materiatow

W dniu wprowadzenia na budewWykonawca przedstawi szczegélowe informacje dayez
proponowanegozrédta zamawiania tych materiatdbw i odpowiedniwiadectwa do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane mstedo czasu gdydua one potrzebne do robat,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhemaija jakosé | whasciwosé do robot i byty dosgpne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatégdabzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terermmowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien lgyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie orgacjiz
robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoruyaypadku braku ustatew takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspekfNadzoru w terminie przewidzianym umpw

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robdt ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie uiné&ntéw potwierdzagych dopuszczenie spitm
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takichodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dnzie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspekfNadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotyexce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych et na osie i innych parametrow techniczny&mnodki
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transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrécenia stpierwotnego zytkowanych odcinkéw drdég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigiidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodei@ dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, projektu
organizaciji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzo

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie WwgSoi
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami gdreymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykongma wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wegsck przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadnét.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéldt kedy oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umadokumentacji projektowej i w SST, a takw
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjipeistor Nadzoru uwzgtini wyniki bada materiatow i
robdt, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatldwswliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzarng kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich

otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytydonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét d&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazong
jakosé robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok rob6t i jakgci materiatow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Nornyg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robot lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raniezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badecdg dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrmmbowizujagcym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkat@a okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ok@wjgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robédt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowyeltizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy éilg czytelne, dokonane trwat
technilq, w poradku chronologicznym, bezpdnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrida oznaczone kolejnym numerem anika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zajgewa jakdci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— daty zgtoszenia i daty odbioréw rob6t ulegaich zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatuipowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdg przedi@one
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikdoluy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje kelsiora Nadzoru do ustosunkowania. $rojektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania polegéeWykonawcy robot.

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpamitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyets zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvgha
zyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@mku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru n@pe.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robéaka w przypadku wygpowania
diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhié kxda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

12



Szczego6towa Specyfikacja Techniczna

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét ulegagych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odhidr robot ulegajcych zakryciu

Odbidr robot ulegafych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbiér rob6t ulegapych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbi@ddie przeprowadzony niezwiocznie, niezp@j jednak ni w
ciagu 1 dnia od daty zgtoszenia wpisem do dziennikdolwy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawdokumentaci
projektowej, SST i uprzednich ustale

8.3. Odbiér ostateczny robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robét w odniesieniu do ichsdip
jakosci i wartasci.

Caltkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadongém na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakzenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzneazorzez Zamawiggego w obecnii Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaiga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét asszowych lub rob6t uzupetniggych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokédt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwijesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2.dziennik budowy

3.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlazgodne z SST,

4.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

5.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t orazqioty odbioru przekazania tych rob6t wdacielom
urzadzen,

6.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

7.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetlnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddotr zwigzanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarowy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lzdzie uwzgédniac wszystkie czynngi,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wyprowadzenia organizacji ruchu na czabydobejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzorodpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz =statgzeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmgnikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) przygotowanie terenu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budobsgjmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budosbejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa - Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (D2Nr 89, poz. 414) z gaiejszymi zmianami

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca2Q. w sprawie dziennika budowy, moitai
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszeniawdarajgcego dane dotygee bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia. (Dz.U.2002.108.953).

3. Ustawa - o drogach publicznych z dnia 21 marca X98%&niejszymi zmianami. (Dz.U.2013.260 j.t.)
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D-01.02.04

ROZBIORKA | ODTWORZENIE NAWIERZCHNI CHODNIKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagthtecznej (SST) gwymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z rozbiérk oraz odtworzeniem nawierzchni chodnik@wemontem dwietlenia
ulicznego na Al. Zjednoczenia

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z rozbiork i
odtworzeniem:
- nawierzchni chodnikow

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygee materialtdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pulaD-00.00.00
~Wymagania ogolne” .

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk i odtworzeniem nawierzchni chodnikow i parkingdwngze
by¢ wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

— pita do ckcia asfaltu i nawierzchni betonowych

— samochdd skrzyniowy o tadow§w do 3,5 t

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogalne

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine” .

5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa recznie lub mechanicznie w sposéb dhkoay w SST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajc wlkasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST gt wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw ahitdw, znajdugce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowy beda wykonane wykopy pod przepusty, kable i stupy, pmy by tymczasowo
zabezpieczone. W szczegd&dnbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

5.3. Wykonanie rob6t odtworzeniowych

Roboty odtworzeniowe nawierzchni chodnikow ngle wykonywa zgodnie z nagpujgcymi
specyfikacjami:

D-05.03.230DTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWME (TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D - 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych i odtworzeniowych

Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplésiowykonanych robét rozbiérkowych i
odtworzeniowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementow przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-00.00.00n)éyania ogoélne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z rozbiorki odtworzeniem elementéw chodnikow jest:
- dla nawierzchni chodnika z ptyt chodnikowych, Inetdkostki i asfaltu - i{metr kwadratowy),
- dla rob6t zwizanych z giciem nawierzchni — m (metr)
- dla transportu materiatéw chodnikowych, gruzu®{metr szécienny)
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 \&gania ogéine” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
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a) dla rozbiérki chodnikow:
ez ptyt chodnikowych 35x35x5 oraz 50x50x7
- Woyznaczenie kragdzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
- Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
- Posortowanie i ulzenie na boku materiatu uzyskanego z rozhiérki
» 7z kostki brukowej (betonowej)
- Wyznaczenie kragdzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
- Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
- Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbiorki
e dla wywozu materiatdw pozostatych po rozbiérce mamghni
- Zatadowanie gruzu r@odki transportowe
- -Wywiezienie na zwakklub w miejsce skladowania odpadkéw betonowych
- -Wyladowanie zérodkdw transportowych

b) dla uktadania chodnikéw zgodnie z pzsEymi specyfikacjami
10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWME (TRYLINKA, PLYTKI
CHODNIKOWE)
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D - 05.03.03

NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
(TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem nawierzchni z ptyt betonowswelyzanychz remontem dwietlenia
ulicznego na Al. Zjednoczenia.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwmanych z odtworzeniem
nawierzchni chodnikéw, wjazdéw wykonanych z plytdmwych széciokatnych o grubéci 20 cm (trylinka)
oraz ptytek chodnikowych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zmanych z odtworzeniem
nawierzchni z ptyt betonowych sméokatnych i kwadratowych.
Odtworzenie nawierzchni drogowej natewykona w odlegi@ci 1 metra od krawdzi wykopu w zakresie
prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z pilyt betonowych - nawierzchnia, &joéwarstwa scieralna jest wykonana z piyt
betonowych.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw D-00.00.00
~Wymagania ogélne”

2.2. Piyty betonowe

Do budowy nawierzchni z piyt betonowych stosuje ¢ si piyty betonowe
sz&ciokatne - T, wg BN-80/6775-03/02 [8].

2.2.1.Wymagania
Do produkcji ptyt drogowych betonowych $zmkatnych naley stosowa beton klasy B 25 i B 30.
Ksztalt ptyt betonowych przedstawiono na rysunku 1
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Rodzaj p Rodzaj z Rodzaj i
(ptyta potowka) (ptyta zwykta) (ptyta infuta)

Rysunek 1. Ksztalt ptyt betonowych
Wymiary ptyt betonowych podano w tablicy 1.
Tablica 1. Wymiary ptyt betonowych

Rodzaj Wymiary ptyt, cm Grusé
piyty a b C d e ptyty h, cm

p 20,0 40,0 - - 17,1 12,0

z 20,0 40,0 34,6 - - 12,0

i 20,0 - 34,6 30,0 - 12,0

Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt betonowych p@avinny przekraczawartcsci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow ptyt bedavych

Rodzaj Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
piyty wymiaru gatunek 1 gatunek 2
Piyty betonowe a, e h +2 +3
wg rysunku 1 b,c,d +3 +4

Piyty betonowe magby¢ produkowane o innym ksztaicie (np. czwayimkym), pod warunkiem spetnienia
pozostatych wymaganormy.
Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrécza
- - piyty betonowe, gatunek 1 - 3,5 mm,
- - piyty betonowe, gatunek 2 - 4,5 mm.
Powierzchnie plyt betonowych powinny dpez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie ptyt betonowych powinny Byéwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi ptyt betonowych nie powinny przekraéza
wartasci podanych w normie BN-80/6775-03/01 [7].

2.3. Krawezniki

Krawezniki stosowane do obramowania nawierzchni z ptyobewych powinny odpowiadavymaganiom
wg BN-80/6775-03/01 [7] i wg BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypedaispoin nidzy ptytami powinien by cementem
portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiaclwymaganiom podanym w PN-B-19701 [2].
Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/67814).

2.5. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powinier¢ lgatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypediaa
spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecanadasci pytdbw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.6. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowdaggmaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna to¢bwoda
,<odmiany 1",
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2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin @gginych powinna by stosowana na ggoo i
odpowiadé wymaganiom normy BN-74/6771-04 [5].
3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z piyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonujerscznie.
Do wytwarzania zaprawy stosujeg dbetoniarki, do zagszczania warstwy z piasku ubijakicene lub
mechaniczne oraz drobny sgrpomocniczy do wypetniania spoin i szczelin dytgjaych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
4.2. Transport ptyt i skladowanie

Piyty betonowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi po agjnieciu przez beton
wytrzymataici minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betorowowinny by zabezpieczone przed
przemieszczeniemesi uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wyatgpozasciany srodka transportu
wiecej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Plyty betonowe magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na padhyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podktadek i przektadekzolmych w pionie jedna nad dragPtyty betonowe nadsy uktada& na
ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q/@magania ogélne”.
5.2. Podsypka

Na podsypk (warstwe wyrOwnawca) nalery stosowdé piasek gruby wg PN-B-06712 [1]. Gruigo
podsypki i warunki jej stosowania powinnydggodne z dokumentacprojektowy, SST.

5.3. Uktadanie piyt

5.3.1. Sposob ukfadania piyt

Sposob (desg uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostychukach powinien by zgodny z
dokumentagj projektova, SST. Ogolne zasady uktadania ptyt na prostyakad¢h podano w p. 5.3.215.3.3.

5.3.2. Uktadanie ptyt na odcinkach prostych

Plyty szdéciokatne na odcinkach prostych powinny¢bytozone tak, aby dwa boki kdej z nich byty
prostopadte do osi drogi. Na kresiziach bocznych nawierzchni powinnydaytozone ptyty infuty lub potowki.

Piyty kwadratowe na odcinkach prostych powinny bjozone rzdami prostopadtymi do osi drogi albo
rzedami nachylonymi do osi drogi podtem 43 z infutami.

5.3.3. Uktadanie ptyt na tukach

Piyty szdciokatne na tukach powinny ldyutozone w ten sam sposéb jak na odcinkach prostychjgthiak
aby kierunki spoin poprzecznych pokrywaty sipromieniami tuku.

Piyty kwadratowe na tukach powinny dwtozone w ten sam sposob jak na odcinkach prostychhe ty
zastrzeeniem, ze w przypadku ulzenia ptyt rzdami prostopadtymi do osi kierunki spoin poprzecmy
powinny pokrywa& si¢ z promieniami tuku. W przypadku uenia ptyt rzdami ukénymi, kierunki spoin
powinny by nachylone poddem 4% do stycznych tuku.

20



Szczego6towa Specyfikacja Techniczna

5.4. Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z piyt betonolwpowinno by wykonane zgodnie z dokumentacj
projektows, SST.

Przy wypetnianiu spoin przez zamulanie - piaseWipien zawierd od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05
mm, a zamulenie powinno byvykonane na peinwysokaé piyt.

Wypetnienie spoin zapraycementow o wytrzymaitdci R28= 20 MPa, powinno hiyywykonane w gib nie
mniej niz na 2/3 wysoke&ci piyty.

Przy wypetnianiu spoin mazalewows - przed zalaniem spoiny powinny bwypetnione piaskiem do 2/3
WySoKaCi piyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Badanie podtga
Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.2.2. Sprawdzenie ulenia ptyt

Sprawdzenie prawidtowoi utozenia piyt naley przeprowadz&aprzez dokonanie oceny wizualnej na catej
dtugdsci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkadanymi w pkt 5.3.

6.2.5. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje & najmniej w trzech losowo wybranych miejscach .
Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje przez usunicie materiatu wypetnigcego na diugéei okoto
10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spoin jestirgaz wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Rowndé

Nierowndaci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrows fatg lub planografem zgodnie z nognBN-
68/8931-04 [11].
Nieréwndgci podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy + 0,5%.
6.3.3. Rzdne wysokdciowe

Ré&znice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+lcmi-2cm.

6.3.4. Uksztaltowanie osi
O$ nawierzchni w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz = 5 cm.
6.3.5. Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
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6.3.6. Grubai¢ podsypki (warstwy wyréwnawczej)
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.3.7. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z ptyt betonowymddano w tablicy 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
P i pomiarow bada i pomiaréw
. 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktiach
1 | Spadki poprzeczne niwelety
2 | Rzdne wysokeciowe 1Q razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety
3 | Uksztattowanie osi w planie 1Q razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety
4 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
5 | Gruba¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09mabania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptytdoewych.
8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w D-00.00.09m\Agania ogdine”
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiam,
— wykonanie podsypki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowybgjmuje:
» dla plyt kwadratowych (50x50x7 oraz 35x35x5)
— RoZcielenie na uprzednio przygotowanym padigpodsypki piaskowej
— Ulozenie nawierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprofitnej podsypce zcznym ubiciem piyt
- Woypelnienie spoin piaskiem
— Piekgnacja nawierzchni przez posypywanie piaskiem
» dla plyt széciokagtnych (TRYLINKA)
- Wyréwnanie i zagszczenie podia
— RoZcielenie i zagszczenie podsypki piaskowej
— Ulozenie piyt oraz wyregulowanie i oczyszczenie spoin
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— Oczyszczenie nawierzchni i spoin z ugeieém zanieczyszciena pobocze
— Wypelnienie spoin piaskiem lub zalanie zapga@mentow wraz z przygotowaniem zaprawy
— Piekgnacja nawierzchni zalanej zapraeementow przez posypanie piaskiem i polewanie wod

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
2. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiu. Sktad, wymagani
i ocena zgodri
3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
4. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
5. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
6. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Kkgwiki uliczne, mostowe i drogowe
7. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni

drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

8. BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni
drég, ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Bhyt
drogowe

9. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betoElementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i

obrzeza

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

11. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntow.
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D - 05.03.23

ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowe] specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwgzanych z odtworzeniem nawierzchni z kostki brukobefonowej zwjzanychz remontem
oswietlenia ulicznego na Al. Zjednoczenia.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ag@nych z odtworzeniem
nawierzchni chodnikéw, zjazdow wykonanych z kostkikowej betonowe;.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ag@nych z odtworzeniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktad@miaerzchni: chodnikéw, placéw, wjazdéw
Odtworzenie nawierzchni drogowej natewykona w odlegit@ci 1 metra od krawdzi wykopu w zakresie
prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metadbroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaitka jednowarstwowa lub w dwéch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwawv D-00.00.00
~Wymagania ogélne”.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkikdsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyghd zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknigé¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnatbgwna i szorstka, a kraazie kostek réwne i proste, vgkhiecia
nie powinny przekracza
— 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o gruloi > 80 mm.
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2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmaeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz
- na diuggcix 3 mm,
— na szerokécit 3 mm,
- nagrubdci+ 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju saary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i gmowy.

2.2.4. Wytrzymatasé na sciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najgéza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasikliwo §é

Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] | wynésiie
wigcej niz 5%.

2.2.6. Odpornaé¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné bgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-
06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania prébek jest wystarczap, jezeli:
— prébka nie wykazujegkniec,
— strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do wytrzyma probek nie zameanych nie jest
wigksze ni 20%.

2.2.7 Scieralnosé

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnaasi nie
wigcej niz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesmej ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiada wymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bete), przy
zalozonych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatvy kostek brukowych powinny
odpowiadé wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje; dlodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zijie z
recepy laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wikszy wytrzymatad¢, mniejsz nasikliwosé i wieksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnikostce trwate zabarwienie. Powinny to ¢bybarwniki
nieorganiczne.
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3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkeopuje s¢ recznie.

Je&li powierzchnie s duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne
urzadzenia ukladajce. Uradzenie sklada siz wézka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezagtago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscetiatenia. Uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi lknydaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku gma stosowé& mechaniczne ugrdizenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kragznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agzenie pakuje je w
folie i spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienarysrctanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine”.
5.2. Podiae

Podtaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd grunt piaszczysty -
rodzimy lub nasypowy o WP 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejpawierzchng z kostki brukowej przeznaczgmlla
ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego rucamachodowego, nima wykonywa bezpdrednio na
podtazu z gruntu piaszczystego

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa piasek gruby, odpowiadgly wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagltoeanego przez Inspektora Nadzoru.

Kostke uktada s} na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od istniegcej nawierzchni, gdyw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujesibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenizgbriudzeniem. Wibrowanie naleprowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno tywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny piaskiem i zamié nawierzchnj. Nawierzchnia z
wypelnhieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddana do ruchu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowy oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovgei wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiohvpolega na:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowgai ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przgtly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nieréwndci podtuzne

Nieréwnaci podtuzne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekracza0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancgy + 0,5%.
6.3.3. Niweleta nawierzchni

Raéznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm.

6.3.4. Szeroké¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.3.5. Grubasé podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.4. Czstotliwosé pomiarow

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsrukowej, wymienionych w pkt
6.4 powinna b§ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wk byty przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach chargktgcznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego
oraz wsedzie tam, gdzie poleci #ynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-00.00.09magania ogoéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkeestki brukowe;j.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09m\Agania ogoine”.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST | wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odhiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podiam,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— RoZcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskomveagszczeniem
— Ulozenie kostki brukowej
- Ubicie kostek wibratorem
— Sprawdzenie spadkow i réwsed nawierzchni
— Woypelnienie spoin przez zamulenie piaskiem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-EN 14157:2005 Kamiea naturalny -- Oznaczanie odpokeonascieranie

2. PN-EN 206-1:2003 Beton -- Czs¢ 1: Wymagania, wiiwosci, produkcja i
zgodna¢

3. PN-EN 12620+A1:201CKruszywa do betonu

4. PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cgi¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodicd
dotyczice cementéw powszechnegtytku

5. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania
prébek, badanie i ocena przydattiovody zarobowej do
betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji

betonu

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééeno nawierzchni

planografem i tat.
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D-07.07.01

OSWIETLENIE ULICZNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikagphtecznej (SST) g wymagania dotycge wykonania

i odbioru rob6t zwjzanychz remontem Gwietlenia ulicznego na Al. Zjednoczenia.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanoskudhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych SST

W ramach budowy dwietlenia ulicynalezy:
a. Zdemontowa¢:

latarnie o numerach: 30 528; 30 529; 30 530; 3Q 581532; 30 533; 30 534; 30 535; 30 536; 30 537;
30 538; 30 539; 30 540; 30 541; 30 542; 30 5435480 30 545; 30 546; 30 547; 30 548; 30 549; 3Q 550
30 552; 30 510; 30 509; 30 508; 30 507; 30 5065 30 504; 30 503; 30 502; 30 501; 30 500; 18 140
18 141; 30 499; 30 498; 30 497; 30 496; 30 4940 30 493; 30 492; 30 491; 30 490 i 30 489;

szaf oswietleniong OS-214
linie kablowe zasilajce wyzej wymienione latarnie i szgbswietleniows,

znaki drogowe na demontowanych latarniach w cehewieszenia ich zgodnie z dyspozycjami zawartymi
w zahczniku Nr 1 do projektu.

. Zamontowa¢:

projektowane latarnie L1 + L27 o oprawach drogowych ED’owymi zrédtami swiatta o temperaturze
barwowej poniej 3 300 K zamontowanych na 10 m stupach stalowgebustronnie ocynkowanych
zanurzeniowo i pomalowanych farlo powierzchni cynkowanych w kolorze RAL 7016 (anyt) oraz
farbg antyplakat lub aluminiowych anodowanych w kolo@e65 grafitowym, posadowionych na typowym
fundamencie prefabrykowanym, wraz z dodatkowymiaw@mi specjalnymi skacymi do ddwietlenia
przef¢ dla pieszych na stupach laidr18, L19, L20 i L21,

projektowane latarnie K1+K4; K6; K7; K10 i K11 doogvietlenia przej¢ dla pieszych o oprawach
specjalnych z LED’owymirédtami swiatta o temperaturze barwowej pagji 3 300 K montowanych na
stupach stalowych bez wysginika, dwustronnie ocynkowanych zanurzeniowo i plomanych farly do
powierzchni cynkowanych w kolorze RAL 7016 (antiicpraz farly antyplakat lub aluminiowych
anodowanych w kolorze CI-65 grafitowym, o wysééio uzalenionej od typu zastosowanej oprawy,
posadowionych na typowym fundamencie prefabrykowany

projektowane latarnie P1 + P81 déwgetlenia chodnikow o oprawach parkowych z LED’owyimodtami
Swiatta o temperaturze barwowej péaii 3 300 K montowanych na stupach stalowych beziggyska,
dwustronnie ocynkowanych zanurzeniowo i pomalowanfarly do powierzchni cynkowanych w kolorze
RAL 7016 (antracyt) oraz fagbantyplakat lub aluminiowych anodowanych w kolofe65 grafitowym, o
wysokaci 5 m.

oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 m#filkV w rurze ochronnej zasikgje projektowane latarnie,

oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mAfiLkV w rurze ochronnej stanoyge powizania z latarniami
50 551; 29 144; 29 145; 28 560; 18 142; 4 713123,7

projektowan sza€ oswietleniong OS-214 i WLZ ze stacji transformatorowej Nr 6338tdj szafy,
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- znaki drogowe i MSI zdemontowane z ista@jch lataf zgodnie z dyspozycjami zawartymi w geniku
Nr 1 do projektu.

c. Wykonaé¢ instalacje dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej.

W tym celu naley:
- uziemi rozdziat przewodu PEN na PE i N w projektowaneffiszaswietleniowej 0S-214,
- w latarniach Nr P4; P10; L12 i P58 uziémirzewdd PE

- w latarniach Nr 30551; 29 144; 29 145; 28 560;148; L20; 4713 i 4 712, w miejscu pokenia
przewodoéw PEN oraz PE i N uzieinibzdziat przewodu PEN na PE i N.

d. Wykonaé¢ wymiane opraw w latarniach: 30 551; 24 810; 29 144; 29 145; 29 143; 28 558528,

Do adaptacji przewidziano:

oswietlenie skrzyowaa z ulicami Marymonck i Zeromskiego,

latarne nr 30 551 (po wymianie opraw),
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Latarnia — oprawa éwietleniowa wraz z konstrukgjja podtrzymujca, mapca za zadanie $wietla¢
ulice, chodniki i drogi w warunkach niedostateczngjdoczndgci spowodowanej brakiem Swietlenia
stonecznego.

1.4.2. Stup dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamenciebk#pdrednio w gruncie,
stwzaca do zamocowania oprawywaietleniowej na wysok&i nie wikszej ng 14 m za pomag lub bez

wysiegnika.

1.4.3. Oprawa @wietleniowa - urzadzenie stiagce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremiaswietinego
wysylanego przezrddio swiatta, zawierajce wszystkie niezfuine detale do przymocowania i gcgenia z
instalacy elektryczn.

1.4.4. Kabel- przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr elektrycznego, magy
pracowa pod i nad ziemai.

1.4.5. Przewod kabelkowy— przewdd wielaytlowy izolowany, przystosowany do przewodzeniagdor
elektrycznego pracagy w stupie i w wysigniku.

1.4.6. Fundament- konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stigca do utrzymania stupawietleniowego w
pozycji pracy.

1.4.7. Dodatkowa ochrona przeciwporzeniowa - ochrona cgci przewodzcych dosipnych w wypadku
pojawienia s} na nich nagicia w warunkach zaktoceniowych.

1.4.8. Szafa 6wietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze begmanio zasilajce instalacje
oswietleniowe.

1.4.9. Pozostale okrdenia podstawowe sy zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.5.0g0Ilne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

2.10golne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padlav D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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2.2 Materialy stosowane przy uktadaniu kabli
2.2.1 Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinie by najmniej gatunku ,3”, odpowiadgjego wymaganiom
BN-87/6774-04

2.2.2 Folia

Folia shizaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgnyowinna by folig kalandrowan koloru
niebieskiego z uplastycznionego PCW o gidb@d 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiantaj wymaganiom
BN-68/6353-03

2.3 Elementy gotowe
2.3.1 Fundamenty prefabrykowane

Nalezy zamontowa fundamenty i ustoje prefabrykowane wedtug ugtalekumentacji zastosowanego
stupa. Ogdélne wymagania dotyce ustojow i fundamentéw konstrukcji wsporczycheskme g w PN-80/B-
03322.

Po wykonaniu wykopu, a przed zamontowaniem fundamstupa, naley utozy¢ na dnie wykopu warstgv
betonu klasy B-100 o grubc 10 cm i wymiarach w poziomie wkszych o 10 cm od wymiaru danego
fundamentu.

W zalenosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzajéd gruntowych, naky wykona
zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z ,Instryukebezpieczeprzed korozj konstrukcji betonowych” — co
najmniej pomalowanie e%ci poggzanych w ziemi abizolem ,R” na zimno.

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywaic na wyréwnanym, utwardzonym iodwodnionym
podtazu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2  Przepusty kablowe — rury ochronne

Na catym odcinku, kable uty¢ w rurach ochronnych. Przy przeju kablem pod jezdaii w zblizeniach do

drzew naley stosowa przepusty ochronne wykonywane metquizecisku lub przewiertu z mSRS-110, SRS-
G-110 lub réwnowzng. Pod jezdniami przepusty wykahagodnie z norm N SEP-E-004. W zhieniach do

drzew przepusty wykorana gébokasci min. 1,0 m.

Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny bmieszczone pod wjazdami do posesji i miejscaategb

parkowania samochodéw. Na pozostatych odcinkacti &&ble naley uklad& w rurach ochronnych typu
KR 110. Rury zabezpieczyrzed zamuleniem.

Rury na przepusty kablowe najeprzechowywé na utwardzonym placu, w nie nastonecznionych roésh

zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.3.3Kable

Kable wywane do éwietlenia drég powinny speilniawymagania PN-E-90400:1993/Az1:1998P Kable
elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji owppce polwinitowej, na naptie znamionowe nie
przekraczajce 6/6 kV — Ogélne wymagania i badania [7], PN-93(01 [8] o kolorystycezyt zgodnej z
PN-HD 308 S2:2007 [9]. Stosowakable o nagiciu znamionowym 0,6/1 kV pciozylowe o zylach
miedzianych w izolacji polwinitowej. Przekrdjyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego
spadku nagicia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kablazpoegly robocze i zwarciowe oraz skuteczcio
zastosowanej ochrony przeciwpazeaiowej. Dla zasilania latarstosowa kabel YKYzo 5x25 mm zgodnie z
dokumentagj projektowy.

Bebny z kablami naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych dpreadami
atmosferycznymi i bezgoednim dziataniem promieni stonecznych.

2.3.4  Zr6dia swiatta i oprawy

Zaprojektowano oprawy z LED’owyngrodtamiswiatta o temperaturze barwowej 2800+3300 K.
Zastosowane oprawywietleniowe musz spetnig nastpujace wymagania:

e posiadé deklaract zgodndci WE i certyfikat akredytowanegosmdka badawczego potwierdzay
deklarowane zgodroi, np. ENEC

e spelnid wymogi Rozporzdzenia WE nr 245/2009 w zakresie waciowskaznika udziatuswiatta
wysytanego ku gorze (ULOR)

e zapewnt utrzymanie strumienidwietlnego w czasie: 90% po 100 000h dla uktaduugteego do
500mA, 80% po 100 000h dla uktadu stecejgo powyej 700mA (zgodnie z IES LM-80 - TM-21)
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by¢ wyposaona w moduty LED spetnigge wymagania normy PN —EN 62471 ,Bezpigsteo
fotobiologiczne lamp i systeméw lampowych. Potwmndiem tego wymogugsraporty z bada w
akredytowanym laboratorium.

by¢ zbudowane na znamionowe nggé pracy — 230V/50Hz
posiadé zakres temperatury barwowapdetswiatta — 2800-3300K
posiadé zakres temperatury pracy oprawy od -30°C do +35°C
posiadé szczelné¢ komory optycznej i elektrycznej — IP66

posiadé dane fotometryczne oprawy zamieszczone w ogolrgpiagm, bezptatnym programie
komputerowym pozwalagym na wykonanie oblicieparametréw éwietleniowych

ich bryta fotometryczna powinna byksztattowana za pomgowielosoczewkowej, ptaskiej matrycy
LED, gdzie kada z soczewek matrycy emituje gakamy krzyws swiattosci, a catkowity strumig
oprawy jest sumpstrumieni poszczegélnych soczewek

mie¢ efektywnd¢ swietlng oprawy co najmniej 115 Im/W

posiadé sprawné¢ uktadu optycznego nie mniejsmiz podana projekcie wykonawczym.

posiadé klas; ochronndci elektrycznej: | lub Il

posiadé ochror przed przegiciami — 10 kV

posiadé budove pozwalajca na wymiar ukltadu optycznego oraz modutu zasjtago

posiadé zasilacz wyposany w czujnik termiczny zapobiegay przypadkowemu przegrzaniu oprawy
by¢ pomalowana na kolor RAL 7016 lub ztdhy,

by¢ wyposaona w uktad zasilagy umaliwiajacy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI

posiadé mazliwo$¢ sterowania statecznikiem za por@ygnatu analogowego (1-10V) lub cyfrowego
(DALLI); zmiana sposobu sterowania poprzez zglaimiarg oprogramowania

by¢ wyposaone fabrycznie w sterownik lokalny umoviajacy wspOtprag z bezprzewodowym
systemem sterowania i zgdzania éwietleniem o nagpujagcych cechach:

- praca sterownika w sieci bezprzewodowej zgodnigtaedardem ZigBee (IEEE 802.15.4)
- sterownik z wbudowanym przekaikiem umaliwiajgcym fizyczne wydczenie oprawy

- sterownik powinien posiadabezpotencjatowe w&gjie na sygnat z czujnika ruchu oraz aieosc¢
przesytania informacji o wykrytym ruchu do innycpraw

- sterownik powinien posiadanozliwos¢ pracy jako fotokomoérka (po domontowariviattowodu)

- sterownik powinien posiada mazliwos¢ dokonywania pomiaru pdu, napgcia, mocy,
wspoéitczynnika mocy, temperatury, czasu pradgtaswiatta

posiadé korpus oprawy wyposany w obudow chronica anter sterownika lokalnego
posiadé mozliwo$¢ wymiany anteny sterownika w przypadku jej uszkanize
podleg& utylizacji (recykling)

W projekcie uyto picciu typdw opraw o nagpujacych parametrach:
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Oprawa drogowa Typ 1

Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory osfuznie powoduje rozszczelnienia komory
optycznej)

Materiat korpusu — wysokagiieniowy odlew aluminium
Materiat klosza — Szkio hartowane ptaskie

Stopié odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IKO8
Szczelné¢ komory optycznej — IP66

Szczelné¢ komory elektrycznej — IP66

Montaz na wységniku lub stupie grednicy &48-60mm

Moc maksymalna uwzgtiniajgce wszystkie straty — 123W
Minimalny strumié $wietlny zrédet — 14 400Im
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Oprawa drogowa Typ 2

e Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory ogfrznie powoduje rozszczelnienia komory
optycznej)

*  Materiat korpusu — wysokagiieniowy odlew aluminium

e Materiat klosza — Szkto hartowane ptaskie

»  Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08
* Szczelné¢ komory optycznej — IP66

e Szczelné¢ komory elektrycznej — IP66

e Montaz na wységniku lub stupie grednicy @48-60mm

e Moc maksymalna uwzetiniajgce wszystkie straty — 157W

*  Minimalny strumie swietlny zrédet — 18500lm

Oprawa drogowa Typ 3

e Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory ogprznie powoduje rozszczelnienia komory
optycznej)

e Materiat korpusu — wysokagiieniowy odlew aluminium

e Materiat klosza — Szkto hartowane ptaskie

»  Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08
e Szczelné¢ komory optycznej — IP66

e Szczelné¢ komory elektrycznej — IP66

e Montaz na wységniku lub stupie grednicy @48-60mm

* Moc maksymalna uwzegtiniajgce wszystkie straty — 71W

¢ Minimalny strumie $wietlny zrédet — 8600Im

Oprawa specjalna Typ 4
e Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory ogfurznie powoduje rozszczelnienia komory
optycznej)

*  Materiat korpusu — wysokagiieniowy odlew aluminium

e Materiat klosza — Szkto hartowane ptaskie

» Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08
e Szczelné¢ komory optycznej — IP66

e Szczelné¢ komory elektrycznej — IP66

*  Montaz na wységniku lub stupie grednicy @48-60mm

* Moc maksymalna uwzegtiniajgce wszystkie straty — 71W

¢ Minimalny strumie $wietlny zrédet — 9500Im

Oprawa parkowa Typ 5
e Materiat korpusu — odlew aluminium
* Materiat klosza zewgtrznego — Poliwglan
e Materiat klosza wewgtrznego — PMMA opalizowane
» Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09
* Montaz na stupie grednicy g60mm
¢ Moc maksymalna oprawy uwzglniajgce wszystkie straty — 38W
¢ Minimalny strumie $wietlny zrédet — 4800Im
e Budowa oprawy pozwala na szybkymiare uktadu optycznego oraz modutu zasitaggo

Rozsytyswiatta dla przyktadowych opraw zamieszczono w koie wykonawczym.

Zestawienie typoéw opraw dla w/w rozsyléwiatta wraz ze wskazaniemgtia nachylenia oprawy wzglem
poziomu, mocy i wysoki zawieszenia dla poszczeg6lnych lataamieszczono w parszych tabelach.
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Tabela A
NF. stezt:i?a Diygos'.c' Moc Kat nachylenia .
latarni oprawy wys;i;g]mka (W] Typ oprawy [?tporsr\:i/;/] Uwagi
[m]
L1 10 2,0 123 TYP 1 10
L2 10 2,0 123 TYP 1 10
L3 10 2,0 123 TYP 1 10
L4 10 2,0 157 TYP 2 5
L5 10 2,0 157 TYP 2 5
L6 10 2,0 157 TYP 2 5
L7 10 2,0 157 TYP 2 5
L8 10 2,0 157 TYP 2 5
L9 10 2,0 157 TYP 2 5
L10 10 2,0 157 TYP 2 5
10 2,0 157 TYP 2 5 Swieci na jezdnie
ti 10 2,0 71 TYP 3 5 Swieci na chodnik
30551 10 b.z. 157 TYP 2 5 Swieci na jezdnie
10 b.z. 71 TYP 3 5 Swieci na chodnik
L12 10 2,0 157 TYP 2 5
L13 10 2,0 157 TYP 2 5
L14 10 2,0 157 TYP 2 5
L15 10 2,0 157 TYP 2 5
L16 10 2,0 157 TYP 2 5
L17 10 2,0 157 TYP 2 5
L18 10 2,0 157 TYP 2 5
L19 10 1 71 TYP 3 5
L20 10 1 71 TYP 3 5
L21 10 2,0 157 TYP 2 5
L22 10 2,0 157 TYP 2 5
L23 10 2,0 157 TYP 2 5
L24 10 2,0 157 TYP 2 5
L25 10 2,0 157 TYP 2 5
L26 10 2,0 157 TYP 2 5
L27 10 2,0 157 TYP 2 5
K1 6 0,0 71 TYP 4 5
K2 6 0,0 71 TYP 4 5
K3 6 0,0 71 TYP 4 5
K4 6 0,0 71 TYP 4 5
K5 6 0,5 71 TYP 4 5 montaz na latarni L18
K6 6 0,0 71 TYP 4 5
K7 6 0,0 71 TYP 4 5
K8 6 0,5 71 TYP 4 5 montaz na latarni L20
K9 6 0,5 71 TYP 4 5 montaz na latarni L21
K10 6 0,0 71 TYP 4 5
K11 6 0,0 71 TYP 4 5
K12 6 0,5 71 TYP4 5 montaz na latarni L19
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Tabela A c.d.
Nr. Z:\\:[ys:k;s\; WD:gonsiT(a Moc T Kat nachylenia oprawy Uwagi
latarni - oprawy ysleg [W] Yp oprawy [stopnie] s
[m] [m]
P1+81 5 0,0 38 Typ 5 0
24 810 b.z. b.z. 157 TYP 2 5
b.z. b.z. 157 TYP 2 5 Swieci na jezdnie
28 558
b.z. b.z. 71 TYP 3 5 Swieci na chodnik
b.z. b.z. 157 TYP 2 5 Swieci na jezdnie
28 559
b.z. b.z. 71 TYP 3 5 Swieci na chodnik
29143 b.z. b.z. 157 TYP 2 5
29144 b.z. b.z. 157 TYP 2 5
29 145 b.z. b.z. 157 TYP 2 5

Dopuszcza si zmiare mocy i strumieniaswietinego poszczeg6inych opraw pod warunkiem uzyiska
poprawnych wynikéw oblicze oswietleniowych oraz zachowania minimalnej efektyéeicenergetycznej i nie
przekroczenia sumarycznej mocy danego obwodu miei{patrz rys. nr 3 projektu wykonawczego).

Ksztalty przykladowych opraw uzyskaly pozytywiopinic Wydziatu Estetyki Przestrzeni Publicznej Biura
Architektury i Planowania Przestrzennego ¢dlz Miasta Stotecznego Warszawy.

W przypadku cbci zastosowania opraw odbiegaych ksztattem od uzgodnionych nateuzyska pozytywry
opinie w/w wydziatu.

2.3.5

Przewod wywany do zasilenia oprawéwietleniowych, skilada siz zyh, izolacji zyt i powtoki ochronnejZyty
powinny by wykonane z miedzi o przekroju 2,5 ririzolacja przewodu oraz powtoki ochronne powinmy b
tworzywa sztucznego. Nalg stosowa przewdd YDY 3x2,5 mna napicie znamionowe 750 V. Miejsce
skladowania przewodéw powinno dpuche oraz chronione przed opadami atmosferyczmypromieniami
stonecznymi. Nalegy unikrg¢ przechowywania przewodoéw o izolacji z tworzyw sztoych w temperaturze
nizszej ni -5°C.

2.3.6

Wysokaci stupéw, typy i diugéci wysiegnikdw oraz dodatkowe wypasznie lub specjainbudove stupow
okreslono w ponkszych tabelach.

SLUPY LATARN PARKOWYCH QSWIETLAJACYCH CHODNIK | SCIEZKE ROWEROWA

Przewd6d kabelkowy

Stupy ddwietleniowe

Wysokos¢é iy
. ; ; Dlugosc¢ :
. Opis zawieszenia Typ S92 Zamontowane znaki .
Nr latarni I wysiegnika . ) Uwagi
stupa oprawy wysiegnika [m] drogowe i urzgdzenia MSI
[m]
P1+81 | parkowy 5 brak - brak
SLUPY LATARN DOSWIETLAJACYCH PRZES$CIE DLA PIESZYCH
Obi Wy.SOKOSC.: Dlugos¢ Zamontowane znaki
. pis | zawieszenia Typ 2 ; ) .
Nr latarni I wysiegnika drogowe i urzadzenia Uwagi
stupa oprawy wysiegnika
[m] MSI
[m]
K1+K4; arko Wysokos$¢ zawieszenia
K6;K7;K10 P 5+6 brak - oprawy uzalezniona jest od
i K11 wy typu zastosowanej oprawy
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SLUPY DO LATARN TYPU DROGOWEGO

Wysokosé DHIGOSE
Nr Opis | zawieszenia Typ i 9 nika Zamontowane znaki drogowe i Uwagi
latarni stupa oprawy wysiegnika Wy [?ng] urzadzenia MSI 9
[m]
L1 drogowy 10 | 2,0
L2 drogowy 10 I 2,0

A 7 ustgp pierwszenstwa
L3 drogowy 10 | 2,0 D 2 koniec drogi z pierwszenstwem
F 10 kierunki na pasach ruchu

L4 | drogowy 10 2,0
L5 drogowy 10 2,0 B 36 zakaz zatrzymywania sie
L6 drogowy 10 2,0

|
|
|
L7 drogowy 10 | 2,0
|
|
|

L8 drogowy 10 2,0
L9 drogowy 10 2,0
L10 | drogowy 10 2,0
L11 drogowy 10 - 2,0
drogowy 10 2,0

L12 | drogowy 10 2,0
L13 | drogowy 10 2,0
L14 | drogowy 10 2,0

|
|
|
L15 | drogowy 10 | 2,0
|
|

L16 |drogowy 10 2,0
L17 | drogowy 10 2,0
Tablica zawierajgca znak
D 6 przejscie dla pieszych na zéttym tle | Montaz dodatkowego
L18 | drogowy 10 2,0 i tabliczke T-27 wskazujaca, ze wysiegnika dla
przejscie dla pieszych jest szczegdélnie oprawy K5
uczeszczane przez dzieci
Montaz dodatkowego
L19 | drogowy 10 1 wysiegnika dla
oprawy K12
D 6 przejscie dla pieszych .
; - . o Montaz dodatkowego
T-27 tabliczka wskazujaca, ze przejscie L
L20 | drogowy 10 1 dla pieszych jest szczegolnie wysiegnika dia
oy oprawy K8
uczeszczane przez dzieci
Montaz dodatkowego
L21 | drogowy 10 | 2,0 wysiegnika dla
oprawy K9
L22 |drogowy 10 2,0
L23 | drogowy 10 2,0

|
|
L24 | drogowy 10 | 2,0
|
|

L25 | drogowy 10 2,0
L26 | drogowy 10 2,0
L27 | drogowy 10 | 2,0

Stupy mo@ by¢ wykonane ze stali lub aluminium. Wybor materiabtyttzy wszystkich stupdw. Nie dopuszcza
si¢ wykonania czsci stupow z aluminium, a e%ci ze stali.

Zastosowane stupy muszspetnig wymogi obowjzujacych norm i przepiséw, w odniesieniu do pahoia
geograficznego Warszawy, a w szczegédito

PN-EN 40-2:2005 Stupy Gwietleniowe- Czé¢ 2 Wymagania ogdlne i wymiary;

PN-77/B-02011 Obliczenia w obgizeniach statycznych. Olgienia wiatrem.

Stupy stalowe powinny by wykonane ze stali gatunku min. S355 lubzagym o ksztalcie cylindryczno -
stazkowym, przekroju okggtym, ze szwem spawanym sp®imdwrg grubdci taczonych blach. Szef nale
wykona taks technilky, aby po pomalowaniu stupa byt niewidoczny. Gétalwustronnie ocynkowana
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zanurzeniowo i pomalowana fartlilo powierzchni cynkowanych w kolorze RAL 7016 (anyt) oraz farb
antyplakat. Dodatkowo od podstawy do wys@kowneki na stup nalgy potozy¢ warstwe zywicy
poliuretanowej (zabezpieczapj stup przed dziataniem zayzkdéw amoniaku, wykonanfabrycznie).

Musz spetnid wymogi obowizujagcych norm i przepiséw, a w szczeg&loo

PN-EN 40-5:2004 Stupy Gwietleniowe- Czé¢ 5: Stupy dwietleniowe stalowe — wymagania;
PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i praj@kinie

w zakresie powtoki cynkowej:

PN-EN ISO 14713:

— Stopier korozyjndgci srodowiska (Tablica 1) — C3 (tereny miejskie wehlatladu; zagraenie korozyjne —
srednie; Ubytki korozyjne do 2 um/rok )

— Zalecenia dla systeméw ochronnych stosowanyckradowiskach specjalnych (Tablica 2c) — Typowa
trwatos¢ do pierwszej konserwacji — bardzo diuga2Q lat); opis ogoélny - e%ci cynkowane zanurzeniowo
zgodnie z ISO 146%rednia grub& powtoki 45 — 85 pm

PN-EN I1SO 1461

Stupy aluminiowe nalezy wykona jako anodowane w kolorze CI-65 grafitowym , cyliyaizno - stakowe bez
szwu, posadowione na fundamencie betonowym. Gtuboody nie mniej i 20 mikronéw potwierdzona
certyfikatem QUALANOD. Podstawa stupa fabryczniebezpieczona elastomerem poliuretanowym do
wysokasci wneki, natazonym fabrycznie przez producenta w kolorzezalym do koloru stupa (zabezpieczenie
stupa przed dziataniem zawkéw amoniaku).

W dolnej czsci stupy powinny posiadawneke zamykan drzwiczkami. Wigka powinna by przystosowana do
zainstalowania typowej tabliczki bezpiecznikowaeiskowe] posiadagej podstaw bezpiecznikow 25A/2A i
pig¢ zaciskow do podtzenia po dwie lub trzyyly kabla.

Ze wzgkdu na stworzenie nitwosci zawieszenia znakéw drogowych i ghzen obcych zastosowane stupy
powinny mie wystarczajca wytrzymaitcé. Gruba¢ scianki stupa min 4 mm.

Zmiana ksztattu stupa wymaga stosownego uzgodnieMéydziatem Estetyki i Przestrzeni Publicznej Biur
Architektury i Planowania Przestrzennego ¢dlz Miasta Stotecznego Warszawy.

Przed zaméwieniem stupow najesprawdzt czy srednice trzpieni mocagych pasyj do uchwytow opraw.

Ze wzgkdu na maliwos¢ powieszenia znakéw drogowych zastosowane stupyirnywmiel wystarczajcs
wytrzymataic.

Skltadowanie stupow swietleniowych na placu budowy, powinno dya wyréwnanym podiau w pozycji
poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewnekkiego w nieuszkodzonym opakowaniu gwaragtym
nienaruszaln& powtoki anodowe;j.

Kazda paczka stupéw powinna dyddzielona od podi@ minimum dwoma drewnianymi przektadkami o
minimalnej szerok&i 15 cm

2.3.7Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczka powinna posiadaodpowiedni ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25A/2A iepi zaciskow do
podhkczenia po dwie lub trzyyly kabla o przekroju co najmniej 35 Mm
Do zabezpieczenia oprawy stoséwektadki bezpiecznikowe topikowe 2A o charaktergstyG.

2.3.8Szafy Ggwietleniowe

Projektowane latarnie zasilanedy podstawowo projektowanej szafy 0S-214 oraz z prdetvanej w ramach
niniejszego projektu szafy 0S-344, kidralery dostosowé do zasilania projektowanych obwodéw z doborem
aparatow zgodnych z rysunkiem Nr 3 dokumentacijjgitowe;.

Szat 0S-214 nalgy wykona jako typows, stosowaa w ZDM wyposaomng w sterownik systemu CPAnet oraz
zabezpieczenia jak na rys nr 3 dokumentacji proje&}. Dodatkowo szafte nalery wyposay¢ w sterownik
systemu OWLET.

Sterowniki systemu OWLET zamontowane w obu szafsalery zestroé ze sterownikami w projektowanych
latarniach i przydczy¢ do systemu.

3. SPRZET

3.1. 0Ogoblne wymagania dotycygce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
3.2. Sprat do wykonania cwietlenia drogowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania €wietlenia drogowego winien wykagasie mazliwoscig
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwa jakas¢ robot:
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- zurawia samochodowego,

- samochodu specjalnego z platfarnbalkonem,

- spawarki transformatorowej do 500 A,

- zagszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspektNadzoru w terminie przewidzianym umpw

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
4.2. Transport materiatow i elementéw éwietleniowych

Wykonawca przygpujascy do wykonania éwietlenia winien wykaza sie mazliwoscig korzystania z
nastpujacychsrodkéw transportu:
— samochodu skrzyniowego,
— przyczepy diaycowej,
— samochodu dostawczego,
— przyczepy do przewenia kabli.

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takicodkéw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmizie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspekfNadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdg spetni@ wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gimti na osie i innych parametréw techniczny@nodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrocenia staienwotnego #ytkowanych odcinkéw drég na koszt
wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.00W@magania ogolne”
Przed rozpoazxiem rob6t nalgy zapozné sie z uwagami oraz zaleceniami zawartymi w:

— opinii Narady Koordynacyjnej w sprawie uzgodnieng@ytuowania projektowanej sieci uzbrojenia terenu z
dnia 06.12.2016 r. Znak sprawy BG.6630.2524.20idrivzgtdnie ich przestrzega

— opinii Zaradu Oczyszczania Miasta dotyca prowadzenia prac ziemnych w trakcie przebudowy
oswietlenia al. Zjednoczenia — pismo z dnia 2016.920ak ZOM/TZ-08/5957/5947/16.

—  pismie Zaradu Oczyszczania Miasta z dnia 2016.07.22 znak ZQM8/3345/3424/16.

— uzgodnieniu z dnia 14.12.2016 r. dotyoz sposobu prowadzenia prac ziemnych wzebiu do istnigjcej
zieleni wysokiej podczas przebudowywietlenia przy al. Zjednoczenia w Warszawie pismgddiatu
OchronySrodowiska dla Dzielnicy Bielany znak UD-111-W&7012.80.2016.BGlI (2)

— uzgodnieniu nr 1/17 z dnia 04.01.2017 r. z Dziaferakcyjnym Zaktadu Energetyki Trakcyjnej i Torow
Tramwajow Warszawskich sp. z 0.0.

— uzgodnieniach dotygeych przewieszenia znakéw drogowych i MSI zawartywchahczniku Nr 1.
i bezwzgtdnie ich przestrzega

Przed przyspieniem do rob6t nakly uaktualnt inwentaryzagj urzadzen podziemnych innogy Stoen Operator
Sp z o.0.
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Catacs¢ prac wykona zgodnie z obowizujgcymi normami, przepisami oraz wymaganiami ZDM w Bzawie,

Wykona® szczegdtow dokumentagj powykonawcz i przekazé ja do Wydzialu Qwietlenia i sygnalizacji
ZDM w Warszawie.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przygpieniem do wykonywania wykopdw, Wykonawca ma obk@ek sprawdzenia zgodém
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowejzooceny warunkéw gruntowych. Powinien réwnie
potwierdzt aktualng¢ inwentaryzacji kabli innogy Stoen Operator Sp.@ 0
Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna ¢bylobrana w zabeosci od gkbokasci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.

W miejscach skrzowan z podziemn infrastruktug technicza, a w szczegélnmi z kablami
elektroenergetycznymi, ktérych witacielem jest innogy Stoen Operator Sp. z 0.0 wykoalery wykonywa:
recznie.

Pod fundamenty prefabrykowane zaleca wsiykonywanie wykopéw wskoprzestrzennycheeznie. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powdapowiadé wymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy wykonane powinny ldy bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgoidnie z PN-B-
06050:1999 [14]. Wykop rowka pod kabel powiniert lzgodny z dokumentagjprojektows. Wydobyty grunt
powinien by skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowkawipmy by wykonane w spos6b
zapewniajcy ich stateczn.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem gvpdopaddéw atmosferycznych, najepowierzchng
terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla ngledokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztzgp. darniny,
korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalevykona warstwami grub¢ci od 15 do 20 cm i zagzczd zag:szczarly
wibracyjm. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynésd,95 wedtug BN-77/8931-12 [26]. Zggyczenie
nalezy wykonywa w taki spos6b aby nie spowodoimaszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostay po zasypaniu fundamentu lub kabla, malezplantowd w poblizu
lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku zbfienia do drzew naky speiné wymagania Zamdu Oczyszczania Miasta wyiene wi:

— opinii dotyczicej prowadzenia prac ziemnych w trakcie przebudo$wietlenia al. Zjednoczenia — pismo
z dnia 2016.12.09 znak ZOM/TZ-08/5957/5947/16.

—  pismie z dnia 2016.07.22 znak ZOM/TZ-08/3345/3424/16.
5.3. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw naly wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego fundamentu.
Fundament powinien ldyustawiany przy pomocyzeigu, na 10 cm warstwie betonu B 10, speftapo
wymagania PN-EN 206-1:2003 [15] lub zagczonegawiru spetniajcego wymagania BN-66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nafesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorapygutanek
i poziom go6rnej powierzchni, do ktérej przytwierdeojest ptyta mocgga. Maksymalne odchylenie gornej
powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno praeky 1:1500, z dopuszczajntolerancy rzednej
posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w planiginno by wykonane z doktadrgig = 10 cm

5.4. Montaz stupéw Gwietleniowych

Przed przygpieniem do montas stupa nalgy sprawdzé stan powierzchni stykowych elementéw
taczeniowych, oczyszczg je z brudu, lodu itp. oraz stan powitoki antykoforj, ktém w przypadku
uszkodzenia podczas transportu, malezupeiné lub w przypadku braku powtoki pokéfundament.

Cz$¢ stupow ustawié nalezy przy pomocy dwigu. Podczas podnoszenia stupa aalewrocic uwag;, aby
nie spowodowaodksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjciem z haka, ustawiany stup powinierctaabezpieczony przed upadkiem.

Nakretki srub mocujcych stup powinny by dokrecane dwustadiowo i trwale zabezpieczone przedgodkiem.
Odchytka osi stupa od pionu nie poby wicksza od 0,001 wysokoi stupa.

Stup naley ustawid tak, aby jego weka znajdowata giod strony chodnika, oraz nie powinna lpotozona
nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu. Na stbpaaley namalowa numery latafi 0 wys. 2-5 cm
zgodnie z zaleceniem ZDM.
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5.5 Montaz opraw

Montaz opraw naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem. z#ga oprave przed
zamontowaniem natg podgczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie (sprawdzenie &iecenia s lampy).

Oprawy naley montowa& po uprzednim wagnieciu przewoddw zasilagych do stupéw. Petzenia
wewngtrz stupdéw wykona przewodami YDY 2.5 méw uktadzie TNS (L33,N,PE).

Oprawy naley mocow& w sposOb wskazany przez producenta opraw po wmpevau do nich
przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pof@nie pracy (zgodnie z kierunkamidtemi wzgkdem poziomu
przyjetymi do obliczé rozsytuswiatta to jest wskazanymi w dokumentacji projektpwe
Oprawy powinny by mocowane w sposo6b trwaly, aby nie zmienialy swegjozenia pod wptywem warunkéw
atmosferycznych i parcia wiatru.

Zwraca s¢ uwag; na ilas¢ rozsytdw opraw. Ze wzgtlu na faktze oprawy o podobnym ksztalcie mogosiadé
zupetnie inny rozswWwiatta, naley dochowé stara, aby ich nie pomyéi w trakcie montau.

5.6. Uktadanie kabli

Kable naley uktada w trasach wytyczonych przez uprawniditme geodezyjn. Uktadanie kabli powinno

by¢ zgodne z norqdN SEP-E-004 [6] oraz wymaganiami eksploatacyjngibM.
Kable powinny by uktadane w sposéb wykluczay ich uszkodzenie przez zginanie,cslamie, rozejganie itp.
Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie pmaiby mniejsza ni 0°C.
Kabel mana zginé jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pmgirgiecia powinien by mozliwie
dwzy, jednak nie mniejszy nil0-krotna zewegtrzna jegasrednica.
Na catej trasie, kable utg¢é w rurach ochronnych. Przy przeju kablem pod jezdniami i w zB&niach do
drzew naley stosowa& przepusty ochronne wykonywane megoprzecisku lub przewiertu (patrz p 5.2 -
wymagania Zargu Oczyszczania Miasta) z guiSRS-110, SRS-G-110 lub réwnawg. Pod jezdniami
przepusty wykonazgodnie z norsa N SEP-E-004. W zbiteniach do drzew przepusty wyk@niaa gtbokaici
min. 1,0 m.
Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny bgieszczone pod wjazdami do posesji i miejscaategb
parkowania samochodéw. Na pozostatych odcinkacti &&ble naley uklad& w rurach ochronnych typu
KR 110. Rury zabezpieczyrzed zamuleniem.
Glebokas¢ nalezy mierzy¢ od poziomu istnigicego w terenie do gornej, zegtrenejscianki rury.
Rury naley uktada z doktadnécig £5 cm na warstwie piasku o gridod 10 cm z przykryciem rowniel0 cm
warstwg piasku, a nagpnie warstwy gruntu rodzimego o gruloi co najmniej 15 cm.
Wzdtuz calej trasy z wygtkiem odcinkéw wykonywanych przeciskiem lub przeneen, 15 cm nad rgrnalezy
uktada foli¢ koloru niebieskiego szerokeci 20 cm.
Zaleca s} przy latarniach pozostawienie 2,5-metrowych zapasksploatacyjnych kabla. We gkach latarni
i szafach kable zakeozy¢ na sucho.
Kable utzone w gruncie powinny ldyzaopatrzone na calej diugd w trwale oznaczniki identyfikacyjne
rozmieszczone w odgiach nie wgkszych nk 10 m oraz przy miejscach charakterystycznych, pnay
skrzyzowaniach, latarniach itd.
Na oznacznikach powinny znajdoévsie trwale napisy zawierage :

-symbol i numer ewidencji linii,

-oznaczenie kabla,

-znak wytkownika kabla,

-rok utozenia kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystang izolacji poszczegoélnych odcinkéw kabla

induktorem o nagciu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie peoby mniejsza ni 20 MQ/m.

5.7. Krzyzowanie istniegcych linii kablowych innogy Stoen Operator Sp. z @. projektowana linia
oswietleniows.

Przed przysipieniem do robdt potwierdziaktualng¢ inwentaryzacji urzdzen elektroenergetycznych RWE
Stoen Operator Sp. z 0.0.

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

Ochrona dodatkowa od pars — szybkie samoczynne vggizenie zasilania.

W projekcie dla zasilania nowych latigorzyjeto uktad sieci zasilggej TNC-S.

W szafie dwietleniowej OS-416 naky zmierzy oporndg¢ uziomu. Jeeli nie speini warunku R<® nalezy
wykona dodatkowe uziomy szpilkowez@o osjgniecia R<5Q.

W miejscach wskazanych na Rys Nr 3 dokumentacjegtowej przewod PE natg uziemt za pomog uziomu
ZPB-9 0 R<XQ.
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Pohczenia wewatrz stupdw projektowanych latamwykona przewodami YDYd 3 x 2.5 mfrw ukladzie TN-S
(L1+3,N,PE). Wszystkie elementy podlega@ ochronie przeciwpotaniowej tzn. stupy, oprawy i inne
metalowe cgsci latarni wymagajce ochrony naley polaczy¢ poprzez zaciski ochronne z przewodem PE. Po
wykonaniu rob6t zawartych w projekcie skutecgnochrony sprawdzipomiarem, a protokét batdgprzekaza
Inspektorowi Nadzoru.

5.10. Uwagi realizacyjne

— Przed rozpoczxiem rob6t naley zapozna sie z:

— z uwagami oraz zaleceniami zawartymi w opinii Narafoordynacyjnej w sprawie uzgodnienia
usytuowania projektowanej sieci uzbrojenia terenu dmia 06.12.2016 r. znak sprawy
BG.6630.2524.2016 i bezwzglnie ich przestrzega

— uzgodnieniami dotyegymi prowadzenia prac na terenie poza wladaniem Zvkona stosownych
uzgodni@ z ich wytkownikami,

— lIstniejgce znaki drogowe zamontowane na demontowanych nlatdr naley odtworzy zgodnie
z Zahcznikiem nr 1 do projektu. tyte do zamontowania znakdw pionowych sztyce winyg Wwykonane
z rury stalowej ocynkowanej érednicy co najmniej 2 cale igruim 2,9 mm, pomalowane fabrycznie
(niezwtocznie po ocynkowaniu) na kolor szary.

- Przed przysipieniem do robdt naky uaktualné inwentaryzagj urzadzer podziemnych innogy Stoen
Operator Sp. z 0.0.

— Caltas¢ prac wykona zgodnie z obowizujgcymi normami, przepisami oraz wymaganiami ZDM
w Warszawie,

- Wykona szczegétowy dokumentag powykonawcz i przekaza ja do Wydziatu Qwietlenia i sygnalizacji
ZDM w Warszawie.

— Prace prowadzone na terenach zielenetgbh zarzgdem Zargdu Oczyszczania Miasta powinny speénia
wymagania wyraone w;

— opinii Zarzdu Oczyszczania Miasta dotyca prowadzenia prac ziemnych w trakcie przebudowy
oswietlenia al. Zjednoczenia — pismo z dnia 2016.920ak ZOM/TZ-08/5957/5947/16.

- pismie Zaradu Oczyszczania Miasta z dnia 2016.07.22 znak ZQMI&/3345/3424/16.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci roboét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w D -00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Wykopy pod fundamenty, kable, uradzenie przepustowe

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczerigian wykopu powinno biyyzgodne z dokumentagcprojektova.
Po zasypaniu fundamentéw, wykopéw podadeenie przepustowe lub kable nalesprawdzé wskaznik
zag:szczenia gruntu oraz sprawézposob usuacia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty

Program bada powinien obejmow&a sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydlu zewrtrznego oraz
wytrzymatasci.
Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktmjwej oraz wymaganiami
PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponadto pglesprawdzé dokladnd¢é ustawienia w planie i ezne
posadowienia.

6.4. Latarnie cdwietleniowe

Elementy latat oswietleniowych powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektovy
Stupy aéwietleniowe, po ich montau, podlegaj sprawdzeniu pod wzglem:
— dokladndci ustawienia pionowego stupéw,
— jakosci polgczen kabli i przewoddédw na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na zaciskach
oprawy,
- jakosci polgczen srubowych stupow, wysgnikéw i opraw,
- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiténeentow.
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6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robét kablowych nalg przeprowadzi nastpujace pomiary:

- gtebokaci zakopania kabla,

- grubaici podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtaci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i cjgtosci zyt kabla.

Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za wgfiem pomiaréw rezystancji i
ciagtosci zyt kabla, ktére naley wykonywa® dla kadego odcinka kabla. Ponadto nalesprawdzé wskaznik
zag;szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadnzami.

6.6. Instalacja przeciwporaeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalewvykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mog
by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowe.

Po wykonaniu instalacji swvietleniowej naley pomierzy impedancje gli zwarciowych dla stwierdzenia
skutecznéci szybkiego wydczenia zasilania oraz rezystanagiomoéw.

Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwpgeaiowe;.

6.7. Pomiar nakzenia Géwietlenia

Lampy przed pomiarem powinny bywyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary pglerykonywa
przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazd pieszych i jakichkolwiek obiektéw obcych, magch
znieksztatat przebieg pomiaru. Pomiaréw nie naleprzeprowadzapodczas nocy kstycowych oraz w ztych
warunkach atmosferycznych (mgkajezyca, unosacy sk kurz itp.). Do pomiaréw naly uzywac przyrzdow
pomiarowych o zakresach zapewa@jch przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% c#elj a
danym zakresie.

Pomiary naley przeprowadzazgodnie z EN 13201-4:2007.

6.8. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty niespetnjge wymaga ustalonych w odpowiednich punktach SST zastpreez
Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktére wykagwdstpstwa od postanowieSST zostam rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w D-00.00.00\Afyania ogoine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows dla linii kablowej, pogizania uziemié jest - m (metr), a dla stupévéwietleniowych,
montau osprztu kablowego, malowania napiséw i cyfr, montaopraw jest — szt. (sztuka). Dla wykopow i
zasypki zwizanych z robotami kablowymi i fundamentowymi -2 (metr szécienny), kanalizacji kablowej
w tym przepustéw — m (metr), zabezpieczenia funddave — n¥ (metr kwadratowy), monia przewodow
zasilapcych oprawy — kpl. przew. (komplet przewodu), biadpomiaréw — odc. lub szt. (odcinek lub sztuka),
transport zdemontowanych materiatéw — t (tona)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D -00.00Md@magania ogolne”. Roboty uznaje; sia wykonane
zgodnie z dokumentagjprojektowy, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzejé wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pomyrg.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegagcych zakryciu

- Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj:
- wykopy pod ustoje i kable,
- wykonanie ustojow,
- ulozenia kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
- wykonanie uzioméw,
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8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobamany przygotowd oprdécz dokumentéw wymienionych w
punkcie 8.5 D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”:

dokumentagj powykonawcg wg wymaga ZDM,

wykaz wspétrednych geodezyjnych dla obiektéw punktowych i zalemda trasie kabli
oswietleniowych,

protokoty z dokonanych pomiaréw skuteczeizzastosowanej ochrony przeciwpzeaiowej,
protokoty z pomiardéw rezystancji izolacyt kabli,

protokoty z pomiardw rezystancji uziomow,

certyfikat na znak bezpiearsgtwa dla kabli,

deklaracg zgodndci na wyréb — dotyczy konstrukcji stup&aetleniowego,

certyfikat na znak bezpiearstwa dla opraw irodetswiatta,

karte katalogovy zastosowanych opravéwietleniowych potwierdzaga spetnienie — okidonych
W niniejszej specyfikacji wymaga

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néeldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumienisWgkonawe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania instalacjswietlenia obejmuje odpowiednio:
» kopanie rowéw dla kabli

wytyczenie trasy rowu dla kabli

wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przezemiem na odkltad wzdiu wykopu -
odkopanie istniejcych kabli gwietleniowych i energetycznych

wydobycie gruntu na pobocze

wyréwnaniescian i dna wykopu

przekopy prébne w celu ustalenia trasy kabli ertgogaych

zabezpieczenie kabli energetycznych

wykopy pod now tras; kabli cswietleniowych

e zasypanie rowow dla kabli

odspojenie gruntu z pobocza

zasypanie rowu

utozenie folii

zasypanie szczelin pdzy fundamentem stupageiarng wykopu - po montau fundamentow
zagszczenie gruntu

usungcie nadmiaru gruntu

* nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego

przywoz piasku
rozscielenie piasku w wykopie i przy stupach

» ulozenie rur ostonowych

wyréwnanie dna gotowego wykopu
monta rur ostonowych
uszczelnienie pgtzen i wylotoéw

» ukladanie kabli éwietleniowych w rurach ostonowych

przywdéz kabla

rozwiniecie kabla z bbna

odmierzenie odcinkow kabla i ycie

wciagniecie kabla w rury ostonowe dvk i srs oraz fundameshipow

» uktadanie zapasow kabli

zwinigcie kabla w zwoj
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przykrycie gruntem rodzimym 15 cm
utozenie folii kalandrowanej koloru niebieskiego

e obrébka kabli na sucho

- zdjecie izolacji zewstrznej kabla

- odseparowanigyt od siebie

- zdjecie izolacji z poszczegoélnyctyt - dlugasci 2 cm
- zaprasowanie kowki kablowej nazyle pe kabla
- podhczenie pod zaciski tabliczki

» zabezpieczenie antykorozyjne fundamentow

- oczyszczenie fundamentu
- nalazenie abizolu pdzlem

e monta i stawianie stupéw avietleniowych

- wykonanie podsypki piaskowej z zggczeniem

- przemieszczenie, zamontowanie i ustawienie fund&mew wykopachzurawiem samochodowym

- sprawdzenie prawidtowgi ustawienia fundamentow

- monta za pomog zurawia samochodowego stupdwivdetleniowych stalowych - montaprzez

przykrecenie
- monta tabliczki stupowej we wgce stupa

» malowanie znakow i cyfr na stupach

- oczyszczenie przez odtluszczenie padto
- malowanie cyfr z uwzgbnieniem znakow pisarskich

* monta opraw dwietleniowych

- zamocowanie oprawy

- wprowadzenie przewoddw i ich padkenie
- wkreceniezrodiaswiatta

- skrecenie obudowy oprawy

e monta przewoddéw do oprawswietleniowych

- wciagnigcie przewodu w stupy i wysgniki
- podhczenie przewodow pod zaciski tabliczki stupowe;j

*  monta uzioméw

- pogmzenie gotowego uziomu glowego 9m przy pomocy miota spalinowego
- rozwiniccie ptaskownika

- ulozenie ptaskownika w rowie

- wprowadzenie lub przedtanie ptaskownika déruby ochronnej stupa

- podhczenie ptaskownika podtube ochronn

- pomiar rezystancji uziemienia bez spmtzania protokotu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. CEN/TR 13201-1 Sietlenie drég — C&¢ 1: Wybor klas éwietleniowych.

2. EN 13201-2 @wietlenie drog — Cg¢ 2: Cechy jakéciowe.

3. EN 13201-3 @wietlenie drog — Cg¢ 3: Obliczanie cech jakoiowych.

4. EN 13201-4 @wietlenie drog — Cg¢ 4: Metody do pomiaru cech jad@owych uradzen
oswietlenia drogowego.

5. PN-EN 60598 Oprawyswietleniowe - Wymagania ogolne i badania.

6. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizaeiimie kablowe. Projektowanie i budowa.

7. PN-E-90400:1993/Az1:1998P Kable elektroeesmgne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej, na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6/6 kV — Ogolne
wymagania i badania.

8. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne nacoapznamionowe 0.6/1 kV.

9. PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacist w kablach i przewodach oraz w przewodach sznyobw

10. PN-77/B-02011 Obgtenia w obliczeniach statycznych. Obgnie wiatrem

11. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie

12. PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linigavéietrzne. Projektowanie i budowa.

12. N SEP 003 Elektroenergetyczne linie napowietrBrojektowanie i budowa. Liniegaiu
przemiennego z przewodami petno izolowanymi orprzewodami niepeino
izolowanymi.

13. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napbne. Fundamenty konstrukcji wsporczych.
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14. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemnemagania ogolne.

15. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton.e&z1: Wymagania, whkxiwosci, produkcja i zgodni.

16. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

17. PN-88/B-30010 Cement portlandzki.

18. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie.

19. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Sigacja pobierania prébek, badania i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow
produkcji betonu.

20. BN-80/6112-28 Kit miniowy.

21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczoplastycznionego PCW suspensyjnego.
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyrian

23. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych.Zwir i pospotka.

24. BN-87/6774-04 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych. Piasek.

25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zeriiiymagania i badania przy odbiorze.
26. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu.

27. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rigtimemne.

28. BN-83/8971-06 Rury beZaieniowe. Kielichowe rury betonowezélbetowe WIPRO.

29. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci niejse. Linie kablowe. Ogdlne wymagania i badania.
30. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy konstrukciji wsporczych

oswietleniowych i energetycznych linii napowietrznych
31 PN-EN 40-2:2005 Stupyswietleniowe czs$¢ 2;Wymagania ogolne i wymiary
32 PN-EN 40-1:2002 Slupywietleniowe — Terminy i definicje
33 PN-EN 40-5:2004 Stupyswietleniowe czs¢ 5; Stupy dwietleniowe stalowe — wymagania
34 PN-EN 40-6:2004 Stupyswietleniowe czs¢ 6; Stupy dwietleniowe aluminiowe — wymagania

35 PN-EN ISO 14713:2000 Ochrona przed kayémnstrukcji stalowych keliwnych Powtoki cynkowe
i aluminiowe . Wytyczne

36 PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszametal metogl zanurzeniow (cynkowanie
jednostkowe)

Wymagania i badania.
10.2. Inne dokumenty

37. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. z pdiejszymi
zmianami w sprawie warunkéw technicznych, jakim pow odpowiada drogi publiczne i ich sytuowanie.

38. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. zadi® marca 2003 r.)

39. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych - Cz$¢ V. Instalacje elektryczne,
1973r.

40. Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.

45



Szczego6towa Specyfikacja Techniczna

D -09.01.01

ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem zieleni drogowej w gzakiu z remontem dwietlenia ulicznego na
Al. Zjednoczenia.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z odtworzeniem
zieleni drogowej przyprzebudowie éwietlenia ulicznego.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z:
- zakladaniem trawnikdw na terenie ptaskim,
- sadzeniem krzewéw na terenie ptaskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna — ziemia posiagleg wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwd;.
1.4.2.Materiat rglinny — nasiona traw, sadzonki krzewéw.
1.4.3.Bryta korzeniowa — uformowana przez szkétkowanigearziemi z przerastagymi jg korzeniami réliny.

1.4.4. Forma krzewiasta — forma wilg@wa dla krzewéw utworzona w szkélce przez niskieypiccie
przewodnika celem uzyskania wietmjmwasci

1.4.5. Pozostale okigenia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujgce charakterystyki:
- ziemia rodzima — powinna byzdjeta przed rozpoeziem rob6t budowlanych izmagazynowana w
pryzmach nieprzekraczgjych 2 m. wysokéci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona ta& fpudowy — nie m@ by zagruzowana,
przeragnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chereicz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsfe¢ w wyniku rozktadu rinych odpadkow
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastguiewéw) przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warwtkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakasci kompostu.
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Kompost fekaliowo-torfowy — wyréb uzyskujeesprzez kompostowanie torfu z fekaliamisg¢iekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiadlavymaganiom BN-73/0522-01[5], a torfyty jako
komponent do wyrobu kompostu PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej — wyrdb uzyskuje sirzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalétiekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch migsi Kompost z kory sosnowej
moze by stosowany jako naw6z organiczny przy przygotowagleby pod zielé w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z gkeb

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy

2.4.1. Krzewy do przesadzenia
2.4.2. Nasiona traw

Nasiona traw najezciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomsg@h gatunkdéw.

Gotowa mieszanka traw powinna hi@znaczony procentowy sklad gatunkowy, klasumer normy wg
ktérej zostata wyprodukowana, zdosddkietkowania.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaédé@razotu,
fosforu, potasu N.P.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
3.2. Sprat do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazie mazliwoscia korzystania

Z nas¢pujgcego spretu:
- glebogryzarek,
- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadansntmikdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne
4.2. Transport materiatéw do zieleni drogowej

Transport materiatdw do zieleni drogowejiady¢ dowolny pod warunkienye nie uszkodzi, ani zenie
pogorszy jakéci transportowanych materiatow.

W czasie transportu krzewy mygday¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzenitwbekorzeni i
pedow. Raliny z bryly korzeniowa musz mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub &w pojemnikach.

Krzewy mog@ by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu male
zabezpieczy je przed wyschretiem i przemarzrciem. Krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaazen
powinny by natychmiast sadzone. §llejest to niemaliwe, nalezy je zadotowd w miejscu ocienionym i
nieprzewiewnym, a w razie suszy podléwa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogoine”.
5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikéw

Wymagania dotycgce wykonania robét zwranych z trawnikamigsnastpujace:
- teren pod trawniki musi lyoczyszczony z gruzu i zanieczyszize
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przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony w stosunku do
gazonow lub krawznikoéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2
do 3 cm),

przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowa sie 2 do 3 cm nad
terenem,

teren powinien by wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byrozcielona réwm warstwy i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy zigmnalery watlowa& watem gtadkim, a potem walem — kolczatkib
zagrabe,

siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania — najlepszy okres wiosenny, najp do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewagewsilosci od 1kg do 4 kg na 100 m2, chyba SST
przewiduje inaczej

na skarpach nasiona traw wysiewagevslosci 4 kg na 100 m2, chyba SST przewiduje inaczej,
przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréviaan
stworzenia dobrych warunkow dla pagsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatlky, mazna juz nie stosowé&watu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych psoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.3. Krzewy

5.3.1. Wymagania dotycgce przesadzenia krzewow

Wymagania dotycgce przesadzenia krzewOw sastpujgce:
miejsce sadzenia — powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumeitpopjektovs,
dotki pod krzewy powinny migegtebokas¢ 45 cm isrednie 30 cm i zaprawione ziemurodzajn,
korzenie ztamane i uszkodzone rglerzed sadzeniem przyci
korzenie rélin zasypywé syplg ziemig, a nasipnie prawidtowo uldi, uformowa miske i podlat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze

okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),

pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk,

wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontrol grubgci warstwy rozcielonej ziemi.
ilosci rozrzuconego kompostu,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodndci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

gestaici zasiewu nasion.

6.3. Krzewy

Kontrola robét w zakresie sadzenia i pgrlacji drzew i krzewOw polega na sprawdzeniu:
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wielkosci dotkéw pod krzewy,

zaprawienia dotkéw ziemiurodzajna,

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagrojektows w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i
odmian, odlegtéci sadzonych rdin,

materialu rdlinnego w zakresie wymagajakasciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku
zgodndci z normami: PN-R-67022[2] i PN-R-67023][3],

opakowania, przechowywania i transportu materiadlimego,

odpowiednich terminéw sadzenia,

zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robét przy odbiorze posadzonych krzewoéwydoy:

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektowva,

zgodndci posadzenia gatunkéw i odmian orazdickrzewow z dokumentagjprojektovy,
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- wykonania misek przy krzewach sfeodbiér jest na wiosglub wykonaniu kopczykow, jeli odbiér jest
na jesieni,
- jakosci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Og0llne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09mabania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09m\&gania ogéline”.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frirawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowiémizurodzajnej, raielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikéw,
Cena posadzenia 1 sztuki krzewu obejmuje:
- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzemnyppanie i zaprawienie dotkéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy lisciaste
4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,dkiza i korzenie bulwiaste lin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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