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Marszatkowska - Wilcza

Tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych

Grupy rozpoczynajace
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Uwaga: czasy migdzyzielone bez sygnaiu zielonego-migowego dla pieszych
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OBLICZENIA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH
Marszatkowska - Wilcza

pojazd - pieszy

1K - 8P Se[m] | Velmis]| to[s] | Sy[m] [ Vq[mis] ta[s]
12 13,8 1,59 0 1,4 0,000
i-]j pieszy - pojazd
8P - 1K Se[m] [Velmis}| to[s] | SqIm] | Vylm/s] ty[s]
10 1,4 7,14 3,5 16,7 0,210
i-j pojazd - pojazd
1K - 6K Se[m] |Velmis]| to[s] | Sylm] | Vy[m/s]
38 13,8 3,48 41 16,7
i-j pojazd - pojazd
6K - 1K Se[m] |Velmis]| to[s] | Sq[m] | Vgm/s]
58 11,11 6,12 28 16,7
i-j pojazd - pojazd
iz | Seiml [Velmisl| to[s] | Sylm] | Valms]
35 13,8 3,26 29 16,7
i-j pojazd - pojazd
12K - 1K Se[m] [Velm/s]| tols] | Sgylm] | Vylmis]
45 8,3 6,63 26 16,7
i-j pojazd - pojazd
2K - 6K Se[m] | Velmis]| te[s] | Sg[m] [ Vy[m/s]
19 13,8 2,10 18 16,7
i-j pojazd - pojazd
6K - 2K Se[m] [Velm/s]| teIs] | Sylm] | Vy[mis]
23 11,11 2,97 15 16,7
i-] pojazd - pieszy
2K - 7P Sem] |Velmis]| te[s] | Sylm] [ Vy{m/s]
40 11,11 4,50 0 1,4
i-j pieszy - pojazd
7P-2K Se[m] | Velm/s]| te[s] | Sy[m] | Vy[m/s]
9 1,4 6,43 32 16,7

autor: Janusz Pieniak



i-j tramwaj - pieszy
AT-8P Se [M] | Ve[mis]| t,[s] Sq[m] | V4[m/s]
43 10 7,30 0 1,4
i-j pieszy - tramwaj
8P - 3T Se[m] [Velm/s]| to[s] | Sqlm] | Vy[mis]
7,2 1,4 5,14 1 16,7
i-j pojazd - tramwaj
oK .31 |oe[ml |Velm/sl| t[s] | Sqlm] | Valmis]
33 11,11 3,87 22 16,7
i-j tramwaj - pojazd
3T - 6K Se [m] Ve [m/S] te [S] Sd [I’T'l] Vd [m/s]
29 10 5,90 31 16,7
i-j pojazd - tramwaj
GRaT Se [M] | Ve[mis]| t.[s] Sq[m] | Va[mis]
18 8,3 3,37 16 16,7
i-j tramwaj - pojazd
3T - 12K Se[m] | Velm/s]| to[s] | Sylm] | Vylmis]
29 10 5,90 21 16,7
i-j pojazd - pieszy
6K - 4P Se[m] | Ve[mis]| to[s] | Sy[m] | V4lm/s]
9 11,11 1,71 0 1,4
i-j pieszy - pojazd
4P - 6K Se [m] [Ve[mis]| te[s] Sq[m] | VyIm/s] ta[s]
8,5 1,4 6,07 3 16,7 0,180
i-j pojazd - pieszy
6K-5P Se [m] | VeIm/s]| tols] | Sqylm] | Vylm/s] ts[s]
60 11,11 6,30 0 1,4 0,000
i-j pieszy - pojazd
5P - 6K Se[m] | VeImis]| t.[s] Sqm] | V4[mis] ta(s]
9 1,4 6,43 55 16,7 3,293

autor: Janusz Pieniak



i-j pojazd - rower
Se[m] | Ve [m/s te[s Sg[m] | V4[mi/s
6K - BR e[m] | Velmis]| te[s] a[m] | Vy[m/s]
54 11,11 5,13 0 42
i-j rower - pojazd
oR - 6K Se [m] | Ve[m/s]| t.[s] Sy[m] | Vqlm/s]
11,5 4,2 2,74 50 16,7
i-j pojazd - pojazd
12K - 105 | Se[ml |Velmisl| te[s] | So[ml | Valmis]
45 11,11 4,95 26 16,7
i-j pojazd - pojazd
10542k | Selml [Velmisl| tols] | Salml | Vo[mis]
26 11,11 3,24 45 16,7
i-j pojazd - pojazd
6k - 12k | Se[Ml [Valmis]| to[s] | Sylm] | Vo[mis]
38 11,11 4,32 26 16,7
i-j pojazd - pojazd
12K - 6K Se [M] | Vemis]| t,[s] Sglm] | Vy[mis]
26 8,3 4,34 38 16,7
i-j pojazd - pieszy
12K - 5P Se [M] [ VeIm/s]| t.[s] Sq[m] | Vylmis] ty[s]
49 8,3 7,11 0 1,4 0,000
i-j pieszy - pojazd
5P-12K Se[m] [VeImis]| to[s] | Sy[m] | Valmis] ta[s]
8,5 1,4 6,07 43 16,7 2,575
i-j pojazd - rower
12k -9r | SeIml [Velmisl| tels] | Salml | Valmis] || tuls]
42 8.3 542 0 42 0,000
i-] rower - pojazd
o [M] [VeI/SIT T[S | Salm] | Va[m/ST ] GS]
9R - 12K
11,5 42 2,74 39 16,7 2,335
i-j pojazd - rower
Se IM] | VeIm/s]| te[s] [ Sy[m] [ Vy[m/s] tals]
108 - 9R
27 8,3 3,61 0 4,2 0,000

autor: Janusz Pieniak
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Marszalkowska - Wilcza

1. OPIS TECHNICZNY

W opracowaniu przedstawiono projekt akomodacyjnej sygnalizacji swietlnej na
skrzyzowaniu ul. Marszatkowska — ul. Wilcza. Powstanie projektu zwigzane jest z planowana
zmiang organizacji ruchu polegajaca na wprowadzeniu grupy do zawracania i skr¢tu w lewo z
ul. Marszatkowskiej, przez torowisko tramwajowe, w ul. Wilcza.

Projekt jest rozwinigciem istniejacego ukladu z sygnalizacja adaptacyjng (zalezng od
ruchu) pracujacag w trybie skoordynowanym dla ciggu ul. Marszatkowskiej oraz
z mozliwos$cig pracy w trybie izolowanym. Przedstawiono programy bazowe o diugosciach
cykli 84”1 90”.

Na wlotach skrzyzowania umieszczone sg detektory pojazdéw. Wloty ulicy
Marszatkowskiej sa wlotami priorytetowymi. Na przejsciach przez ul. Marszatkowska
zainstalowane sg przyciski dla pieszych. W przyszlosci planowane jest rozbudowanie detekcji
pieszych o urzadzenia automatycznej detekcji.

Detektory przejazdu umieszczone sa na wlotach ul. Marszatkowskiej w odlegtosci 50m od
linii warunkowego zatrzymania. Ich przeznaczeniem jest badanie luk czasowych
wskazujacych na brak zapotrzebowania na faze gtéwng F1 przed uplywem czasu
maksymalnego.

2. OZNACZENIA DETEKTOROW RUCHU:

K1, K2, K3 - detektory obecnosci dla grupy 1K

K4 — detektor przejazdu dla grupy KA/ K

K7, K8 - detektory obecnosci dla grupy 12K

K9 — detektor przejazdu dla grupy 2K i 12K

K10, K11 - detektory obecnosci dla grupy 6K

PI= P1+...+P6 - przyciski, zapotrzebowanie na realizacje grup 7P i 8P
API=AP1+AP2+AP3+AP4 — zgloszenia z planowanych przyszlosciowo stref automatycznej
detekcji pieszych (montaz detektoréw odbedzie si¢ w miare posiadanych srodkow).

t, t1, t2, t3— zmienne pomocnicze
3. WARUNKI LOGICZNE:
L1=(K9) >4” —luka czasowa 4” w grupie 2K i 12K (mozliwos¢ zak. fazy F1 Iub F2),

L2 =(K4) >4” -luka czasowa 4” w grupie 1K (mozliwo$é zakonczenia fazy F1),
L3 =(K7+K8) - zadanie realizacji grupy 12K (F2),

L4 =K8 — kontynuacja realizacji grupy 12K ( F2),

L5 =(K10) >6” - zgdanie realizacji grupy 6K (F3, F3a lub F3b),
L6 =K1l - zadanie reailz%ﬁ}(%ﬁpyﬁkc (F3, F3a lub F3b),
L7 =(K10) - zadanie kontynuacji grupy 6K (F3a lub F3b)

LP=PI+API - zadanie realizacji grup 7P i 8P

Marszatkowska — Wilcza 2016



Marszalkowska - Wilcza

4. WARUNKI CZASOWE

Wartodci parametréw czasowych:

Parametr Opis Pr.1,3 | Pr.2
T2 Pé7niejsze zakonczenie fazy 1 25 31
T12 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 1 do fazy 2 60 66
T13a Najp6zniejsza chwila przejscia z fazy 1 do fazy 3 38 44
przy zapotrzebowaniu na faze 3a (piesi)
T13b Najpozniejsza chwila przejscia z fazy 1 do fazy 3 )‘38", 94’
przy zapotrzebowaniu na faze 3b (bez pieszych) -2 é1
T23a Najp6zniejsza chwila przejscia z fazy 2 do fazy 3 }K ) 52’
przy zapotrzebowaniu na faze 3a (piesi) 74D 4(
T23b Najpozniejsza chwila przejscia z fazy 2 do fazy 3
przy zapotrzebowaniu na faze 3b (bez pieszych) }8/5’?' }2}-‘
T21 Najpézniejsza chwila przejscia z fazy 2 do 1 73 79
T33a Najpé6zniejsza chwila przejsécia z fazy 3 do 3a 50 56
T3al Najpozniejsza chwila przejscia z fazy 3a do fazy 1 71 77
T3b1 Najpdzniejsza chwila przejscia z fazy 3b do fazy 1 72 78
Te Ostatnia sekunda realizacji cyklu 84 90
T2a | Wadow zohotave Sz 4 gy agohbais ok 9. 2K[ 13 | 22|
Czasy minimalne i maksymalne:
Parametr Opis Pr.1,3 | Pr.2
T1Imin Minimalny czas realizacji fazy 1 13 13
T2min Minimalny czas realizacji fazy 2 A 5| A5
[ T304 mox F T3amin Minimalny czas realizacji fazy 3a (z pieszymi) 19 19
T3bmin Minimalny czas realizacji fazy 3b 3 3
Tlmax Maksymalny czas realizacji fazy 1 25 31
T2max Maksymalny czas realizacji fazy 2 6 6
T3mex Maksymalny czas realizacji fazy 3 3 b 16 16

5. NADZOROWANIE SYGNALOW CZERWONYCH

| _grupa ‘sygnalizatory
1K 1lub (2i3)
2K 4 lub @il 5
3T 6lub 7
4P 8lub 9
sSp 10 lub 11
6K 12 lub 13
7P —14-lub-15 -
8P 16 lub 17 lub 18 lub 19
9R 23 lub 24
12K 25

Marszatkowska — Wspélna 2016



Marszalkowska - Wilcza
Schemat faz

F3b F3a

Marszatkowska - Wilcza 2016



MARSZALKOWSKA - WILCZA
ALGORYTM DZIALANIA SYGNALIZACJI AKOMODACYJNEJ - ARKUSZ 1

koordynacja

ti=t1+1
t=t+1

t=0, t1=0, tz=0 t:=0

T.._

PF1,3

PF1,3

é

é

Marszatkowska — Wilcza 2016




MARSZALKOWSKA - WILCZA
ALGORYTM DZIALANIA SYGNALIZACJI AKOMODACYJNEJ - ARKUSZ 2
koordynacja

| FAZA 2 | A

t=t2+1

t2=0

Marszatkowska - Wilcza 2016



MARSZALKOWSKA - WILCZA
ALGORYTM DZIAL. ANIA SYGNALIZACJI AKOMODACYJNEJ - ARKUSZ 3
koordynacja

<€

._

t=t+1
tz=t; +1

Marszaltkowska — Wilcza 2016




MARSZALKOWSKA - WILCZA
ALGORYTM DZIALANIA SYGNALIZACJI AKOMODACYJNEJ - ARKUSZ 4

Praca izolowana

ti=t1+1

B ¥ 2 <
N N
t12T2
T v Ll ;’ =
"<(_\~o¥ LA+, <T2o)> $
—E

PF1,2

PF1,3

PF1,3

GG
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MARSZALKOWSKA - WILCZA
ALGORYTM DZIALANIA SYGNALIZACJI AKOMODACYJNEJ - ARKUSZ 5

Praca izolowana

E' «—o—

t=t,+1

PF 2,3 PF 2,3 PF 2,1

Marszatkowska - Wspélna 2016
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Marszatkowska - koordynacja

Wartosci offsetow dla kolejnych (skl‘zyzowan w crqgu

Zatacznik do projektu

Cykl [s]

Zurawia = 0 0
=]

Wspélna @ 82 2
b

Hozia % 78 3

Wilcza £ 21 21
=

Piekna 21 27
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Narszatkowska - Wilcza

Rdzmieszczenie sygnalizatorow i detektorow




