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D-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwzanychz remontem dwietlenia ulicznego ul. Bliskiej.

1.2.Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuwymagania wspdlne dla robo6t ebjch nizej
wymienionymi specyfikacjami :
D - 01.02.04. Rozbidrka i odtworzenie nawierzchmdnikdéw
D - 05.03.03 Nawierzchnia z ptyt betonowych (trighn ptytki chodnikowe)
D -07.07.01. Qwietlenie uliczne
D -09.01.01 Zielé drogowa

1.3. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.3.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplogtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaijacymi przepisami, stanowty urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarp&olicznadici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.3.4.Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.3.5.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.3.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezllne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentapjektowvy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéktora Nadzoru.

1.3.7.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczragdra autorem dokumentacji projektowej.
1.3.8.Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja inwestycji budowlanej

1.3.9.Przetargowa dokumentacja projektowa- cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.

1.3.10.Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odegbrg catcs¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolrg do samodzielnego spetnienia przewidywanych furtkeghniczno-aytkowych.

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgoditoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przelkaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik lub zeszyt (zwany dalej
dziennikiem) budowy oradwa egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komfety SST.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwatyiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
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- Zamawiajcego,
— sporzdzom przez Wykonawg

1.4.3. Zgodndé robdt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyneprzekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowdi czg$§¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w &b jednym z nich g obowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentow obowe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmiipoprawek.

W przypadku rozbieosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiats zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SST i
wptynie to na niezadowalgia jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposob okgtony w
D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontnak&z do zakaczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektoridaiizoru do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@en
robét w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawna biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdayv ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziea i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Dla wszystkich znakéw, zapér i innych gdzen zabezpieczagych naley uzyska akceptag Inspektora
Nadzoru.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie,ajsgach i ildciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Talfitmmacyjne kda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umown.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn#& i stosowé& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcacbzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieegio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub wlasnézi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, wykopéwg dojazdowych,

2) srodki ostranoci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.



Szczego6towa Specyfikacja Techniczna

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszymach
pojazdach.

Materialy tatwopalne dxlg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem os6éb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogrem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do robot bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azaéaiczeniu robot ich szkodlivég
zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgigy powinien otrzymé zgodt na wycie
tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.4.8. Ochrona wiasn§ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaoych wiacicielami tych urzdzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeme
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarzepoozcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczrowiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane védadz
oraz ledzie z nimi wspOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bkdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wszkua instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyoh przez
Zamawiajcego.

1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisOw dotycrych bezpieczistwa i higieny
pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz néisiajgcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idnzie utrzymywatl wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca hedzie odpowiedzialny za ochror robét i za wszelkie materiaty i uradzenia wywane do
rob6t od daty rozpoczcia do daty zakaiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakficzenia przez
Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarosviqno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyklgmenty byty w zadowakgjym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.
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Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.11. Stosowanie eido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wladze centralngejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sv jakikolwiek sposob zwzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyaticzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aolizen lub metod i w sposéb agty
bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsiau kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

W dniu wprowadzenia na budewWykonawca przedstawi szczeg6towe informacje daiyez
proponowanegozrodta zamawiania tych materiatdbw i odpowiedniwiadectwa do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materialtébw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bade celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mstedo czasu gdydag one potrzebne do robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhemajg jakos¢ | whasciwosé do robot i byty dospne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatlégdabzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terertmmowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien kgyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie orgacjiz
robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoruyaypadku braku ustabew takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspektNadzoru w terminie przewidzianym umpw

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie winé&ntéw potwierdzagych dopuszczenie sgim
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicimodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspektNadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotyexe przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfeti na osie i innych parametrow technicznydmnodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych op@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia tstaierwotnego gytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.
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Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodh@ dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzo

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgsoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami gdreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorgame wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wgsck przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéldt keda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umadokumentacji projektowej i w SST, a t@kw
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjipeistor Nadzoru uwzgtini wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materialdwswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywege na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytyonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaéci robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatawong
jakosé robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jakgci materiatow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecrswa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wihciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polskg Normyg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
s3 objete certyfikacy okreslong w pt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumertywymagane przez SST, Zda partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raniezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeeds dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetmigych wymaga beda odrzucone.
6.3. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrmbpowigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaaa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na bigco i kgdg dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
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Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokunge®rida oznaczone kolejnym numerem gznika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zajeena jakéci i harmonograméw robét,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,
— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
— daty zargdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
— daty zgloszenia i daty odbioréw rob6t ulegaich zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robét,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdd przedi@one
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikdoluy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje kelsiora Nadzoru do ustosunkowania. $rojektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

Dokumenty budowy ¢xlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@matychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvgha
zyczenie Zamawiaprego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgmku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru nape.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robdéala w przypadku wygpowania
diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét ulegagych zakryciu,
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b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robdt ulegapcych zakryciu

Odbiér robo6t ulegarych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbiér rob6t ulegapych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbi@ddie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak ni w
ciagu 1 dnia od daty zgtoszenia wpisem do dziennikdoly i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaw@okumentacji
projektowej, SST i uprzednich ustale

8.3. Odbidér ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ich$dip
jakosci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiacdkorem na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zalezenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzna@zorzez Zamawiagego w obecnii Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jafaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robét z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapapa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzétpetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub rob6t uzupetniggych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo roboét jest protokoét odbioru ostatecznego
robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygapgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpay przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
2.dziennik budowy
3.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlazgodne z SST,
4.deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,
5.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét oraztqioty odbioru przekazania tych rob6t wdaielom
urzadzen,
6.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,
7.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydfotr zwiazanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.
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Odbior pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarove ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltopadstavy ptatnagci jest wartéé (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe]j krdzie uwzgédnia wszystkie czynni,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pagrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wyprowadzenia organizacji ruchu na czasbydobejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzomdpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz =stalezeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgoglmgnikajacych z postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) przygotowanie terenu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budobgjmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budosbejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa - Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (IDANr 89, poz. 414) z @diejszymi zmianami

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca@20@. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiodrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszeniawdarajgcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia. (Dz.U.2002.108.953).

3. Ustawa - o drogach publicznych z dnia 21 marca ¥98%&niejszymi zmianami. (Dz.U.2013.260 j.t.)
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D-01.02.04

ROZBIORKA | ODTWORZENIE NAWIERZCHNI CHODNIKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (SST) swymagania dotyegce wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z rozbidérk oraz odtworzeniem nawierzchni chodnik@wemontem dwietlenia
ulicznego ul. Bliskiej.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zeanych z rozbiork i
odtworzeniem:
- nawierzchni chodnikow

1.3. Okredlenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéline” .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pwaD-00.00.00
~Wymagania og6lne” .

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robdt zwzanych z rozbiérk i odtworzeniem nawierzchni chodnikow i parkingéwngze
by¢ wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

— pita do cicia asfaltu i nawierzchni betonowych

— samochdd skrzyniowy o tadowsm do 3,5 t

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oddlne

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/0¢magania ogoéine” .

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbhiérkowe nakly wykonywa recznie lub mechanicznie w sposob chkoay w SST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajc wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s8¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw chigdw, znajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacj projektows beds wykonane wykopy pod przepusty, kable i stupy, pmy by tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniwgsiv nich wody opadowe.

5.3. Wykonanie robot odtworzeniowych

Roboty odtworzeniowe nawierzchni chodnikow #gle wykonywa& zgodnie z nagpujgcymi
specyfikacjami:

D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ
D-05.03.03ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWYE (TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych i odtworzeniowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych rob6t rozbiérkowych i
odtworzeniowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzemlementow przewidzianych do powtdérnego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.00m\Atyania ogoine” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbidrki odtworzeniem elementéw chodnikow jest:
- dla nawierzchni chodnika z ptyt chodnikowych, Inetdkostki i asfaltu - i{metr kwadratowy),
- dla robot zwjzanych z giciem nawierzchni — m (metr)
- dla transportu materiatéw chodnikowych, gruzu{mmetr szécienny)
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.00 m\&gania ogélne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgei podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
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a) dla rozbiorki chodnikow:
ez plyt chodnikowych 35x35x5 oraz 50x50x7
- Wyznaczenie kragdzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
- Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
- Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbidrki
ez kostki brukowej (betonowe))
- Wyznaczenie kragdzi nawierzchni podlegagej rozbiérce
- Reczne wygcie ptyt chodnikowych
- Zerwanie podsypki
- Posortowanie i utzenie na boku materiatu uzyskanego z rozbiorki
« dla wywozu materiatéw pozostatych po rozbiérce mazghni
- Zatadowanie gruzu naodki transportowe
- -Wywiezienie na zwakklub w miejsce sktadowania odpadkéw betonowych
- -Wyladowanie zérodkéw transportowych

b) dla uktadania chodnikéw zgodnie z pzsEymi specyfikacjami
10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-05.03.23 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEBETONOWEJ]
D-05.03.03 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWME (TRYLINKA, PLYTKI
CHODNIKOWE)
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D - 05.03.03

NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
(TRYLINKA, PLYTKI CHODNIKOWE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikamjihhicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z odtworzeniem nawierzchni z ptyt betonowswiyzanychz remontem dwietlenia
ulicznego ul. Bliskiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z odtworzeniem
nawierzchni chodnikéw, wjazdéw wykonanych z pltytdsewych széciokatnych o grubéci 20 cm (trylinka)
oraz ptytek chodnikowych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z odtworzeniem
nawierzchni z ptyt betonowych soéokatnych i kwadratowych.
Odtworzenie nawierzchni drogowej nafewykona w odlegtéci 1 metra od krawdzi wykopu w zakresie
prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z piyt betonowych - nawierzchnia, &jéwarstwa scieralna jest wykonana z piyt
betonowych.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puadaw D-00.00.00
~Wymagania ogoine”

2.2. Piyty betonowe

Do budowy nawierzchni z piyt betonowych stosuje ¢ si piyty betonowe
szeciokatne - T, wg BN-80/6775-03/02 [8].

2.2.1.Wymagania
Do produkcji ptyt drogowych betonowych $zmkatnych naley stosowa beton klasy B 25 i B 30.
Ksztalt ptyt betonowych przedstawiono na rysunku 1
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Rodzaj p Rodzaj z Rodzaj i
(ptyta potdowka) (ptyta zwykia) (ptyta infula)

Rysunek 1. Ksztalt ptyt betonowych
Wymiary ptyt betonowych podano w tablicy 1.
Tablica 1. Wymiary ptyt betonowych

Rodzaj Wymiary ptyt, cm GruBé
piyty a b c d e plyty h, cm

p 20,0 40,0 - - 17,1 12,0

z 20,0 40,0 34,6 - - 12,0

[ 20,0 - 34,6 30,0 - 12,0

Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt betonowych p@vinny przekraczawartasci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow piyt bregavych

Rodzaj Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
piyty wymiaru gatunek 1 gatunek 2
Ptyty betonowe a, e h +2 +3
wg rysunku 1 b,c,d +3 4

Piyty betonowe magby¢ produkowane o innym ksztalcie (np. czwagtslym), pod warunkiem spetnienia
pozostatych wymaganormy.
Scieralngé¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrécza
- - plyty betonowe, gatunek 1 - 3,5 mm,
- - plyty betonowe, gatunek 2 - 4,5 mm.
Powierzchnie ptyt betonowych powinny dpez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie ptyt betonowych powinny Byowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi ptyt betonowych nie powinny przekrac¢za
wartasci podanych w normie BN-80/6775-03/01 [7].

2.3. Krawezniki

Krawezniki stosowane do obramowania nawierzchni z ptypbewych powinny odpowiadavymaganiom
wg BN-80/6775-03/01 [7] i wg BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wygeiispoin midzy ptytami powinien by cementem
portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiatlasymaganiom podanym w PN-B-19701 [2].
Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/67814).

2.5. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powiniert lgatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypediaa
spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecananaici pytdw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.6. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowtagigmaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna to¢yoda
Lodmiany 1”.
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2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin @gginych powinna by stosowana na ggoo i
odpowiadé wymaganiom normy BN-74/6771-04 [5].
3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
OgobIne wymagania dotygze sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z piyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonujgergcznie.
Do wytwarzania zaprawy stosujeg dbetoniarki, do zagszczania warstwy z piasku ubijakicene lub
mechaniczne oraz drobny sgirpomocniczy do wypetniania spoin i szczelin dytgjaych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine
4.2. Transport ptyt i skladowanie

Piyty betonowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi po aginieciu przez beton
wytrzymatagici minimum 0,5 R. W czasie transportu pilyty betosowowinny by zabezpieczone przed
przemieszczeniemesi uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wyatgpozasciany srodka transportu
wiecej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Piyty betonowe magby¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na pagdyyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkiadek i przektadekzolwych w pionie jedna nad drugPtyty betonowe naly uktada na
ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/¢magania ogolne”.
5.2. Podsypka

Na podsypk (warstwe wyréwnawca) nalezy stosowdé piasek gruby wg PN-B-06712 [1]. Gruigo
podsypki i warunki jej stosowania powinnydggodne z dokumentacprojektowg, SST.

5.3. Ukfadanie piyt

5.3.1. Sposob uktadania piyt

Spos6b (des® uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostychukdach powinien b§ zgodny z
dokumentagj projektows, SST. Ogdlne zasady uktadania ptyt na prostycka¢h podano w p. 5.3.21i 5.3.3.

5.3.2. Uktadanie ptyt na odcinkach prostych

Piyty szdciokatne na odcinkach prostych powinnycbytozone tak, aby dwa boki kdej z nich byly
prostopadte do osi drogi. Na kregziach bocznych nawierzchni powinnyéaytozone piyty infuty lub potowki.

Piyty kwadratowe na odcinkach prostych powinny ldozone rzdami prostopadiymi do osi drogi albo
rzedami nachylonymi do osi drogi podtem 43 z infutami.

5.3.3. Uktadanie ptyt na tukach

Piyty szdciokatne na tukach powinny ldyutozone w ten sam sposéb jak na odcinkach prostyctjethiak
aby kierunki spoin poprzecznych pokrywaty sipromieniami tuku.

Piyty kwadratowe na tukach powinny dyitozone w ten sam sposob jak na odcinkach prostychhe ty
zastrzeeniem, ze w przypadku utzenia plyt rzdami prostopadtymi do osi kierunki spoin poprzeaimny
powinny pokrywa sie z promieniami tuku. W przypadku uenia ptyt rzdami ukdnymi, kierunki spoin
powinny by nachylone podd&em 4% do stycznych tuku.
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5.4. Wypelnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt betonolwypowinno by wykonane zgodnie z dokumentacj
projektovs, SST.

Przy wypetnianiu spoin przez zamulanie - piaseWwipin zawierd od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05
mm, a zamulenie powinno byvykonane na peinwysokaé piyt.

Wypetnienie spoin zapraycementow o wytrzymaitdci R28= 20 MPa, powinno hiywykonane w gib nie
mniej niz na 2/3 wysokéci plyty.

Przy wypetnianiu spoin masalewow - przed zalaniem spoiny powinny bwypetnione piaskiem do 2/3
wysokdaci phyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Badanie podiga
Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.2.2. Sprawdzenie ulpenia ptyt

Sprawdzenie prawidtovéoi utozenia piyt naley przeprowadzaprzez dokonanie oceny wizualnej na catej
dtugasci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunksdanymi w pkt 5.3.

6.2.5. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje @ najmniej w trzech losowo wybranych miejscach .
Sprawdzenie wypeltnienia spoin wykonuje przez usunricie materiatu wypetnigcego na diugéi okoto
10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spoin jestirgaz wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Réwnéé

Nieréwndci podiwzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrove tata lub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [11].
Nieréwndci podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lagodne z dokumentacprojektowy z tolerancy + 0,5%.
6.3.3. Rzdne wysokdciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.3.4. Uksztaltowanie osi
Os$ nawierzchni w planie nie nae by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
6.3.5. Szerok&é nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
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6.3.6. Grubas¢ podsypki (warstwy wyrownawczej)
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej gréddgodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.3.7. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z ptyt betonowymtdano w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢

P i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Spadki poprzeczne 1Q razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety

. 10 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach

2 | Rzdne wysokéciowe niwelety

3 | Uksztaltowanie osi w planie 1Q razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety

4 | Szeroké&¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

5 | Gruba¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09njabania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowva jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptytdoeawych.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09\Agania ogoine”
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- przygotowanie podim,
— wykonanie podsypki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowyogjmuje:
« dla ptyt kwadratowych (50x50x7 oraz 35x35x5)
- RoZcielenie na uprzednio przygotowanym poadigodsypki piaskowej
- Ulozenie nawierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprofitmej podsypce zcznym ubiciem piyt
- Wypelnienie spoin piaskiem
— Piekgnacja nawierzchni przez posypywanie piaskiem
e dla ptyt széciokatnych (TRYLINKA)
— Wyrdéwnanie i zagszczenie podia
— RoZcielenie i zagszczenie podsypki piaskowej
— Ulozenie piyt oraz wyregulowanie i oczyszczenie spoin
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— Oczyszczenie nawierzchni i spoin z ugeiém zanieczyszchena pobocze
- Wypelnienie spoin piaskiem lub zalanie zapga®mentow wraz z przygotowaniem zaprawy
— Piekgnacja nawierzchni zalanej zaprpeementow przez posypanie piaskiem i polewanie wod

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykilego
2. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiuu. Sktad, wymagani
i ocena zgodr&zi
3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
4. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
5. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
6. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Kkgwiki uliczne, mostowe i drogowe
7. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni

drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

8. BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni
drég, ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Bhyt
drogowe

9. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betoElementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i

obrzea

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

11. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghkika zagszczenia gruntow.
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D-07.07.01

OSWIETLENIE ULICZNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania dotyce wykonania i

odbioru rob6t zwjzanychz remontem dwietlenia ulicznego ul. Bliskie;.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanatduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3.Zakres robét objetych SST

W ramach budowy dwietlenia ulicynalezy:

a.

Zdemontowat:

latarnie o numerach: 126 506; 126 507; 126 50&,84 18 783; 18 782; 18 781; 33 323 i 33 324;
wysiegnik wraz z oprawz latarni 33 325,

linie kablowe zasilajce wyzej wymienione latarnie,

lini¢ napowietrzg pomiedzy latarniami 33 323 a 33 325.

znaki drogowe na demontowanych latarniach w cehewieszenia ich zgodnie z dyspozycjami zawartymi
w zahczniku Nr 1 do projektu.

Do adaptacji przewidziano:
oswietlenie skrzyowania z ulig Lubelsk,

szak oswietleniong OS-1106 (po jej uprzedniej modernizacji polagaj na zmianie zabezpiedze
w projektowanym obwodzie).

Do wymiany przewidziano:
latarni 21 191,
Zamontowag:

projektowane latarnie L1 + L8 o oprawach drogowych ED’owymi zrodtami swiatta o temperaturze
barwowej poniej 3 300 K zamontowanych na 8,6 m i stupach alumgch anodowanych w kolorze CI-65
grafitowym, posadowionych na typowym fundamenciefgdorykowanym.

projektowan latarne P1 o oprawie parkowej z LED’owymrddiem swiatta o temperaturze barwowej
ponizej 3 300 K zamontowanej na 5 m stupie aluminiowynodowanym w kolorze CI-65 grafitowym,
posadowionym na typowym fundamencie prefabrykowanym

projektowane latarnie K1 i K2 do éwietlenia przejcia dla pieszych o oprawie specjalnej montowanej na
stupie parkowym o wysokci 6 m, wykonan z materiatu i o kolorze jak pozostate latarnie.

projektowane latarnie S1 i S2 typu stupek dévdetlenia chodnika.

oswietleniowe linie kablowe YKY 5x25 mm2/1kV w rurzechronnej zasilace projektowane latarnie i
latarnie dwietlajace ulicc Nowinskg oraz stanowice powjzania z latarniamivietlajgcymi ulice Lubelsk,

znaki drogowe i MSI zdemontowane z ista@jch latafi zgodnie z dyspozycjami zawartymi w gatniku
Nr 1 do projektu.

Wykonag¢ instalacje dodatkowej ochrony przeciwporaeniowe;j.
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W tym celu nalgy:
- w szafie 0S-1106 wykoiaozdziat przewodu PEN na PE oraz N i uziego,
- uziemi rozdziat przewodu PEN na PE i N na stupie po tatar 33 325 w miejscu pgtzenia
przewod6éw PEN oraz PE i N.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Latarnia — oprawa éwietleniowa wraz z konstrukgjja podtrzymujca, magca za zadanie swietla¢
ulice, chodniki i drogi w warunkach niedostateczngjdoczndgci spowodowanej brakiem swietlenia
stonecznego.

1.4.2. Slup &wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamenciebkapgrednio w gruncie,
stuzaca do zamocowania oprawyvadetleniowej na wysokei nie wiekszej nz 14 m za pomag lub bez

wysiegnika.

1.4.3. Oprawa dwietleniowa - urzzdzenie stiaace do rozdzialu, filtracji i przeksztatcania stremieswietlnego
wysylanego przezrodto swiatta, zawierajce wszystkie niezjgine detale do przymocowania i pcgenia z
instalacy elektryczn.

1.4.4. Kabel- przewéd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdpr elektrycznego, magy
pracowa pod i nad zieni.

1.4.5. Przewdd kabelkowy— przewdd wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniagdpr
elektrycznego pracagy w stupie i w wysigniku.

1.4.6. Fundament- konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stigca do utrzymania stupawietleniowego w
pozycji pracy.

1.4.7. Dodatkowa ochrona przeciwporzeniowa - ochrona cgci przewodzcych dosgpnych w wypadku
pojawienia s} na nich napicia w warunkach zaktoceniowych.

1.4.8. Szafa fwietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze begmunio zasilajce instalacje
oswietleniowe.

1.4.9. Pozostale okridenia podstawowess zgodne z obowkizujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine
1.5.0g6Ine wymagania dotycace robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2 MATERIALY

2.10g6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pumav D-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.

2.2 Materialy stosowane przy uktadaniu kabli
2.2.1 Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinied by najmniej gatunku ,3”, odpowiadgjego wymaganiom
BN-87/6774-04

2.2.2 Folia
Folia stizaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgnyowinna by folig kalandrowan koloru

niebieskiego z uplastycznionego PCW o gddb@d 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiantaj wymaganiom
BN-68/6353-03
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2.3 Elementy gotowe
2.3.1 Fundamenty prefabrykowane

Nalezy zamontowa fundamenty i ustoje prefabrykowane wedtug ustalekumentacji zastosowanego
stupa. Ogélne wymagania dotyce ustojéw i fundamentéw konstrukcji wsporczycheskme g w PN-80/B-
03322.

Po wykonaniu wykopu, a przed zamontowaniem fundamstupa, nalgy utozy¢ na dnie wykopu warstyv
betonu klasy B-100 o grubci 10 cm i wymiarach w poziomie wkszych o 10 cm od wymiaru danego
fundamentu.

W zaleznosci od konkretnych warunkdw lokalizacyjnych i rodzayvéd gruntowych, naly wykona
zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z ,Instrykejbezpieczeprzed korozj konstrukcji betonowych” — co
najmniej pomalowanie ¢%ci pogazanych w ziemi abizolem ,R” na zimno.

Skladowanie prefabrykatéw powinno odbywaic na wyréwnanym, utwardzonym iodwodnionym
podiazu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2 Przepusty kablowe — rury ochronne

Na catym odcinku, kable uly¢ w rurach ochronnych. Przy przeju kablem pod jezdaii w zblizeniach do

drzew naley stosowa przepusty ochronne wykonywane metquizecisku lub przewiertu z miSRS-110, SRS-
G-110 lub réwnowang. Pod jezdniami przepusty wykahagodnie z norm N SEP-E-004. W zhieniach do

drzew przepusty wykortana gkbokasci min. 1,0 m.

Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny bgieszczone pod wjazdami do posesji i miejscaaiegb

parkowania samochodéw. Na pozostatych odcinkacti geble naley uktad& w rurach ochronnych typu
KR 110. Rury zabezpiecéyrzed zamuleniem.

Rury na przepusty kablowe najeprzechowywé na utwardzonym placu, w nie nastonecznionych roék

zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.3.3Kable

Kable wywane do éwietlenia drég powinny spetniawymagania PN-E-90400:1993/Az1:1998P Kable
elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji éwpoce polwinitowej, na naptie znamionowe nie
przekraczajce 6/6 kV — Ogélne wymagania i badania [7], PN-93(01 [8] o kolorystycezyt zgodnej z
PN-HD 308 S2:2007 [9]. Stosowakable o napiciu znamionowym 0,6/1 kV ptiozylowe o zylach
miedzianych w izolacji polwinitowej. Przekréyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego
spadku napiia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kablazgegly robocze i zwarciowe oraz skuteczcio
zastosowanej ochrony przeciwpseaiowej. Dla zasilania latarstosowd kabel YKYzo 5x25 mm zgodnie z
dokumentagcj projektow.

Bebny z kablami naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych doi@eadami
atmosferycznymi i bezgoednim dziataniem promieni stonecznych.

2.3.4 Zrodia $wiatta i oprawy

Dane fotometryczne zastosowanych przez Wykogawograw powinny b§ zawarte w ogoélnodoghinym,

bezptatnym komputerowym programie fotometrycznyrprzeprowadzone w tym programie obliczenia musz

dawa wyniki spetniajce wymagania podane w p.4 opisu technicznego @nigzg od uzyskanych w projekcie)

dla przygtego rozstawienia latai mocyzrédetswiatta zgodnych z projektem.

Ponad to oprawa powinna:

— posiadé deklarao zgodndci WE i certyfikat CE akredytowanegagrodka badawczego potwierdzey
deklarowane zgodsioi, np. ENEC

— spemig wymogi Rozporzdzenia WE nr 245/2009 w zakresie waciowskanika udziatu swiatta
wysytanego ku gérze (ULOR)

—  zapewné utrzymanie strumienigéwietinego w czasie: 90% po 100 000h dla uktadwgieego do 500mA,
80% po 100 000h dla uktadu steyzggo powyej 700mA (zgodnie z IES LM-80 - TM-21)

—  by¢ wyposaona w moduly LED spetniafe wymagania normy PN —EN 62471 ,Bezpigsteo
fotobiologiczne lamp i systemow lampowych. PotweEgiem tego wymoguasraporty z bada w
akredytowanym laboratorium.

—  by¢ zbudowane na znamionowe nggé pracy — 230V/50Hz
— posiadé zakres temperatury pracy oprawy od -30°C do +35°C
—  posiadé szczelné¢ komory elektrycznej — IP66
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ich bryta fotometryczna powinna &¥ksztattowana za pomgavielosoczewkowej, ptaskiej matrycy LED,
gdzie kada z soczewek matrycy emituje jakamy krzyws swiattosci, a catkowity strumig oprawy jest
sumy strumieni poszczegélnych soczewek

by¢ wyposaona w uklad zasilapy umaliwiajacy obnianie strumieniaswietinego w porze nocnej
zgodnie z wymogami ZDM

posiadé klas: ochronndci elektrycznej: I lub Il

posiadé ochror przed przegiciami — 4 kV

posiadé budove pozwalajca na wymiar ukltadu optycznego oraz modutu zasjtaggo

posiadé zasilacz wyposany w czujnik termiczny zapobiegaly przypadkowemu przegrzaniu oprawy
materiat korpusu — wysokagiieniowy odlew aluminium

szczelné¢ komory — IP66

by¢ pomalowana na kolor RAL 7016 lub ziwny,

by¢ wyposaona w klosz szklany

Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — IK08

Montaz na wységniku lub stupie grednicy &48-60mm

podleg& utylizacji (recykling)

Do céwietlenia jezdni oraz przylegtych chodnikéwzaprojektowano 9 sztuk opraw oraz dodatkowo dwie

latarnie typu stupek.

Do dddwietlenia przejscia dla pieszychzaprojektowano dwie oprawy.

Zestawienie opraw wraz ze wskazaniegtaknachylenia oprawy wzglem poziomu, mocyrédia swiatta

i wysokasci zawieszenia dla poszczegdllnych latdrogowych zamieszczono w pasiej tabeli.

Nr z\étvvzizzlz(éi?a Dlugosé Moc Typ nacmtenia .

Iatar'ni oprawy Wys'[?r%mka W] oprawy oprawy Uwagi
[m] [stopnie]

L1 8,6 1,5 71 TYP1 0

L2 8,6 1,5 71 TYP1 0

L3 8,6 1,5 71 TYP1 0

L4 8,6 1,5 71 TYP1 5

L5 8,6 1,5 71 TYP1 0

L6 8,6 1,5 71 TYP1 0

L7 8,6 1,5 71 TYP1 0

L8 8,6 1,5 71 TYP1 0
21191 8,6 1,5 71 TYP1 0

P1 5 - 26 TYP 2 -

S1 0 - 9 TYP 3 -

S2 0 - 9 TYP 3 -

K1 6 107 TYP 4

K2 6 107 TYP 4

W projekcie uzyto nastepujacych typow opraw:
Oprawa typu drogowego Typ 1
Moc maksymalna uwzetiniajgca wszystkie straty — 71W

Masa catkowita nie wksza nk 10.0 kg

Zakres temperatury barwowajédetswiatta — 2800-3300K, wspdtczynnik oddawania bare/ gorszy ni
Ra> 0,8,

Efektywnai¢ swietlna oprawy co najmniej 100 Im/W
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Oprawa typu parkowego Typ 2

—  Moc maksymalna uwzgliniajgca wszystkie straty — 26W
— Masa catkowita nie wksza nz 9.0 kg

—  Zakres temperatury barwowajddet swiatta — 2800-3300K, wspétczynnik oddawania bare gorszy ni
Ra> 0,8,

—  Efektywndi¢ swietlna oprawy co najmniej 100 Im/W

Oprawa typu ,stupek” Typ 3

—  Moc maksymalna uwzgtiniajgca wszystkie straty — 15W

—  Zakres temperatury barwowajddet swiatta — 2800-3300K, wspétczynnik oddawania bare gorszy ni
Ra> 0,8,

—  Efektywndi¢ swietlna oprawy co najmniej 75 Im/W

Oprawa typu ,przej scie dla pieszych” Typ 3
—  Moc maksymalna uwzgtiniajgce wszystkie straty — 90W
— Masa catkowita nie wksza nz 10.0 kg
—  Efektywndi¢ swietlna oprawy co najmniej 110 Im/W

—  Zakres temperatury barwowajddet swiatta — 5500-6000K, wspétczynnik oddawania bare gorszy ni
Ra> 0,7,

Do wykonania przebudowy projektowanegéwietlenia mana wyé¢ innych opraw éwietleniowych pod

warunkiem, ze przeprowadzone dla nich obliczenia dadgyniki spetniajce wymagania podane w p.4
dokumentacji projektowej dla praypgo w niej rozstawienia latan mocy zrodet swiatta, a ksztalt oprawy
uzyska pozytyws opinic Wydzialu Ksztattowania Przestrzeni Publicznej Riukrchitektury i Planowania
Przestrzennego Wgdu Miasta Stolecznego Warszawy. Propogytlezry dolgczy¢ do oferty na wykonanie
przebudowy.

2.3.5 Przewdd kabelkowy

Przewdd uywany do zasilenia oprawswietleniowych, skiada siz zyl, izolaciji zyt i powtoki ochronnejZyty
powinny by wykonane z miedzi o przekroju 2,5 ryrizolacja przewodu oraz powtoki ochronne powingy b
tworzywa sztucznego. Nalg stosowa przewdd YDY 3x2,5 mrhna napjcie znamionowe 750 V. Migjsce
skladowania przewoddéw powinno dpuche oraz chronione przed opadami atmosferyczmyromieniami
stonecznymi. Naley unikma¢ przechowywania przewoddéw o izolacji z tworzyw sziych w temperaturze
nizszej ni -5°C.

2.3.6  Slupy cswietleniowe

Stupy naley wykona® z aluminium.
Budowa stupa musi uwzgldniat zawieszenie oprawy oraz wymienionych w tabeli zvaldrogowych, MSI
i innych urzdzer obcych.

Zastosowane stupy mugzspetnig@ wymogi obowjzujgcych norm i przepiséw, w odniesieniu do painia
geograficznego Warszawy, a w szczegédito

PN-EN 40-2:2005 Stupy Gwietleniowe- Czs¢ 2 Wymagania ogolne i wymiary;

PN-77/B-02011 Obliczenia w obgjzeniach statycznych. Olgenia wiatrem.

Stupy aluminiowe nalezy wykona jako anodowane w kolorze CI-65 grafitowym , cylipekzno - stakowe bez
szwu, posadowione na fundamencie betonowym. Gtuloody nie mniej i 20 mikronéw potwierdzona
certyfikatem QUALANOD. Podstawa stupa fabryczniebezpieczona elastomerem poliuretanowym do
wysokdaici wreki, nalazonym fabrycznie przez producenta w kolorze zislym do koloru stupa (zabezpieczenie
stupa przed dziataniem zgwikéw amoniaku).

Zastosowane stupy aluminiowe maspetia& wymogi obowazujacych norm i przepiséw, a w szczeg@loo
PN-EN 40-6:2004 Stupy Gwietleniowe- Czs¢ 6: Stupy dwietleniowe aluminiowe - wymagania:

Wszystkie stupy, w dolnej ezci powinny posiada wneke zamykam drzwiczkami. Wika powinna by
przystosowana do zainstalowania typowej tablicziizpgiecznikowo - zaciskowej posiagegj podstaw
bezpiecznikow 25A/2A i pig¢ zaciskow do podtzenia po dwie lub trzyyty kabla.
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Wysokaici stupoéw, typy i dhugéci wysiegnikdw oraz dodatkowe wypagenie lub specjatnbudove stupow
okreslono w ponkszej tabeli.

. Wysokoéc_’: Dlugos¢ : .

Nr Opis zawieszenia Typ ieanika | Zamontowane znaki drogowe i Uwagi
latarni stupa OIO[:;\}NV wysiggnika wy3|[<3l;]g]n| MSI oraz urzgdzenia obce 9

L1 drogowy 8,6 | 1,5

L2 drogowy 8,6 | 1,5

L3 drogowy 8,6 | 1,5

L4 drogowy 8,6 I 15

L5 drogowy 8,6 | 1,5

L6 drogowy 8,6 | 1,5

L7 drogowy 8,6 | 1,5

L8 drogowy 8,6 | 1,5
21191 | drogowy 8,6 | 15

P1 parkowy 5 sztorc -

K1 parkowy 6 sztorc -

K2 parkowy 6 sztorc -

Ksztatty stupéw uzyskaty pozytywgnopinic Wydziatlu Ksztaltowania Przestrzeni Publicznej Biur
Architektury i Planowania Przestrzennego ¢diz Miasta Stotecznego Warszawy.

W przypadku ckci zastosowania stupdéw odbiegeych ksztattem od uzgodnionych najeuzyska
pozytywryg opinie w/w wydziatu. Oping nalery dolczy¢ do kart materiatowych stupow zatwierdzanych przez
Inspektora.

Sktadowanie stupéwswietleniowych na placu budowy, powinnodya wyréwnanym podial w pozycji
poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewngkkireégo w nieuszkodzonym opakowaniu gwaragtym
nienaruszaln& powtoki anodowej.

Kazda paczka stupéw powinna dpddzielona od podi@ minimum dwoma drewnianymi przektadkami o
minimalnej szerokgci 15 cm.

2.3.7Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczka powinna posiadaodpowiedni ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25A/2A i¢pi zaciskdw do
podiczenia po dwie lub trzyyty kabla o przekroju co najmniej 35 Mm
Do zabezpieczenia oprawy stos@éwekiadki bezpiecznikowe topikowe 2A o charaktergstyG.

2.3.8Szafy gwietleniowe

Projektowane latarnie zasilanedh podstawowo z przebudowanej w ramach niniejszeggekiu szafy
0OS 1106.

Szaft nalezy dostosowé do zasilania projektowanego obwodu z doborem afaragodnych z rysunkiem Nr 3
dokumentacji projektowej oraz wykonania rozdziatagwvodu PEN na PE i N. Rozdziat naleuziemi. W tym
celu naley wykona uziom o R<H).

3. SPRZET

3.1. 0Ogdlne wymagania dotycyce spratu

Og6Ine wymagania dotygze sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
3.2. Sprzt do wykonania Gwietlenia drogowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania ¢wietlenia drogowego winien wykaZasic mazliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwa jakaos¢ robét:
- zurawia samochodowego,
- samochodu specjalnego z platfarinbalkonem,
- spawarki transformatorowej do 500 A,
- zagszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot.
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Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sekmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspektNadzoru w terminie przewidzianym umpw

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bByutrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport materiatéw i elementow éwietleniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania @wietlenia winien wykaza sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacychsrodkéw transportu:
— samochodu skrzyniowego,
— przyczepy dtaycowej,
— samochodu dostawczego,
— przyczepy do przewenia kabli.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicgiodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmzie zapewni& prowadzenie robdét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InspekfNadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgda spetnig wymagania dotyce przepisOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfeti na osie i innych parametrow techniczny&mnodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrocenia stpiemwotnego #ytkowanych odcinkéw drég na koszt
wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q0/M¥magania ogéine”
A ponad to:

— Przed rozpoczxiem robét nalgy zapozné sie z uwagami oraz zaleceniami zawartymi w opinii Nigra
Koordynacyjnej w sprawie uzgodnienia usytuowaniajgktowanej sieci uzbrojenia terenu z dnia
22.06.2017 r. znak sprawy BG.6630.1373.2017 i bgknie ich przestrzega

— Przed przyspieniem do robdt naly uaktualné inwentaryzagj urzadzen podziemnych innogy
Stoen Operator Sp z 0.0. o ile jest to konieczne.

— Przed rozpoggiem rob6t naley zapozné sig z uzgodnieniem dotygzym przewieszenia znakow
drogowych i MSI zawartym w zgdzniku Nr 1.

— Calas¢ prac wykona zgodnie z obowgzujgcymi normami, przepisami oraz wymaganiami ZDM w
Warszawie,

—  Wykona szczegétowy dokumentag powykonawcz i przekazéd ja do Wydzialu Qwietlenia
i sygnalizacji ZDM w Warszawie.

— Prace prowadzone na terenach zielengtybh zaradem Zaradu Oczyszczania Miasta powinny spefia
nastpujace wymagania:

— Prace budowlane nailg prowadzé w taki spos6b aby nie uszkodistniepcych pni drzew, gaki ani
konaréw. Przy pracach prowadzonych w gasi koron drzew, gdziegpy mog by¢ naraone na
uszkodzenia, naky przewidzi€¢ podwhzywanie gajzi taSma ogrodnica. W przypadku uszkodzenia
drobnych pdéw zaleca siprzyci¢ je ostrym nargdziem.

— Drzewa w ob¢bie budowy naley wysoko oszalowa odpowiednimi materiatami, by wyklucgy
uszkodzenia pni (w postaci wysokiego odeskowartianp. owinecie pnia materiatami jutowymi lub
matami stomianymi). Zabezpieczenie winno znajdbsia do wysokdci nie mniej nk 150 cm, dolna
jego cz$¢ powinna opiera sic na podiau a nie na pniu czy przyporach korzeniowych. Oszaloe
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nalezy opasé drutem ladz taéma, deski powinnyscisle przyleggé do pnia. W przypadku miodych
drzew zastosowawygrodzenie catych mis

— ZOM zabrania w rejonie korzeni (rzutu korony): sldavania materialéw bezpednio na gruncie,
wykonywania nawierzchni nieprzepuszczalnych, paikaia pojazdoéw lub pracy maszyn.

— ZOM zabrania sktadowania pod koronami drzew i krdawmateriatow, ktdre mogtyby zaniecryc
chemicznie gleb

— W przypadku uszkodzenia gat i korzeni drzew prace piginacyjne nalgy zlec wykwalifikowanej
firmie ogrodniczej. Zakres prac pgghacyjnych powinien byuzgodniony z ZOM.

— Wszelkie zniszczenia trawnikéw powinny dynaprawione zgodnie ze sztulogrodnica przez
specjalistycza firme¢ ogrodnica, a nasipnie przekazane protokolarnie do ZOM (technologia
wykonania prac w zatzniku nr 1 Technologia wykonywania prac — patrz tyé¢gne w sprawie
sposobu prowadzenia prac ziemnych podczas przeluddwietlenia zawarte w pinie Zaradu
Oczyszczania Miasta znak ZOM/TZ-08/3345/3424/16ia @8.07.2016 r) Naky odtworzy trawniki
w odlegtgci co najmniej 2 m od granicy projektowanych wykepdlrawniki zostan odebrane po
réwnomiernym wzegciu trawy.

— Teren obgty pracami nalgy utrzyma w porzydku. Po zakfaczeniu prac budowlanych teren powinien
by¢ upratniety i przywrdécony do stanu pierwotnego.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przygpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma ok@ek sprawdzenia zgodéwm
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowegzooceny warunkéw gruntowych. Powinien rownie
potwierdzt aktualnd¢ inwentaryzacji kabli innogy Stoen Operator Sp.@ o
Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna ¢bylobrana w zalmosci od gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

W miejscach skrzpowan z podziemn infrastruktug technicza, a w szczegoélnmi z kablami
elektroenergetycznymi, ktérych wvikdcielem jest innogy Stoen Operator Sp. z 0.0 wykoplezy wykonywa
recznie.

Pod fundamenty prefabrykowane zaleca wiykonywanie wykopOw wskoprzestrzennycheeznie. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powiaipowiadé wymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy wykonane powinny ldy bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgoidnie z PN-B-
06050:1999 [14]. Wykop rowka pod kabel powiniert lzgodny z dokumentagjprojektows. Wydobyty grunt
powinien by skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowkawipmy by¢ wykonane w sposéb
zapewniajcy ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem gvpdopaddéw atmosferycznych, nafepowierzchng
terenu wyprofilowd ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegeyj do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla rgledokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztzgp. darniny,
korzeni, odpadkow). Zasypanie nalevykona& warstwami grubéci od 15 do 20 cm i zagzcz& zag:szczark
wibracyjng. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynésd,95 wedtug BN-77/8931-12 [26]. Zgggczenie
nalezy wykonywa w taki sposéb aby nie spowodaiwaszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu fundamentu lub kabla, malezplantowé w poblizu
lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

— W przypadku zblienia do drzew nahy speint nastpujace wymagania Zagelu Oczyszczania Miasta:

— Prace w olybie korzeni drzew, nie wykonywane mejqorzecisku lub przewiertu, nale wykonywa
recznie.

— Zabrania sj prowadzenia prac metgavykopu otwartego w odlegdoi do 3 m od pni drzew.

— W przypadku odstogtia korzeni zabraniagpozostawienie otwartego wykopu w zggi koron drzew
na okres diaszy niz 1 dzieh.

— W celu niedopuszczenia do przesuszenia systemuetionego, wykopy przy drzewach naje
zasypywa w mazliwie najkrétszym czasie. Prace ziemne wetlpe drzew nie mogby¢ prowadzone
diuzej niz dwa tygodnie, a przy wietrznej, wilgotnej pogod3idygodnie. W przypadku przerwania
robét lub ryzyka wysipienia mrozu wykopy winny ky prowizorycznie wypetnione lub przykryte
matami. Korzenie mugzby¢ caty czas wilgotne. W trakcie prowadzenia robébkvesie jesienno-
zimowego spoczynku drzew, korzenie podczas wykopal@y owing¢ jutg lub matami.
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W przypadku wykonywania przecisku ze wghl na zblienie do drzewa rura przeciskana pod
korzeniami musi dotrzeaz do miejsca po przeciwnej stronie drzewa, gdziezd&oie maj grubcé
nieprzekraczags 2,5 cm (nalgy ja wydtuzy¢ mimo pokazania krétszej na rys. nr 1 dokumentacji
projektowej).

— Odkryte i uszkodzone korzenie powinnychgrzycite ostrym nargziem i zabezpieczon@odkiem
przeciwgrzybowym.

— W przypadku prowadzenia rob6t w okresie wegetagyjpodczas cieptych i stonecznych dni gle
zabezpieczy odkryte korzenie matami cienagiymi. Drzewa po zasypaniu wykopOw naleobficie
podla. Nie naley zasypywdé powstaltych w ssiedztwie drzew wykopow ziemiwydobyt z dna
wykopu, poniewa jest to ziemia pozbawiona préchnicy, nieurodzajNalezy ja zasipi¢ warstvg
kompostu lub ziemi urodzajne;j.

— W obrbie korzeni zaniecliazag:szczania gruntu.
5.3. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalg wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego fundamentu.
Fundament powinien ldyustawiany przy pomocyzevigu, na 10 cm warstwie betonu B 10, spehtapo
wymagania PN-EN 206-1:2003 [15] lub zagczonegawiru spetniajcego wymagania BN-66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nafesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorapygotanek
i poziom gornej powierzchni, do ktérej przytwierdeojest ptyta mocgga. Maksymalne odchylenie gérnej
powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno praeky 1:1500, z dopuszczajntolerancy rzednej
posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w planiginno by wykonane z doktadrgiag + 10 cm

5.4. Montaz stupéw cwietleniowych

Przed przygpieniem do montar stupa nalgy sprawdzé stan powierzchni stykowych elementow
taczeniowych, oczyszczgj je z brudu, lodu itp. oraz stan powloki antykofoej, ktom w przypadku
uszkodzenia podczas transportu, malezupeint lub w przypadku braku powtoki pokéfundament.

Cz$¢ stupow ustawié nalezy przy pomocy dwigu. Podczas podnoszenia stupa malewrdcic uwag, aby
nie spowodowaodksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjciem z haka, ustawiany stup powinierttaabezpieczony przed upadkiem.

Nakretki srub mocujcych stup powinny bydokrecane dwustadiowo i trwale zabezpieczone przedgodkiem.
Odchytka osi stupa od pionu nie pby¢ wieksza od 0,001 wysokoi stupa.

Stup naley ustawid tak, aby jego wegka znajdowata siod strony chodnika, oraz nie powinnat ipotazona
nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu. Na stpaaley namalowa numery lataf 0 wys. 2-5 cm
zgodnie z zaleceniem ZDM.

5.5 Montaz opraw

Montaz opraw naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem. z#a opraw przed
zamontowaniem naty podhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie (sprawdzenie @giecenia s} lampy).

Oprawy naley montow& po uprzednim wagnicciu przewodow zasilagych do stupéw. Petzenia
wewngtrz stupéw wykona przewodami YDY 3x2.5 méw uktadzie TNC-S (L13,N,PE).

Oprawy naley mocow& w spos6b wskazany przez producenta opraw po wglzeveu do nich
przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pof@nie pracy (zgodnie z kierunkamidtemi wzgkdem poziomu
przyjetymi do oblicz& rozsytuswiatta to jest wskazanymi w dokumentacji projektgwe
Oprawy powinny b§ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy sweglozenia pod wptywem warunkdéw
atmosferycznych i parcia wiatru.

5.6. Uktadanie kabli

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez uprawniditme geodezyjn. Uktadanie kabli powinno
by¢ zgodne z norjN SEP-E-004 [6] oraz wymaganiami eksploatacyjngiM.
Kable powinny by uktadane w sposéb wykluczay ich uszkodzenie przez zginanie,cglanie, rozcjganie itp.
Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie poaiby mniejsza ni 0°C.
Kabel ma@na zging jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pesingiccia powinien by mazliwie
dwy, jednak nie mniejszy nil0-krotna zewetrzna jegasrednica.
Na calej trasie, kable utgé w rurach ochronnych. Przy prZeju kablem pod jezdniami i w zb&niach do
drzew naley stosowd przepusty ochronne wykonywane metqutzecisku lub przewiertu (patrz wymagania
Zarzdu Oczyszczania Miasta) z guBRS-110, SRS-G-110 lub réwnaoimg. Pod jezdniami przepusty wykaha
zgodnie z normpN SEP-E-004. W zhteniach do drzew przepusty wyk@naa gkbokasci min. 1,0 m.
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Ponad to w rurze typu SRS 110 kable powinny bgnieszczone pod wjazdami do posesji i miejscaaiegb
parkowania samochodéw. Na pozostalych odcinkacti &&ble naley uktad& w rurach ochronnych typu
KR 110. Rury zabezpieczyrzed zamuleniem.
Glebokas¢ nalezy mierzy¢ od poziomu istnigcego w terenie do gornej, zeyirenejscianki rury.
Rury naley uktada z doktadnécia +5 cm na warstwie piasku o grutied10 cm z przykryciem réwniel0 cm
warstwg piasku, a nagpnie warstwy gruntu rodzimego o gruboi co najmniej 15 cm.
Wzdhuz calej trasy z wyjtkiem odcinkéw wykonywanych przeciskiem lub przeméen, 15 cm nad rgrnalery
uktad& folie koloru niebieskiego szeroka 20 cm.
Zaleca s} przy latarniach pozostawienie 2,5-metrowych zapasksploatacyjnych kabla. We wkach latarni
i szafach kable zakozy¢ na sucho.
Kable ulone w gruncie powinny Ildyzaopatrzone na catej diugd w trwale oznaczniki identyfikacyjne
rozmieszczone w odgiach nie wgkszych nk 10 m oraz przy miejscach charakterystycznych, pgay
skrzyzowaniach, latarniach itd.
Na oznacznikach powinny znajdoévsic trwate napisy zawierage :

-symbol i numer ewidencji linii,

-oznaczenie kabla,

-znak wytkownika kabla,

-rok utazenia kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naly pomierzy rezystangj izolacji poszczegélnych odcinkéw kabla

induktorem o nagciu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie #goby mniejsza ni 20 MQ/m.

5.7. Krzyzowanie istniegcych linii kablowych innogy Stoen Operator Sp. z @. projektowana linig
oswietleniowa.

Przed przyspieniem do rob6t naly zapozna si¢ z inwentaryzagj urzadzeh elektroenergetycznych innogy
Stoen Operator Sp. z 0.0. O iledzie to konieczne, ze wzglu na okres jej wanosci, nalery potwierdzé jej
aktualnac¢.

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowe;j

Ochrona dodatkowa od parh — szybkie samoczynne wigizenie zasilania.

W projekcie dla zasilania nowych latigorzyjeto uktad sieci zasilggej TNC-S.

W szafie gwietleniowej OS-1106 naky wykona rozdziat przewodu PEN na PE i N. Wykéna&iom o R<5Q

i przylaczy¢ go do punktu rozdziatu.

W miejscach wskazanych na Rys Nr 3 dokumentacjegtowej przewdd PE nalg uziemi za pomog uziomu
ZPB-9 0 R<5Q (dotyczy stupa po latarni Nr 33 325).

Pohczenia wewntrz stupdw projektowanych latamwykona przewodami YDYd 3 x 2.5 mfiw uktadzie TN-S
(L1+3,N,PE). Wszystkie elementy podlega@ ochronie przeciwpotaniowej tzn. stupy, oprawy i inne
metalowe cgsci latarni wymagajce ochrony naley polaczy¢ poprzez zaciski ochronne z przewodem PE. Po
wykonaniu robét zawartych w projekcie skutecgnochrony sprawdzipomiarem, a protokot bafigprzekaza
Inspektorowi Nadzoru.

5.10. Uwagi realizacyjne

Przed rozpocziem robot naley zapozné sie z:
- z uwagami oraz zaleceniami zawartymi w opinii Ngra€bordynacyjnej w sprawie uzgodnienia
usytuowania projektowanej sieci uzbrojenia terenu dmia 22.06.2017 r. znak sprawy
BG.6630.1373.2017 i bezwzglnie ich przestrzega
— uzgodnieniami dotyearymi prowadzenia prac na terenie poza wtadaniem Z@bkona stosownych
uzgodnié z ich wytkownikami,
— lstniejgce znaki drogowe zamontowane na demontowanych nlatdr naley odtworzy zgodnie
z Zahcznikiem nr 1 do projektu. 2yte do zamontowania znakéw pionowych sztyce winp§ Wwykonane
z rury stalowej ocynkowanej érednicy co najmniej 2 cale igrufm 2,9 mm, pomalowane fabrycznie
(niezwtocznie po ocynkowaniu) na kolor szary.

— Przed przysipieniem do robdt naky uaktualné inwentaryzagj urzadzeh podziemnych innogy Stoen
Operator Sp. z 0.0.3eli stracita wanos¢

- Calcs¢ prac wykona zgodnie z obowgzujgcymi normami, przepisami oraz wymaganiami ZDM
w Warszawie,

- Wykon& szczegétow dokumentae powykonawcz i przekaza ja do Wydziatlu Qwietlenia i sygnalizacji
ZDM w Warszawie.

— Prace prowadzone na terenach zielenttybh zaradem Zaradu Oczyszczania Miasta powinny speénia

nastpujgce wymagania:
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- Prace budowlane nalg prowadzt w taki spos6b aby nie uszkodzstniepcych pni drzew, gaki ani
konaréw. Przy pracach prowadzonych w gasi koron drzew, gdzie ¢dy mog byé nar&one na
uszkodzenia, naly przewidzi€ podwihzywanie gajzi tasmag ogrodnica. W przypadku uszkodzenia
drobnych pdow zaleca siprzyci¢ je ostrym nargdziem.

- Drzewa w obgbie budowy nalgy wysoko oszalowa odpowiednimi materiatami, by wykluczy
uszkodzenia pni (w postaci wysokiego odeskowaniarip. owingcie pnia materiatami jutowymi lub
matami stomianymi). Zabezpieczenie winno znajdbgia do wysokdci nie mniej nk 150 cm, dolna jego
czgé¢ powinna opieré sic na podiau a nie na pniu czy przyporach korzeniowych. Oszatge naley
opasé drutem lhdz taSmg, deski powinnyscisle przylegg do pnia. W przypadku miodych drzew
zastosowawygrodzenie catych mis

- ZOM zabrania w rejonie korzeni (rzutu korony): sidavania materialdw bezp@dnio na gruncie,
wykonywania nawierzchni nieprzepuszczalnych, padia pojazdéw lub pracy maszyn.

— ZOM zabrania sktadowania pod koronami drzew i krzemmateriatéw, ktére mogtyby zanieczj¢
chemicznie gled

— W przypadku uszkodzenia gat i korzeni drzew prace pigdnacyjne naley zleci wykwalifikowanej
firmie ogrodniczej. Zakres prac pgghacyjnych powinien byuzgodniony z ZOM.

- Wszelkie zniszczenia trawnikow powinny dynaprawione zgodnie ze sziukogrodnica przez
specjalistycza firme ogrodnica, a nasipnie przekazane protokolarnie do ZOM (technologjkamania
prac w zadczniku 1 Technologia wykonywania prac). Naleodtworzy¢ trawniki w odlegtdci co
najmniej 2 m od granicy projektowanych wykopOw. Wnéki zostam odebrane po réwnomiernym
wzejciu trawy.

— Teren objty pracami nalgy utrzyma& w porzadku. Po zakfaczeniu prac budowlanych teren powinierg by
upratniety i przywrécony do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w D -00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
6.2. Wykopy pod fundamenty, kable, uradzenie przepustowe

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczerigian wykopu powinno hyyzgodne z dokumentagcprojektova.
Po zasypaniu fundamentéw, wykopéw podadeenie przepustowe lub kable nalesprawdzé wskaznik
zagszczenia gruntu oraz sprawélzposob usugcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty

Program bada powinien obejmowéa sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydlu zewwtrznego oraz
wytrzymalaci.
Parametry te powinny Byzgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktmjwej oraz wymaganiami
PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponadto tglesprawdzt doktadnd¢ ustawienia w planie i ezine
posadowienia.

6.4. Latarnie cdwietleniowe

Elementy latat oswietleniowych powinny b§ zgodne z dokumentacprojektow
Stupy Gwietleniowe, po ich montau, podlegaj sprawdzeniu pod wzgdem:
— doktadndci ustawienia pionowego stupéw,
— jakosci polgczen kabli i przewoddédw na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na zaciskach
oprawy,
— jakosci polaczen srubowych stupow, wysgnikéw i opraw,
— stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkitbneentow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robot kablowych nalg przeprowadzi nastpujace pomiary:
- ofcbokasci zakopania kabla,

- grubdci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

- odlegtaci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla.
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Pomiary nalgy wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za wgfiem pomiaréw rezystancji i
ciagtosci zyt kabla, ktore naley wykonywa dla kadego odcinka kabla. Ponadto nalesprawdzt wskaznik
zagszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadndsmi.

6.6. Instalacja przeciwporaeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nafevykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mog
by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowe.

Po wykonaniu instalacji swietleniowej naley pomierzy impedancje gli zwarciowych dla stwierdzenia
skutecznéci szybkiego wydczenia zasilania oraz rezystanagiomow.

Wszystkie wyniki pomiarow naky zamieci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwpgeaiowe;.

6.7. Pomiar nagzenia Gwietlenia

Pomiary naley wykonywa po uptywie co najmniej 0,5 godz. odaekenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary mglevykonywa przy suchej i czystej
nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakiohkiek obiektéw obcych, megych znieksztalci przebieg
pomiaru. Pomiaréw nie nalg przeprowadz&d podczas nocy kstycowych oraz w zlych warunkach
atmosferycznych (mglagniezyca, unosgcy sk kurz itp.). Do pomiaréw naly uzywaé przyrzdow
pomiarowych o zakresach zapewn@jch przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% c&iafi 9a
danym zakresie.

Pomiary naley przeprowadzéazgodnie z EN 13201-4:2007.

6.8. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty niespetnigie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach SST zastpreez
Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykagwdstpstwa od postanowieSST zostas rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.00nAtyania ogoine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy dla linii kablowej, pogszania uziemig jest - m (metr), a dla stupéwéwietleniowych,
montau osprztu kablowego, malowania napis6w i cyfr, monteopraw jest — szt. (sztuka). Dla wykopéw i
zasypki zwizanych z robotami kablowymi i fundamentowymi -2 (metr szécienny), kanalizacji kablowej
w tym przepustow — m (metr), zabezpieczenia fundaéve — n? (metr kwadratowy), monta przewoddw
zasilagcych oprawy — kpl. przew. (komplet przewodu), biadpomiaréw — odc. lub szt. (odcinek lub sztuka),
transport zdemontowanych materiatéw — t (tona)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robé6t podano w D -00.00\d@magania ogoélne”. Roboty uznaje: sia wykonane
zgodnie z dokumentagjprojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzejé wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozyig.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

- Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegayj:
- wykopy pod ustoje i kable,
- wykonanie ustojow,
- ulozenia kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
- wykonanie uziomoéw,

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robét

Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobazany przygotow& oprécz dokumentéw wymienionych w
punkcie 8.5 D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”:
- dokumentagj powykonawcz wg wymaga ZDM,
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- wykaz wspoétrzdnych geodezyjnych dla obiektow punktowych i zatemda trasie kabli
oswietleniowych,

- protokoty z dokonanych pomiaréw skutecgcizastosowanej ochrony przeciwpaeaiowej,

- protokoty z pomiaréw rezystanciji izolacjyt kabli,

- protokoty z pomiaréw rezystancji uziomow,

- certyfikat na znak bezpieazstwa dla kabli,

- deklaracg zgodndci na wyréb — dotyczy konstrukcji stupévaetleniowego,

- certyfikat na znak bezpieazstwa dla opraw irédetswiatta,

- kart; katalogovq zastosowanych opravéwietleniowych potwierdzapa spetnienie - wymaganych
parametréw,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nieldbgotowe

do odbioru ostatecznego, komisja w porozumienidNgkonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

9.2.
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Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania instalacjswietlenia obejmuje odpowiednio:

kopanie rowow dla kabli
wytyczenie trasy rowu dla kabli
wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przezewmiem na odklad wzdiu wykopu -
odkopanie istniejcych kabli dwietleniowych i energetycznych
wydobycie gruntu na pobocze
wyréwnaniescian i dna wykopu
przekopy prébne w celu ustalenia trasy kabli ertgogaych
zabezpieczenie kabli energetycznych
wykopy pod now tras; kabli cswietleniowych
zasypanie rowéw dla kabli
odspojenie gruntu z pobocza
zasypanie rowu
utozenie folii
zasypanie szczelin gdzy fundamentem stupaseiama wykopu - po montau fundamentow
zag;szczenie gruntu
usunkcie nadmiaru gruntu
nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego
przywdéz piasku
rozécielenie piasku w wykopie i przy stupach
utozenie rur ostonowych
wyréwnanie dna gotowego wykopu
mont& rur ostonowych
uszczelnienie patzen i wylotéw
ukfadanie kabli éwietleniowych w rurach ostonowych
przywoz kabla
rozwinigcie kabla z bbna
odmierzenie odcinkéw kabla i ycie
wciggniecie kabla w rury ostonowe dvk i srs oraz fundameshippow
uktadanie zapaséw kabli
zwiniecie kabla w zwoj
przykrycie gruntem rodzimym 15 cm
utozenie folii kalandrowanej koloru niebieskiego
obrébka kabli na sucho
zdjecie izolacji zewgtrznej kabla
odseparowanieyt od siebie
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zdjecie izolacji z poszczegOlnyctyt - diugasci 2 cm
zaprasowanie kmowki kablowej nazyle pe kabla
- podhczenie pod zaciski tabliczki

e zabezpieczenie antykorozyjne fundamentéw

- oczyszczenie fundamentu
- natazenie abizolu pdzlem

e monta i stawianie stupoéw avietleniowych

- wykonanie podsypki piaskowej z zsgczeniem

- przemieszczenie, zamontowanie i ustawienie fundaimew wykopachzurawiem samochodowym

- sprawdzenie prawidtowgi ustawienia fundamentow

- monta za pomog zurawia samochodowego stupéwivdetleniowych stalowych - montaprzez
przykrecenie

- monta tabliczki stupowej we wgce stupa

« malowanie znakéw i cyfr na stupach

- oczyszczenie przez odtluszczenie padto
- malowanie cyfr z uwzgbnieniem znakdéw pisarskich

e monta opraw dwietleniowych

- zamocowanie oprawy

- wprowadzenie przewoddw i ich padkenie
- wkreceniezrodiaswiatta

- skrecenie obudowy oprawy

* monta przewodow do oprawsvietleniowych

- wciagniecie przewodu w stupy i wysgniki
- podhczenie przewodow pod zaciski tabliczki stupowej

*  monta uziomoéw

- pogmzenie gotowego uziomu giowego 9m przy pomocy miota spalinowego
- rozwiniecie ptaskownika

- ulozenie ptaskownika w rowie

- wprowadzenie lub przedienie ptaskownika déruby ochronnej stupa

- podhczenie ptaskownika podfube ochronn

- pomiar rezystancji uziemienia bez spmlzania protokotu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. CEN/TR 13201-1 @vietlenie drog — Cg¢ 1: Wybor klas éwietleniowych.

2. EN 13201-2 @wietlenie drog — Cg¢ 2: Cechy jakéciowe.

3. EN13201-3 @wietlenie drog — Cg¢ 3: Obliczanie cech jakoiowych.

4. EN 13201-4 Qwietlenie drég — C&¢ 4: Metody do pomiaru cech jai@owych urzdzen
oswietlenia drogowego.

5. PN-EN 60598 Oprawyswietleniowe - Wymagania ogoélne i badania.

6. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizaziine kablowe. Projektowanie i budowa.

7. PN-E-90400:1993/Az1:1998P Kable elektroeemgne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej, na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6/6 kV — Ogolne
wymagania i badania.

8. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne nagnagpznamionowe 0.6/1 kV.

9. PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjgt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznyobw

10. PN-77/B-02011 Obgtenia w obliczeniach statycznych. Ob@nie wiatrem

11. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie

12. PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linigavdetrzne. Projektowanie i budowa.

12. N SEP 003 Elektroenergetyczne linie napowietrBrojektowanie i budowa. Linieguu
przemiennego z przewodami petno izolowanymi orpezewodami niepetno
izolowanymi.

13. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie nagtnne. Fundamenty konstrukcji wsporczych.

14. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemnematyania ogolne.

15. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton.¢&@z 1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodni.

16. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

17. PN-88/B-30010 Cement portlandzki.

18. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestatyczne i projektowanie.
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19.

20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.
28.
29.
30.

31
32
33
34
35

36

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Sigacya pobierania probek, badania i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow
produkcji betonu.

BN-80/6112-28 Kit miniowy.

BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczo@lastycznionego PCW suspensyjnego.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyian

BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych.Zwir i pospotka.

BN-87/6774-04 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych. Piasek.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zeeritlymagania i badania przy odbiorze.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghkika zagszczenia gruntu.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rghriemne.

BN-83/8971-06 Rury beZgdieniowe. Kielichowe rury betonowezélbetowe WIPRO.

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci ndejse. Linie kablowe. Ogo6lne wymagania i badania.

BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betd&ementy konstrukcji wsporczych
oswietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

PN-EN 40-2:2005 Stupywietleniowe ces¢ 2;Wymagania ogolne i wymiary

PN-EN 40-1:2002 Stupywietleniowe — Terminy i definicje
PN-EN 40-5:2004 Stupywietleniowe czs¢ 5; Stupy dwietleniowe stalowe — wymagania
PN-EN 40-6:2004 Stupywietleniowe czs¢ 6; Stupy dwietleniowe aluminiowe — wymagania
PN-EN ISO 14713:2000 Ochrona przed kayémnstrukcji stalowych teliwnych Powtoki cynkowe
i aluminiowe . Wytyczne
PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszamstal metogl zanurzeniow (cynkowanie
jednostkowe)
Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

37. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. z pdiejszymi

zmianami w sprawie warunkow technicznych, jakim pow odpowiada drogi publiczne i ich sytuowanie.

38. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i higieny pracy

podczas wykonywania rob4t budowlanych (Dz. U. zadih marca 2003 r.)

39. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmvd-montaowych - Cz$¢ V. Instalacje elektryczne,

1973 r.

40. Instrukcja zabezpiecaerzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.
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D -09.01.01

ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamhnicznej (SST)sswymagania dotycgce wykonania i
odbioru robét zwizanych z odtworzeniem zieleni drogowej w gzkiu z remontem Gwietlenia ulicznego ul.
Bliskiej.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t a@anych z odtworzeniem
zieleni drogowej przyprzebudowie éwietlenia ulicznego.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z:
- zakladaniem trawnik6w na terenie ptaskim,
- sadzeniem krzewéw na terenie ptaskim.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna — ziemia posiagieg wi&ciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.2.Materiat raglinny — nasiona traw, sadzonki krzewow.
1.4.3.Bryta korzeniowa — uformowana przez szkotkowanigebriemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.

1.4.4. Forma krzewiasta — forma wilgwa dla krzewdéw utworzona w szkoéice przez niskieypiccie
przewodnika celem uzyskania wiebojpwasci

1.4.5. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéline” .

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima — powinna bByzdjcta przed rozpogziem rob6t budowlanych izmagazynowana w
pryzmach nieprzekraczgjych 2 m. wysokéi,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona tec ppudowy — nie mie by zagruzowana,
przercnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chermigcz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsteg w wyniku rozktadu rinych odpadkow
rodlinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastéplewdw) przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warwtkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakasci kompostu.
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Kompost fekaliowo-torfowy — wyrdb uzyskujeesprzez kompostowanie torfu z fekaliamiséiekami
bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiatlavymaganiom BN-73/0522-01[5], a torfyty jako
komponent do wyrobu kompostu PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej — wyréb uzyskuje sirzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczaléciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch migsi Kompost z kory sosnowej
moze by stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowayleby pod zielé w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z gleb

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy

2.4.1. Krzewy do przesadzenia
2.4.2. Nasiona traw

Nasiona traw naje#ciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioimgh gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna hieznaczony procentowy skfad gatunkowy, klasumer normy wg
ktorej zostata wyprodukowana, zdosdkietkowania.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny ©Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaédé@razotu,
fosforu, potasu N.P.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transpor
przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
3.2. Sprat do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykézke mozliwoscig korzystania

Z nas¢pujagcego spretu:
- glebogryzarek,
- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanaawmikow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygze transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine
4.2. Transport materiatéw do zieleni drogowej

Transport materiatdw do zieleni drogowej zady¢ dowolny pod warunkienye nie uszkodzi, ani tenie
pogorszy jakéci transportowanych materiatow.

W czasie transportu krzewy mygday¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniaviekorzeni i
pedow. Raliny z brylg korzeniova musz mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by pojemnikach.

Krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu male
zabezpieczy je przed wyschigtiem i przemarzgciem. Krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaazen
powinny by natychmiast sadzone. éllejest to niemdliwe, naley je zadolowa w miejscu ocienionym i
nieprzewiewnym, a w razie suszy podléwa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.0Q0/M¥magania ogoéine”.
5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotyece wykonania robét zezanych z trawnikamigsnastpujace:
- teren pod trawniki musi l#yoczyszczony z gruzu i zanieczyszgze
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przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony w stosunku do
gazonow lub krawznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2
do 3 cm),

przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowa sie 2 do 3 cm nad
terenem,

teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna byrozicielona réwn warstwy i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy zigmmalery watowa watem gtadkim, a potem watem — Kkolczatkib
zagrabt,

siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania — najlepszy okres wiosenny, najp) do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewagewsilosci od 1kg do 4 kg na 100 m2, chyba SST
przewiduje inaczej

na skarpach nasiona traw wysiewagevslosci 4 kg na 100 m2, chyba SST przewiduje inaczej,
przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziggnabiami lub watem kolczadk

po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwvanan
stworzenia dobrych warunkéw dla paglsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie
kolczatly, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych psoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.3. Krzewy

5.3.1. Wymagania dotycgce przesadzenia krzewow

Wymagania dotycce przesadzenia krzewow sastpujace:
miejsce sadzenia — powinnodwryznaczone w terenie, zgodnie z dokumetpopjektows,
dotki pod krzewy powinny miegtebokas¢ 45 cm isrednig; 30 cm i zaprawione ziemurodzajma,
korzenie ztamane i uszkodzone ngl@rzed sadzeniem przyci
korzenie rélin zasypywé syplg ziemig, a nasgpnie prawidtowo ukdi, uformowa miske i podlat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze

okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),

pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatlk,

wymiany gleby jatlowej na ziemiurodzaja z kontroh grubgci warstwy roZcielonej ziemi.
iloéci rozrzuconego kompostu,

prawidtowego uwatowania terenu,

zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

gestaici zasiewu nasion.

6.3. Krzewy

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pgglacji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:

wielkosci dotkow pod krzewy,

zaprawienia dotkéw ziemiurodzajn,

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentagrojektovy w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i
odmian, odlegtéci sadzonych rdin,

materiatu rélinnego w zakresie wymagdajakaosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku
zgodndci z normami: PN-R-67022[2] i PN-R-67023[3],

opakowania, przechowywania i transportu materiadlimego,

odpowiednich terminéw sadzenia,

zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola rob6t przy odbiorze posadzonych krzewéwydoy:

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektova,

zgodndci posadzenia gatunkéw i odmian orazdickrzewdw z dokumentagjprojektovy,
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- wykonania misek przy krzewach feodbior jest na wiosglub wykonaniu kopczykéw, jeli odbidr jest
na jesieni,
- jakosci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09njabania ogoélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-00.00.09n\&gania ogoine”.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowémizurodzajnej, roielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
Cena posadzenia 1 sztuki krzewu obejmuje:
- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzewippanie i zaprawienie dotkow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzelwaewy lisciaste
4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,ddza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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