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M - ZUWM.02.13 Pogotowie mostowe z podiaikiem

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgzianych z
pogotowiem mostowym

1.2.  Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkéatawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techn& dotycz zasad prowadzenia robot
zwigzanych z zabezpieczeniem miejsca wypadku, zabempieam uszkodze drobnymi
naprawami przy obiektachipnierskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pogotowie mostowe -rozne roboty zwizane z zapewnieniem bezpietg®va konstrukcji
inzynierskich oraz ich zytkownikéw wykonywane w trybie natychmiastowym (ma4h od
momentu zgloszenia).

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotygee materialdbw podano w SST DM - 00.00.00 ,Wymagagalne”, pkt
2.

2.2. Dobor materiatow
W zaleznosci od zgtaszanego rodzaju robot.

2.3. Przechowywanie materiatéw

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM - 00.00.00 ,Wymagania ogdolnét, &
3.2. Wykaz sprzetu do wykonania robot
* Podnagnik koszowy. Minimalna wysok@é podnoszenia 10 m.,
* Elektrownia spalinowa 5 kW,
* Wiertarki elektryczne udarowe,
» Szlifierki katowe,

* Klucze, wketaki, mitotki, itp.
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4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST DM - 00.00.00 ,Wymagagiane”, pkt
4.

Wykonawca jest zobowtany do stosowankxodkdw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie
na wiaciwosci materiatdw i roboét.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdélne

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST DMO@OO ,Wymagania ogolne”, pkt 5.
5.2.  Przygotowanie robét

W uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru rglezgodné zakres prowadzonych robét oraz czas i
miejsce ich wykonania.

5.3.  Opis wykonania robot
W zaleznosci od charakteru wykonywanych prac mdg by¢:
* kontrole stanu technicznego,
* drobne naprawy poleggje na gjciu, spawaniu, uzupetnianiu nawierzchni itp.
* zabezpieczanie konstrukgciji,
* zabezpieczanie miejsca zdatze
* Inne prace nie gie powyej, a zwazane z zapewnieniem bezpiegzeva.
5.4.  Warunki wykonywania robot
Prace prowadzone sv trybie 24h.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jako ci rob6t podano w S £00.00.00. ,Wymagania ogdélne”, pkt 6.
6.2. Kontrola materiatow

Kontrola polega na wzrokowej ocenie stopnia umgeigszczonej powierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM - 00@MQWymagania ogolne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest jedna godzina [1h].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST DM - Q0@QWymagania ogélne”, pkt 8.
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1.1. Szczegdtowe zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

1.2. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM - Q0@QWymagania ogoélne”, pkt 9.
1.3. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena jednostkowa uwzglnia zapewnienie niegbnych czynnikbw produkcji, prace
przygotowawcze i pomiarowe, oznakowanie terenu tolkdszt zakupu materiatdbw. Cena
uwzgkdnia odpady i materialy pomocnicze.

10.  PISMIENNICTWO | PRZEPISY ZWI AZANE
1. SST DM -00.00.00. ,Wymagania ogdine”,
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