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1 D.03.00.00 ROBOTY POMIAROWE I PRACE GEODEZYJNE
1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
pomiarowych i prac geodezyjnych.

1.1.2 Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna moze by¢ stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t zwigzanych z remontem i/lub przebudowg nawierzchni ulic m.st. Warszawa
zarzadzanych przez ZDM Warszawa.

1.1.3 Zakres robot objetych STWiORB

Zakres prac realizowanych w ramach robot pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuje:

1.1.3.1 Roboty przygotowawcze

Uzyskanie od Zamawiajagcego przed przystapieniem do robdt danych zawierajacych lokalizacje
wykonywanych robodt oraz ustalenie lokalizacji reperow.

Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegotowego wytyczenia robot.

Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu geodezyjnego.

1.1.3.2 Roboty zasadnicze

Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem drog, w tym w szczegolnosci:

- wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokosciowe punktow glownych krawedzi jezdni i punktow
wysokosciowych istniejgcej nawierzchni,

- uzupehienie krawedzi jezdni dodatkowymi punktami (wyznaczenie krawedzi),

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow charakterystycznych uktadu drogowego po korekcie
na podstawie technologii naprawy w celu sprawnego odprowadzenia wod opadowych do istniejacej
infrastruktury,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow charakterystycznych sieci uzbrojenia terenu oraz
obiektéw punktowych (studnie, stupy itp.),

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- biezace wykonywanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie glownych elementéw obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem lub przystgpieniem do wykonywania kolejnych warstw
konstrukcyjnych oraz ich geodezyjna inwentaryzacja.

1.1.3.3 Roboty koncowe

Sporzadzenie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej dla calego zakresu robdt budowlanych bedacych
przedmiotem kontraktu wraz z dopehieniem wszelkich formalnosci wynikajacych z obowigzujacych
przepisow.
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1.1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.1.4.

Ponadto uzyte ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

- Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

- Reper — trwaly (zwykle odcisnigty w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej o wyznaczonej wysoko$ci n.p.m.

1.1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.1.5.

1.2 MATERIALY

1.2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialdow podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.2.

1.2.2 Wymagania dla materialow

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych objetych niniejsza STWiORB sg:

- paliki drewniane o & 15-20 mm i dtugosci okoto 0,30m,

- prety stalowe 0 & 12 mm i dtugosci 30cm,

- bolce stalowe 0 & Smm i dlugosci 0,04-0,05m dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni,

- farba (do zaznaczania punktéw).

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

1.2.3 Kody robét wedlug Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)
Roboty objete niniejsza specyfikacja techniczng sg zakwalifikowane wedlug CPV, jako:

= 45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne,
1.3 SPRZET

1.3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.3.

1.3.2 Wymagania szczegolowa

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem glownych elementow konstrukcji budowlanych i tras sieci
migdzy obiektowych oraz reperéw roboczych beda wykonane recznie. Do robot geodezyjnych objetych
niniejsza STWiORB nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- odbiorniki GPS,

- pryzmat dalmierczy,
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- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

1.4 TRANSPORT

1.4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace $rodkdéw transportowych podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 1.4.

1.4.2 Wymagania szczegoltowe
Sprzet i materiaty objete niniejszymi STWiORB mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

1.5 WYKONANIE ROBOT

1.5.1 Ogodlne zasady dotyczgce wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.5

1.5.2 Wymagania szczegélowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow
prawa, ogolnymi zasadami wykonywania pomiaréw geodezyjnych, instrukcjami geodezyjnymi, PN, PN-EN
1 postanowieniami Kontraktu.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi przepisami prawa, przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca wykona inwentaryzacj¢ geodezyjna
w zakresie osi glownej i punktow charakterystycznych stanu istniejagcego obiektow budowlanych
przeznaczonych do remontu.

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania niwelety jezdni na podstawie wykonanej inwentaryzacji
stanu istniejgcego oraz dokumentacji projektowej opracowanej przez Zamawiajacego (tj. sprawozdania
techniczne, karty napraw i inne dokumenty bedace zaleceniami Zamawiajacego).

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtowne obiektow budowlanych
oraz punkty wysoko$ciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji.

Wszystkie roboty, ktore bazujag na dokumentach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem tych dokumentéw przez Zamawiajacego/Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

1.5.3 Wyznaczenie (sprawdzenie) punktow glownych osi trasy drogowej i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly. .
Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m.
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Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz projektowanej trasy powinna wynosi¢ 100
metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem projektowanego koryta
elementow drogi, oraz obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byl mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

1.5.5 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowa¢ przed przyjeciem robot geodezyjng inwentaryzacje
powykonawcza przedstawiajgcag wszystkie obiekty tak, jak zrealizowal je Wykonawca, z zaznaczeniem
lokalizacji, wymiaréow i detali wykonanych robdt podajac odniesienie do dokumentacji projektowe;.
Dokumentacja musi by¢ przygotowana zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami prawa w Polsce. Do
obowigzkéw Wykonawcy nalezy dopelienie wszelkich procedur wynikajacych z obowigzujacych
przepisow, w tym przekazanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej do wlasciwego osrodka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.6.1 Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

1.6.2 Wymagania szczegéltowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakoSci robot i materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem
budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow,
norm, instrukcji lub przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

Inzynier Kontraktu jest uprawniony do prowadzenia wtasnej kontroli robdt (w tym kontroli analityczne;j).
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1.6.3 Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg obowigzujacych przepisow prawa i ogdélnych zasadam wykonywania pomiarow
geodezyjnych.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i wysokosci gtownych punktéw geodezyjnych obiektow inwestycji.

1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogolne zasady dotyczace obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.

1.7.2 Jednostka obmiarowa
Roboty pomiarowe i prace geodezyjne rozliczane sa, zgodnie z Przedmiarem Robot ryczattowo. Jednostka
obmiarowg prac geodezyjnych jest 1 kpl. (jeden komplet).

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Ogolne zasady dotyczace odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.8.

1.8.2 Wymagania szczegélowe

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilo$ci, jako$ci 1 warto$ci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inzynierowi do
oceny 1 zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robdt, w tym geodezyjng inwentaryzacje
powykonawcza.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, postanowieniami
Kontraktu oraz obowigzujacymi normami (PN, PN-EN).

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI

1.9.1 Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.9.

Platno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Kontraktu i oceng
jakosci wykonania robot.

1.9.2 Cena wykonania robét
Cena ryczaltowa podana przez Wykonawce obejmuje:
- inwentaryzacj¢ stanu istniejgcego trasy drogowej, jej punktow wysokosciowych i sytuacyjnych,
- opracowanie niwelety na podstawie inwentaryzacji stanu istniejgcego,
- wytyczenie trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych, a w szczegdlnosci:
o wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokosciowe punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
o uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
o wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
o wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
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o zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i1 ewentualne odtworzenie, wytyczenie niezbgdnych punktow
charakterystycznych obiektow i instalacji, (sytuacyjne i wysoko$ciowe),

wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gldownych elementéw inwestycji w wykopie

przed zasypaniem oraz ich geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza elementdw naziemnych po wykonaniu prac

nawierzchniowych,

sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej (zgodnie z [1]),

przekazanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej do wlasciwego os$rodka dokumentacji

geodezyjnej i kartograficznej oraz Inwestora (Zamawiajacego).

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

[1]

[2]

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 Iutego 1995 r. w sprawie
rodzaju 1 zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. z 1995 r., nr 25, poz. 133).

Obowiazujace normy — PN, PN-EN.
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