PROGRAM ROBOT BUDOWLANYCH
dla montazu urzadzen do Pomiaru predkosci na moscie i wiadukcie

Poniatowskiego.
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Zarzad Drog Miejskich planuje montaz stacjonarnych urzadzen pomiaru predkosci na
moscie i wiadukcie Poniatowskiego. Planowane prace polega¢ majg na montazu urzadzen
stuzagcych do punktowego pomiaru predkosci na wiadukcie i moscie Poniatowskiego.
Urzgdzenia bedg przytwierdzone do  konstrukcji wiaduktu poprzez  kotwy
i doprowadzone zostanie do nich zasilanie. Realizujac zasilanie w pierwszej kolejnosci beda
wykorzystywane istniejgce punkty przytaczenia do sieci bedace wiasnoscig miasta.
Zasilanie w energie elektryczng realizowane bedzie poprzez utozenie kabli zasilajgcych
wykonanych w technologii ognioodpornej bezhalogenowej w rurach ostonowych
wykonanych w technologii nierozprzestrzeniajacej ptomienia i odpornych na promieniowanie
UV do najblizszych punktdéw przylaczenia bedgcych wtasnoscia miasta. Z informaciji
pozyskanych przed ogtoszeniem zamoéwienia nie jest konieczne uktadania kabli
odpowiedzialnych za przesyt danych bowiem te bedg wysylane przy pomocy tgcznosci
komérkowej. Z uwagi ha nierozstrzygnietg procedure przetargowg ZDM nie jest w stanie
zagwarantowac, ze nie bedzie konieczne utozenie dodatkowego okablowania. Zostanie ono
uwzglednione w projekcie wykonanym przez wybranego w przetargu Wykonawce.

Sposéb montazu fotoradarow przy jezdni okreslajg wymagania zapisane w
zatgczniku nr 4 do Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. 2019, poz. 2311) . Nie jest planowana ingerencja w jezdnie wiaduktu i mostu
Poniatowskiego. Urzadzenia beda posadowione na chodnikach.

Urzadzenia sg pomalowane barwg regulowang przez przepisy. Obudowa
urzadzenia rejestrujgcego musi mieé barwe zd6itg, spetniajagcg wymagania okreslone w
zataczniku nr 1 do przywotanego wyzej Rozporzadzenia. Ponizej przedstawiamy
wizualizacje urzadzenia zlokalizowanego na wiadukcie. Jest to przyktadowa wizualizacja
pokazujgca dotychczas montowane w Warszawie maszty do urzadzen stuzgcych do

pomiaru predko$ci. Wizualizacja przedstawia rodzaj masztu .
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Przyktadowa lokalizacja masztu
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Ponizej przedstawiamy wstepnie zaktadane lokalizacje do montazu urzgdzeh do pomiaru

predkosci na moscie i wiadukcie Poniatowskiego.




W zatgczeniu do uzupetnienia przedstawiona jest szczegotowa zaktadana

lokalizacja urzadzeh do pomiaru predkosci na projekcie organizacji ruchu. Nalezy

pamieta¢, ze urzadzenia w tych lokalizacjach sg planowane przez Zamawiajacego i ich

lokalizacja moze ulec korektom w zalezno$ci od szczegdétowych wymagan lokalizacji

urzgdzen wykonawcy wybranego w przetargu.

Ponizej przedstawione sg wymagania techniczne dla urzadzen do pomiaru

predkosci na moscie i wiadukcie Poniatowskiego.

MINIMALNE WYMAGANIA DLA URZADZEN REJESTRUJACYCH

Zasilanie napieciem znamionowym 230 V AC /50Hz.

Rejestracje wykroczen w ruchu drogowym polegajgcych na przekroczeniu
dozwolonej predkosci przez pojazdy. Poziom detekcji prawidtowo zarejestrowanych
wykroczen nie moze by¢ mniejszy niz 90% sposrod wszystkich pojazdow
popetniajgcych naruszenie w obszarze detekcji urzadzenia pomiarowego.

Pomiar predkosci w zakresie co najmniej od 30 km/h do 220 km/h.

Rejestracje obrazu naruszeh przepisow ruchu drogowego za pomocg techniki
cyfrowej o rozdzielczosci matrycy nie mniejszej niz 1100 x 750 pikseli w postaci co
najmniej 1 klatki obrazu cyfrowego, a w szczegolnosci:

a) obrazu pojazdu popetniajgcego wykroczenie umozliwiajgcego zapewnienie
wysokie] skutecznos$ci rozpoznawania numeréw tablic rejestracyjnych przy uzyciu
dowolnego algorytmu ANPR (minimum 90% poprawnie rozpoznanych numeréw
tablic rejestracyjnych) oraz

b) czytelnego wizerunku kierujgcego pojazdem, jezeli stanowi on element obrazu
naruszenia (minimum 90 % czytelnych zdje¢ z wizerunkiem kierujgcego).

Prace przyrzagdu zamontowanego na maszcie w temperaturze otoczenia od -25°C do
+55°C.

Rejestracje oraz umieszczenie w kadrze zdjecia nastepujgcych danych: data i czas
wykonania zdjecia, lokalizacja urzadzenia, dopuszczalna maksymalna predko$s¢ w
miejscu wykonania pomiaru, wskazanie predkosci rejestrowanego pojazdu, numeru
kolejnego zdjecia, kierunku w ktérym poruszat sie zarejestrowany pojazd (pojazd
odjezdzajacy lub nadjezdzajgcy), danych dotyczgcych pasa ruchu, na ktérym zostato
zarejestrowane naruszenie wraz z odpowiednim zapisem w pliku danych
ewidencyjnych dot. kazdego z zarejestrowanych wykroczen

Wykonywanie dobrej jakosci zdje¢ eliminujgc efekty powstawania reflekséw na
przednich lub tylnych szybach pojazdow w zaleznosci od kierunku dokonywania
pomiaréw i rejestracji wykroczen drogowych, przy uzyciu specjalistycznych filtréw
antyrefleksyjnych lub innych skutecznych metod przeciwdziatania temu zjawisku.

Rejestracje naruszen w ruchu drogowym na co najmniej czterech pasach ruchu
niezaleznie od tego, po ktérym pasie porusza sie mierzony pojazd, bez koniecznosci
zmiany ustawien i konfiguracji urzadzenia rejestrujacego.

Automatycznej identyfikacji pasa ruchu — urzadzenie w kadrze zrejestrowanego
naruszenia wskazuje po ktérym pasie poruszat sie zarejestrowany pojazd, ktéremu
zmierzona zostata predko$¢é

10.

Automatyczne rozréznianie pojazdéw osobowych i motocykli od ciezarowych wraz
z odpowiednim zapisem w zestawie danych ewidencyjnych dotyczgcych kazdego
z zarejestrowanych wykroczen.

11.

Mozliwos¢ zapewnienia niezaleznej konfiguracji w zakresie ustawien osobnych
progow predkosci dla pomiaru pojazdéw nadjezdzajacych oraz oddalajgcych sie
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z podziatem minimum na nastepujgce kategorie pojazdéw:

a) samochody osobowe i motocykle,

b) samochody ciezarowe (np. dla samochodoéw osobowych i motocykli 60 km/h, a dla
samochodow ciezarowych 50 km/h).

12.

Automatyczng zmiane dozwolonej predkosci wedtug parametréow ustawionych przez
Zamawiajgcego (godzina zmiany, limit predkosci oraz prég wyzwolenia) wraz z
odpowiednim zapisem w zestawie danych ewidencyjnych dotyczacych kazdego
z zarejestrowanych wykroczen.

13.

Automatyczny restart urzadzenia po zaniku zasilania oraz automatyczny powroét
do ostatnich ustawien i konfiguracji, skutkujgcych kontynuacja pracy urzadzenia oraz
rejestracjg wykroczen drogowych, bez koniecznosci dokonywania ponownej
konfiguracji. W przypadku braku zasilania lub awarii urzgdzenia, wszystkie
zarejestrowane do momentu zaniku zasilania lub awarii dane muszg zostaé
zachowane w urzgdzeniu do czasu skutecznego ich wystania do CPD CANARD.

14,

Komunikacje z urzadzeniem rejestrujacym za posrednictwem dotgczonego
wyswietlacza dotykowego lub panelu sterujgcego lub komputera przenosnego typu
Laptop. W przypadku potaczenia przewodowego nalezy urzgdzenie wyposazyé
w przewod taczacy o dtugosci minimalnej 2m. Wszystkie komendy oraz komunikaty
muszg by¢ wyswietlane w jezyku polskim, a oznakowania przyciskéw
oraz piktogramy czytelne dla uzytkownika.

185.

Zasilanie napieciem znamionowym 230 V AC /50Hz.

16.

Oprogramowanie oraz interfejs uzytkownika pozwalajgcy na rozroznianie poziomow
uprawnien przypisanych do réznych uzytkownikow, a w szczegélnosci powinien
uwzgledniaé podziat na: uzytkownika (operatora), administratora oraz serwis.

17.

Zapewnienie automatycznej synchronizacji czasu zegara urzadzenia rejestrujacego
z dowolnym serwerem czasu z wykorzystaniem protokotu NTP oraz poprzez modut
GPS.

MINIMALNE WYMAGANIA DOTYCZACE OBUDOW

18.

Obudowa masztu musi byé wyposazona w czujnik temperatury oraz czujnik
bezwtadnosciowy lub czujnik uderzenia. Czujnik musi dziataé w zakresie czutosci
min. od 1g do 10g, w sposéb umozliwiajacy jego kalibracje przez pracownikow
Zamawiajgcego. ]

ZASTEPCA NACZELNIKA
WYDZIALL) sy CNALIZAC
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SE5dstian Kubanek

Zatgczniki:

1.

Organizacja ruchu z zaznaczona planowang lokalizacjg urzadzernh na moscie i wiadukcie
Poniatowskiego.
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