Projekt sygnalizacji Swietlnej

Skrzyzowanie:

Al. Wilanowska — Sobieskiego

wraz Z pizejéciem dla pieszych
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Nadzorowanie sygnatéw czerwonych (i odpowiednikéw)

al. Wilanowska - Sobieskiego

Grupa 1K - sygnalizator nr 2 lub 3

Grupa 2K - sygnalizator nr 4 lub 5

Grupa 3K - sygnalizatornr 67

Grupa 4K - sygnalizator nr 8

Grupa 5K - sygnalizator nr 9 lub 10

Grupa 6K - sygnalizator nr 11 lub 12

Grupa 7K - sygnalizator nr 13

Grupa 8K - sygnalizator nr 15 fub 16

Grupa 9K - sygnalizator nr 17 lub 18

Grupa 11P/R - sygnalizator nr (21 i 22) lub (23 i 24)
Grupa 12P/R - sygnalizator nr (25 i 26) lub (27 i 28)
Grupa 13P/R - sygnalizator nr (29 i 30) lub (31 32)
Grupa 14P/R - sygnalizator nr (33 i 34) lub (35 i 36)
Grupa 15P/R - sygnalizator nr (37 i 38) lub (39 i 40)
Grupa 16P/R - sygnalizator nr (41 i 42) lub (43 i 44)
Grupa 17P/R - sygnalizator nr (45 i 46) lub (47 i 48)
Grupa 18P/R - sygnalizator nt (49 i 50) lub (51 i 52)
Grupa 19P/R - sygnalizator nr (53 i 54) lub (55 i 56)
Grupa 20 P/R - sygnalizator nr (57 i 58) lub (59 i 60)
Grupa 27B - sygnalizator nf 67

al. Wilanowska - Sobieskiego przejscie dla pieszych
Grupa 10K - sygnalizator nr 19
Grupa 21P/R - sygnalizator nr (61 i 62) lub (63 i 64)



OBLICZENIA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH

al. Wilanowska - Sobieskiego czgsé 1/4
kolizja ev»(/je;ﬁgscji gviit?c?n dhugose tz [s] droga pc;gjikz%ié tm [s]
im] [mvs] pojazdu [m] dojazdu [m] [mis]

1-3 45 13,88 10 3 48 16,67 5
341 60 1.1 10 3 39 16,67 7
15 35 13,88 10 3 38 16,67 4
5-1 47 13,88 10 3 34 16,67 6
1-6 47 13,88 10 3 44 16,67 5
6-1 61 11,11 10 3 60 16,67 6
1-7 104 13,88 10 3 30 16,67 10
7-1 21 11,11 10 3 96 16,67 1
1-8 70 13,88 10 3 22 16,67 8
8-1 31 13,88 10 3 60 16,67 3
19 60 13,88 10 3 28 16,67 7
9-1 36 11,11 10 3 50 16,67 5
1-11 12 13,88 10 3 0 1,4 5
11-1 10 14 0 0 2 16,67 8
1-13 88 13,88 10 3 0 1,4 11
13-1 10 1,4 0 0 78 16,67 3
2-4 104 13,88 10 3 21 16,67 10
4-2 22 11,11 10 3 103 16,67 -1
2-5 73 13,88 10 3 19 16,67 8
5-2 28 13,88 10 3 61 16,67 3
2-6 58 13,88 10 3 26 16,67 7
6-2 32 11,11 10 3 53 16,67 4
2-8 a7 13,88 10 3 40 16,67 4
8-2 49 13,88 10 3 37 16,67 6
2-9 56 13,88 10 3 51 16,67 5
9-2 58 11,11 10 3 54 16,67 6
2-12 89 13,88 10 3 0 1.4 i1




OBLICZENIA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH

al. Wilanowska - Sobieskiego czgs¢ 2/4
droga predkosc dkos¢
kolizja ewe;'l:.;acji eV\/[?r:(/L;%cji po‘;z?ﬁ[ém] s doj:;%%a[m] PJIEE/%ZC tm [s}
12-2 7.5 1,4 0 0 78 16,67 1
2-14 12 11,11 10 3 0 14 5
14-2 13 1,4 0 0 2 16,67 10
3-5 61 11,11 10 3 52 16,67 7
5-3 52 13,88 10 3 56 16,67 5
36 45 11,11 10 3 45 16,67 6
6-3 47 11,11 10 3 43 16,67 6
3-8 34 11,1 10 3 35 16,67 5
8-3 34 13,88 10 3 28 16,67 5
3-9 43 11,11 10 3 37 16,67 6
9-3 as 1,11 10 3 37 16,67 6
314 12 11,11 10 3 0 1,4 5
14-3 13 1,4 0 0 2 16,67 10
317 78 11.11 10 3 ] 1,4 11
17-3 10 14 0 0 62 16,67 4
3-22 63 11,11 10 3 40 16,67 8
22-3 40 10 14 0 60 16,67 2
3-27 63 11,11 10 3 40 16,67 8
27-3 43 10 14 3 52 16,67 6
4-9 27 11,11 10 3 106 16,67 -1
9-4 106 11,11 10 3 19 16,67 13
4-20 13 11,11 10 3 0 1,4 6
20-4 5 1,4 0 0 2 16,67 4
5-9 28 13,88 10 3 61 16,67 3
9-5 75 1,11 10 3 19 16,67 10
5-17 68 13,88 10 3 0 1,4 9
17-5 10 1,4 0 0 58 16,67 4




OBLICZENIA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH

al. Wilanowska - Sobieskiego czest 3/4
kolizja evféf(’f:c;i :ﬁiﬁﬁi diugose t [s) draga "Jﬁ;kzﬁé m [s}]
{m] (mJs] pojazdu {m] dojazdu [m} [mis]
5-19 13 13,68 10 3 0 1,4 5
19-5 13,5 1,4 0 0 2 16,67 10
5-27 47 13,88 10 3 35 16,67 6
27-5 40 10 14 3 46 16,67 6
6-7 104 11,11 10 3 31 16,67 12
7-6 32 11,11 10 3 102 16,67 1
6-8 70 11.11 10 3 22 16,67 9
8-6 31 13,88 10 3 59 16,67 3
6-9 59 11,11 10 3 27 16,67 8
9-6 61 11,11 10 3 26 16,67 8
6-13 88 11,11 10 3 0 1,4 12
13-6 10 1,4 0 0 77 16,67 3
6-19 13 11,11 10 3 0 1,4 6
19-6 13,5 1,4 0 0 2 16,67 10
6-27 61 11,11 10 3 60 16,67 6
276 61 10 14 3 60 16,67 7
7-15 16 11,11 10 3 0 1,4 6
15-7 5 1.4 0 0 2 16,67 4
7-27 23 11,11 10 3 96 16,67 1
27-7 97 10 14 3 21 16,67 13
B-16 12 13,88 10 3 0 1,4 5
16-8 13,5 1,4 0 0 2 16,67 10
8-18 68 13,88 10 3 0 1,4 9
18-8 1 1,4 0 0 57 16,67 2
8-27 22 13,88 10 3 65 16,67 2
27-8 72 10 14 3 18 16,67 11
9-12 92 11,11 10 3 0 1,4 13




OBLICZENIA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH

al. Wilanowska - Sobieskiego czest 4/4
kolizja evg;:t%:cji S&ii'ﬁﬁ diugosc t2s] droga pdrdeakzZic tm {s]
[m] [m/s] pojazdu [m] dojazdu [m] [mis]

129 7 14 0 0 78 16,67 1
9-16 12 11,11 10 3 0 1,4 5
16-9 13,5 1,4 0 0 2 16,67 10
9-27 27 11,11 10 3 58 16,67 3
279 62 10 14 3 23 16,67 10
11-22 10 1,4 0 0 2 16,67 8
22-11 12 11.11 10 0 0 1,4 2
11-27 10 1,4 0 0 2 16,67 8
27-11 12 10 14 3 [} 1.4 6
13-27 10 14 0 0 77 16,67 3
27-13 88 10 14 3 0 1,4 14
14-23 13 1.4 0 0 2 16,67 10
23-14 12 11,11 10 0 0 1.4 2
17-22 10 14 0 0 46 16,67 5
2217 56 10 14 ] 0 1,4 7
18-23 7 1,4 0 0 45 16.67 3
23-18 57 11,11 10 0 0 1,4 7




TABLICA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH
al, Wilanowska - Sobieskiego

GRUPY ROZPOCZYNAJACE

1K | 2K | 3K | 4K | 5K | 6K | 7K | 8K | 9K [11P/R|12P/R|13P/R|14P/R 'ISP.intBPﬂl{‘l TP/R|18P/R|19P/R|20P/R| 225 | 23S | 27B
1K 7 5 5 10 8 7 5 1" 1K
2K 10 ] 7 5 5 11 5 2K
3K 8 -] 7 5 6 5 1" 8 8 3K
4K 1 2 6 4K
5K 6 4 5 4 9 5 6 5K
6K | 7 | 5 | 7 yz{ 10| 9 12 3 7 | &K
7w 1 2 [ 2 7K
8K 4 ] 5 4 5 9 2 8K
9K 5 7 6 13 10 9 13 6 5 9K
w
Q
ﬁ 11P/R| 8 8 & [11PAR
3
2
Q  [repm 2 2 12P/A
>
.
H 13P/R| 4 4 4 [13P/R|
[
14P/R 10 10 10 14P/R
15P/R 4 15PIR)
16P/A 10 10 1G6PIR
17PIR 4 5 5 17PA
18P/R 2 3 16P/R
19P/R| 10 10 19PJR}
20P/R| 4 20P/R|
2285 228
Ao, Zy 7g
238 7 238
#
278 9 7 7 14 1 10 6 14 278
1K 2K | 3K | 4K | 5K | 6K | 7K | BK | 8K 11PJ'Hl12PIR 13P/R{14P/R| 158P/R|16P/R{1TP/R| 18P/R| 19P/R|20P/R| 225 | 23S | 27B
UWAGA:
Czasy miedzyzielone dla pojazdéw wraz z sygnatemn zGHym i czerwono-zdltym,
Czasy miedzyzielone dla pieszych bez sygnatu zielonego migowege.
nes...22. 19
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OBLICZENIA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH
al. Wilanowska - Sobieskiego przejscie dla pieszych

droga predkosé predkosé
kolizja ewakuacli | ewakuacji Dc.’;u%(:fc tz [s] do‘:;?:lga[m dojazdu tm [s]
[m T L im] jazdu {m] [m/s]
10-21 12 1,11 10 3 0 14 5

21-10 5,5 14 0 0 2 16,67 4




TABLICA MINIMALNYCH CZASOW MIEDZYZIELONYCH
al. Wilanowska - Sobieskiego przejscie dla pieszych

Autor:
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5
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PROGRAM 1

vwyaziai Huchu Divgowe,
Komendy Stotecznej Poli

Z(g NUMERY 208 -ﬂg'zﬂh ﬂﬁﬁtﬂﬂf;iggé[ orgénhaqiruc
?35 ?39: SYGNALIZATOROW CZAS REALIZACJI W SEKUNDACH d .fiiine pozytywnie - lataunic
| ¥ 0O 10 20 30 40 5 60 70 80 0 100 110 120
11 K|[1,23,4a T
2| K |4,5,4a T CLTTTT 9 ‘fépi.,a,:u
3| K |67
4| K |[8,65 ENENNRENNENE NSRS 2z e 1 (AR
5| K910, 9« 0 U; . f’“g‘gﬁcgj?
6| K [11,12 NN RN NN EEEE r WILK
71 K |13,66 I
8 [ K |15,16,15a T 1T ~
9| K |17,18
11(P/R|21, 22, 23, 24 (EE NSNS
12 |P/IR|25, 26, 27, 28 T T T T T
13| PR |29, 30, 31, 32 T T I
14|PR|33, 34, 35, 36 EEEEERE]
15 [P/R|37, 38, 39, 40 T TTI T O O T T T T T T
16 [P/R|41, 42, 43, 44 L T T O T T T T OO
17 |PIR|45, 46, 47, 48 [T
18 | PIR|49, 50, 51, 52 LTI I
19 | P/R|53, 54, 55, 56 NN EEEERE RN TITIIITTT
20 | P/R|57, 58, 59, 60 I O K O
221 S 11 T T T T T T R e e T e e e
231 S |4 P O T T T LTI YT T TREF
27| B |67 1T
B
T O O O O O o T T
1 0 6
O O O
O O O O T T T
L O I O 0 O O
8 O 0 O 5
O T O O T T
0 10 20 30 40 50 60 70 . 80 90 100 110 120
Ozn. sygnalow: Ozn. typu grupy: Grupy kolizyjne: Grupy z nadzorowaniem
i %mu E ?m%owa wg tab. czasow miedzyzielonych %ﬁf : 4?_2{4
E' 20ko-czewone 15 5 -strzalka war, ’ llz.%ﬁq.! ;,/
S . R rowerowa S[E 2070 |
@ e pulujace errmion - ]
Numer skrzyzowania | Typ sterownika "ms“""*"“";!_w. " Sobleski ) _,!"" @H‘“’"m
Aulor. T. Szawlowsk w7 nfﬂ?;; % Aot e L
Data uruchomienia ... ................................ 57 - _ Praiach
Program | Cyki[s] | Offset]s] _Godziny pracy 018 LUT 1 4 |
i 120 ] —05:00 - 14 4
2 120 0 2007300 !/ 7Y
3 ) 5% 23:00-05:00 ;/Z fﬁ
Wy




PROGRAM 2

Kgmenay Stoizcine] Poii
PIOIEKT - S,

. 2010 EMATUbSE s ganizacji ruc
% % stN,:ligi':(‘;ROW CZAS REALIZACJI W SEKUNDAGH "””‘epozmwne - egatywmie
x % 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
1] KI1,23, 4« TII 1T
upgwaznieljia
2| K |45, Ga T R T -, i
3| KI67
4 | K (8,65 8 dbeL Nk,
51K 9,10, e NEEEE NN - Rucmr! I';"iggl?g'?
6| K [11,12 N g | fmm
71 K 13,66 T T TT 4
8 | K [15,16,15 T T T
91 K|[17,18 EEEEENEE RN
11| PR|21, 22,23, 24 NSRS EEEEENENREERI
12 | P/R|25, 26, 27, 28 N
13 [P/R|29, 30, 31, 32 EEENEEEEENEEEE
14 | P/IR|33, 34, 35, 36 ENEERNEEENRIT
15 | PIR|37, 38, 39, 40 Il T O T T T T
16 | PIR|41,42, 43, 44 MmN T T T T O T T TTLd
17 |PIR|45, 46, 47, 48 [T
18 | P/R|49, 50, 51, 52 I I ITTIT
19 | PIR|53, 54, 55, 56 T T T T NSNS NN
20 | P/R|57, 58, 59, 60 NN NSNS NN NN E]] I T ITIT
221 S |1 O L LR s
231 S |4 T e R T LT T T o e e
271 B |67 LT T T T T A o e Y =) = e e o e TS AR 1
O 00 O
EEE NN SN NSNS RN NN NS NN NN RN R R
BN EE NSNS AN EEEERE SN ENE NSNS RN RSN RN
T O O O L T T T T T
O O O O O O T O L T T
EEE NN NN NSNS A NN REA R RN
O o O T T O T OO T
O O O T T O O O O T O T T e Ty
0 10 20 30 40 5 60 70 80 9% 100 110 120
Ozn. sygnalow; Ozn. typu grupy: Grupy kolizyjne: Grupy nadzorowaniem
ﬁl m g :kglowaa- wg tab. czasow migdzyzielonych a0y
B iowavos s § st 4 ‘"9995”?9‘"7.25“’93» Mt{éﬁ‘
@ irenbes HSIE 2nzp .
Numer skrzyzowania | Typ sterownika 1"“‘“ Sehyzeeamin '!' .S “"' “" £ ¢ .°.) cia
Sggr ThSzawlc;wski OE gOE?B ﬁ’jazﬂdp’s' > 20/02 |19
GAEROMIBAIR = 2 17 siad v s et s ists Conssanan o e 10 -
Program | Cyki[s] | Offset[s] po?gdﬂ"y /‘r’]g‘z’l&a ks
7 120 0 05:00 - 14:00 z %
e i i
i




PROGRAM 3

vwpaziai Hucig rogowey

Komenay Sinisoe

nej rolic

&

2 # DIGIEKT e
g | g NUMERY Y{'7abdpictzpnia robot organizacii ruc
g ?39: SYGNALIZATOROW CZAS REALIZACJI W SEKUNDACH olinivje pozy{ywnge E 1%]3
& uﬁ 0 10 20 30 40 50 60 70 80 80 100 110 120
1] K|[1,2,3,4e TIT I NEE AN
2| K45, 4o TTTT RN EENEEE SRS ENN L enia
K xeofidarfim St 0070 Pulict
31 KI67 [T TITTITTTT
4| K |8,65 T EEEEEEEENEN N J
C CRAELNIK/
5| K [9,10, 2 RREEET mmma i e e S
Komendy Stoledznd| Paolicji
6| K|11,12 IEEEEE mamEuEsnnn A
7| K |[13,66 BN [T I TTTT
8 | K (15,16, 1Se- EEEEE NN A A N
9| K|17,18 I I
11|P/R{21, 22,23, 24 SR SN
12 | P/R|25, 26, 27, 28 EEEEE Nl I
13 [P/R|29, 30, 31, 32 T T T T T T
14 |P/R|33, 34, 35, 36 T A
15| P/R|37, 38, 39, 40 LTI T T T ey
16 | P/R|41, 42, 43, 44 (NN R SN NN AN NN NN
17 |P/R|45, 46, 47, 48 TTTIT [T T TITTTT
18 | P/R|49, 50, 51, 52 T O
19| P/R|53, 54, 55, 56 ENENENEEERENER RN EEEENE NSNS
20 | P/IR|57, 58, 59, 60 IO T T T Tl ISR NN AR
21 S |1 Emmms AR S S e sassessanaesssss=DNNNNNNNENE NN
231 S |4 T TR P T T TR LT T T T T
27| B |67 Mj ISNENENEENR RN
T T O O T O T T T T T T T T
T T O O O T O T T
I 0 0 0 0 0 0
T T T O O T T O T O T T T T T
T O O O O T T O T T
O 0 O
T T O O O O O O T T T O T
O O O O T O T O T O T o T T
0 10 20 30 40 50 60 70_ 80 - 90 100~ 110 120
Ozn. sygnalow; Ozn. typu grupy: Grupy kolizyjne: Grupy z nadzorowanigm -
g o 5 e o I
el : ; wg tab. czasow migdzyzielonych t TR L A s R AT O
Do |1 e s et i e
S o R  -rowerowa i B £ :
2 2ohe pubujsce ' g€ 2
Numer skrzyzowania | Typ sterownika | Ve2wa skizyzowania: ko' Sobieskisa o) :;m =
Data_|__Rodpis it e TRl |49
Autor: T. Szawlowski 082018 | A/MIN Vv oooh
DI UTUCHDFIBNIA 555 v o060 a e ais s s s slan s o IR Zhid 2019 -0p 19
Program | Cyki[s] | Offset]s] _Codzinypracy :
1 120 0 05:00 - 14:00 ~ I /
2 12 0 M- 200 | {// 4
3 %0 55 23:00-05:00 | Vr
.jj ! ]




Program 2 Program 1

Program 3

nutenay stotecznej Polic
promf\! SZKiC

vat ovganizacii ruch

. Gy
> | > <’ :vrﬂups DOZyTy\ﬂ!r“:~-rrFm TATTIMic
513 NUMERY CZAS REALIZACJI W SEKUNDACH
$|o SYGNALIZATOROW
x % 0 10 20 30 40 50 60 70 80 9 100 110 120

O O O T T T T T T T T LT Lllngggyﬁ$nmma
[Wmoadknis Stekczngm Pl
EEENIEEN NN NN NN NN NN SRR RN NN ENE
10| K |19, 20 I O T I I I 1111 [
21|P/R|61, 62, 63, 64 T T e e A 2 E LNk
Wydziktu Ruclju [pregoweq
| EEEEEENEEEEEREE NN EEENEENEEEREEEEEENEEEEEEEEREEE] I:_l'-'l‘l 2 ""’"“.'E-"‘“.‘-','
pedinsp. At WILK
IEENE NN BN BN BN RN AN R E NN NN E NN E DN R NN R NN Illl‘/»
JEN RN EENENEREEEEEEEERNEEE] AR ENENENEENENER
I O O O

101 K |19, 20  ENEEEENEE NN  SEEENEESE NSNS NEEEEN

21|P/R|61, 62,63, 64 | S S g T T | L O
| EEI SN E N EE RN NN E RN ENEENEEEEENEEEEEENEDNEEEEENE]
 IEEEEENENEE AN EEE NN EENEENENEENEEEEEEN] IEEEENEN]
| EEEE RN NN NS E NN NN NN E AR EEEEENEEEEEENNENEEEEERENR]
10 0 0 O O

10 K |19, 20  EENEEEEENE T O O T O T e ey

21|P/R|61, 62, 63, 64 e Ce G55 TRy I A O O
I 0 0 0 0 5 O O O O
T O T LTy
I O 0 5
O T T T T Tl
I 0 0 O
O O O O
I 0 O
I O
O O O O T Ly
I U
0 1 O
I A O O
O T O e o O o O O O T Ty
I EN SRR NSRS AN NN NN EEEENNENEE | HRSRRERERERRRS
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Ozn. sygnalow: Ozn. typu grupy: Grupy kolizyjne: Grupy z nadzorowéniem

H iteds K  -kolowa : he
[ czemwone P -piesza tab 6w mi i W’Zx ........ AB
[0 ziebne migowe 45 T -tramwajowa | W tab.czasow miedzyzielonych
| oaheests | g e "#’W,?‘%'T‘W DG  lg
B brak sygnatu
[v.} 20lte pulsujace SlE 2020
Numer skrzyZowania | Typ sterownika I"m_""z’f"“’“h e kol ff?:? - il
Aulor: T. Szawlowski 82018 _| 7117/ ) 20/0% 143
Data uruchomienia . ............coviimniniinnneennrenn. iR | ' i

Godziny pracy 201902411 :
Program | Cyki[s] Offse_et [s] T AT A | ST
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3 a5 pij Z00-0500 | .» _/{/.x / &
v i




Data uruchomienia

PRZEJSCIA MIEDZYFAZOWE - ARKUSZ 1/9

% % SYGNT\?.;??(Y)ROW CZAS REALIZACJ! W SEKUNDACH

£ % | pmr13 | [ PmF 24 || PMF 25 || PwF 36 || PMF 37

11 KI1,23,Aa TITT)T T 11 |

21 K 4,5‘”{(‘;~ TTITETTY TTICETTT TI1T

31 K67 TTTT

4| K 8,65 = TT1

5| K9 10, S TTTT

6 K |[11,12 TTTT

7| K |13,66 CIILT T T T

8 | K |15,16, 5 TITT NN AR NN AR

91 K |[17,18 TITTI O o EENE S NN

11|PR|21, 22, 23,24 ITTI
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Algorytm sterowania akomodacyjnego realizuje zmienne czasy wySwietlania sygnalow
zezwalajgcych w poszezegdlnych fazach, w zaleznosci od rejestrowanych zgloszen pojazdow lub
pieszych. Przewidziano mozliwo$¢ wystapienia 18 faz ruchu. Fazy te, wraz
z mozliwymi przej$ciami mi¢dzy nimi, przedstawiono na schematach.

Na wlotach skrzyzowania zlokalizowane sa indukcyjne detektory przejazdu oraz detektory
obecnos$ci. Wlotami priorytetowymi sg oba wloty Al. Wilanowskiej.

Algorytm z uwagi na duze obcigzenia w relacjach skr¢tu w lewo z zalozenia realizuje
sposéb tzw. sterowania wlotami. Niemniej z uwagi na to, iz relacje skretu w lewo obstugiwane
sg przez sygnalizatory kierunkowe S-3, algorytm jest tak skonstruowany, ze w przypadku
mniejszych obcigzen umozliwia realizacje faz obstugujacych relacje na wprost bez lewoskretow
(sterowanie klasyczne). Akomodowana jest rowniez relacja skretu w prawo z pétnocy na zachéd
(grupa 7K). W przypadku braku zapotrzebowania, wyswietlany jest sygnal zezwalajacy dla
grupy pieszo rowerowej 15P/R, co wptywa korzystnie na warunki ruchu pieszego i rowerowego.

Przejécia dla pieszych i przejazdy dla rowerzystow przez Al. Wilanowskg sg akomodowane
i wyposazone w detektory dla pieszych w formie przyciskow oraz stref automatycznej detekcji
pieszych i rowerzystow.

W przypadku braku zgtoszen z przyciskow dla pieszych lub w przypadku braku zgloszen
w strefach automatycznej detekcji pieszych/rowerzystow lub w przypadku braku zgloszen
z detektorow dla pojazdoéw w relacjach podporzadkowanych oraz na pasie do skrgtu w lewo
(grupa 3K), sygnalizacja realizuje faze dla kierunku gtownego tj. Al. Wilanowskiej.



RODZAJ I FUNKCJE DETEKTOROW

D1 - detektor przejazdu 3x2 m do badania luk w grupie 10K

D2 - detektor przejazdu 2x2 m do badania luk w grupie 27B

D3. D4 - detektory przejazdu 2x2 m do badania Jluk w grupie 1K

D5, D6, D7 - detektory przejazdu 2x2 m do badania luk w grupie 2K

D7a — detektor przejazdu 2x2 m do badania luk w grupie 3K

D8 - detektor obecnosei (jednoslady) stuzaey do wykrywania zapotrzebowania na obstugg grupy 3K
D9 - detektor obecnosci 1x20 m stuzacy do wykrywan ia zapotrzebowania na obsluge i wydluzanie
obstugi grupy 3K

D10 - detektor obecnosci (jednoslady) stuzgey do wykrywania zapotrzebowania na obstugg grupy 4K
D11, D12. D13 — detektory obecnoscei (jednoslady) stuzace do wykrywania zapotrzebowania na obstugg
grupy 5K

D14, D15, D16 — detektory obecnosci 1x20 m stuzace do wykrywania zapotrzebowania na obstuge i
wydtuzania obstugi grupy SK

D17 — detektor obecnosei (jednoslady) stuzacy do wykrywania zapotrzebowania na obstuge grupy 6K
D18 — detektor obecnosci 1x20 m stuzgey do wykrywania zapotrzebowania na obstugg i wydluzania
obshugi grupy 6K

D19 — detektor obecnosci (jednoslady) stuzacy do wykrywania zapotrzebowania na obstuge grupy 7K
D20 — detektor obecnosci 1x20 m stuzgey do wykrywania zapotrzebowania na obstuge i wydluzania
obstugi grupy 7K

D21, D22 — detektory obecnosci (jednoslady) stuzace do wykrywania zapotrzebowania na obstugg grupy
8K

D23, D24 — detektory obecnosci 1x20 m stuzace do wykrywania zapotrzebowania na obstuge i
wydhuzania obstugi grupy 8K

D25, D26 — detektory obecnoscei (jednoslady) stuzace do wykrywania zapotrzebowania na obstuge grupy
9K

D27, D28 — detektory obecnosci 1x20 m stuzace do wykrywania zapotrzebowania na obstugg i
wydhuzania obstugi grupy 9K

Pl, .... P6 — przyciski dla pieszych i rowerzystow stuzace do zglaszania zapotrzebowania na obsluge grup
I13P/R i 14P/R

DP1, DP2, DP3, DR1, DR2, DR3 — strefy detekcji automatycznej pieszych i rowerzystow, stuzgce do
zglaszania zapotrzebowania na obstugg grup 13P/R i 14P/R

P7, .... P13 —przyciski dla pieszych i rowerzystow stuzgce do zglaszania zapotrzebowania na obstuge
grup 11P/R i 12P/R

DP4, DP5, DP6, DP7, DR4, DR5, DR6 — strefy detekcji automatycznej pieszych i rowerzystow, stuzgce
do zglaszania zapotrzebowania na obstugg grup 11P/Ri12P/R

P14, P15 — przyciski dla pieszych i rowerzystow stuzgee do zghaszania zapotrzebowania na obstuge grupy
21P/R

DP8, DP9, DR7, DR — strefy detekeji automatycznej pieszych i rowerzystow, stuzace do zglaszania
zapotrzebowania na obstuge grupy 21P/R

Uwaga: wymagane jest odpowiednic zaprogramowanie przyciskow dla pieszych i rowerzystow. W przypadku awarii slerowania
zaleznego od ruchu i przejscia sygnalizacji $wietlnej w tryb pracy cyklicznej nalezy automatycznie uruchomié podswietlenie
zgloszenia zapotrzebowania na wszystkich detektorach pieszych.

Projekt sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu: Al. Wilanowska — Sobieskiego



WARUNKI LOGICZNE (Skrzyzowanie)

L_1K L - luka czasowa powyzej 4 sekund na detektorach przejazdu D3 i D4 — brak zapotrzebowania na
przedtuzanie czasu trwania fazy obstugujacej grupe 1K:

L 2K L — luka czasowa powyzej 4 sekund na detektorach przejazdu D5 i D6 i D7 — brak
zapotrzebowania na przedluzanie czasu trwania fazy obstugujacej grupe 2K;

L 3K Z — zajetos¢ detektora obecnosci D8 lub D9 — zapotrzebowanie na wystgpienie fazy obstugujacej
grupg 3K;

L 3K P — zajetos¢ detektora obecnosci D9 lub luka czasowa na detektorze D7a mniejsza od 5s —
zapotrzebowanie na przedluzanie fazy obstugujacej grupg 3K;

L_4K 5K _Z - zajetos¢ detektora obecnosci D10 lub D11 lub D12 lub D13 lub D14 lub D15 lub D16 —
zapotrzebowanie na wystapienie fazy obshugujgcej grupe 4K i 5K;

L_4K_SK P — zajetos¢ detektora obecnosci D14 lub D15 lub D16 — zapotrzebowanie na przedtuzanie
fazy obslugujacej grupe 4K i 5K;

L 6K Z — zajg¢tos¢ detektora obecnosci D17 lub D18 — zapotrzebowanie na wystapienic fazy
obstugujacej grupg 6K;

L 6K P — zajetos¢ detektora obecnosci D18 — zapotrzebowanie na przedluzanie fazy obstugujacej

grupe 6K;

L 7K Z - zajetos¢ detektora obecnosci D19 lub D20 - zapotrzebowanie na wystgpienie fazy
obstugujacej grupe 7K;

L_7K P — zajetos¢ detektora obecnosci D20 — zapotrzebowanie na przediuzanie fazy obstugujacej
grupg 7K;

L_8K_7Z — zajetos¢ detektora obecnosci D21 lub D22 lub D23 lub D24 — zapotrzebowanie na wystapienie
fazy obstugujacej grupe 8K;

L 8K P — 7zaj¢tos¢ detektora obecnos$ci D23 lub D24 — zapotrzebowanie na przedluzanie fazy
obslugujacej grupe 8K;

L 9K Z — zajetos¢ detektora obecnosci D25 lub D26 lub D27 lub D28 — zapotrzebowanie na wystapienie
fazy obstugujacej grupe 9K;

L 9K P - zajegtos¢ detektora obecnosci D27 Iub D28 — zapotrzebowanie na przedtuzanie fazy
obstugujacej grupe 9K;

L 27B_L - luka czasowa powyzej 4 sekund na detektorze przejazdu D2 — brak zapotrzebowania na
przedluzanie czasu trwania fazy obstugujgcej grupe 27B;

LP1 - wzbudzenie co najmniej jednego z przyciskow dla pieszych P1, P2, P3, P4, P5, P6 lub co najmniej
jednej ze stref automatycznej detekcji pieszych DP1, DP2, DP3 lub rowerzystéw DR1, DR2, DR3 —
zapotrzebowanie na obstuge grup 13P/R i 14P/R;

LP2 — wzbudzenie co najmniej jednego z przyciskéw dla pieszych P7, P8, P9, P10, P11, P12, P13 lub
co najmniej jednej ze stref automatycznej detekcji pieszych DP4, DP5, DP6, DP7 lub rowerzystow DR4,
DRS, DR6 — zapotrzebowanie na obstuge grup 11P/R i 12P/R;

Projekt sygnalizacji $wietinej na skrzyzowaniu: Al. Wilanowska — Sobieskiego



WARUNKI CZASOWE - SKRZYZOWANIE

Program Program Program
C =1120 [ =2120 [~ =390
Warunek Opis warunku Wa[rsli)SC Wa[l'sti)sé Wa[rst;sc
T1imin Minimalny czas trwania fazy 1 7 7 3
T1 Pézniejsze zakoficzenie fazy 1 9 11 3
T12 Najpbzniejsza chwila przejscia z fazy 1 do fazy 2 lub 3 33 29 5
T111 Najpézniejsza chwila przejécia z fazy 1 do fazy 11 lub 14 71 67 43
T112 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 1 do fazy 12 lub 15 44 40 16
T18 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 1 do fazy 8 68 64 40
T19 Najpbzniejsza chwila przejscia z fazy 1 do fazy 9 59 55 34
T118 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 1 do fazy 18 94 94 64
T24 Najpdsniejsza chwila przejécia z fazy 2 do fazy 4 46 42 21
T36 Najpé2niejsza chwila przej$cia z fazy 3 do fazy 6 46 42 21
T4min1 Minimainy czas trwania fazy 4 1 1 1
T4min2 Minimalny czas trwania fazy 4 z uwagi na pieszych 11 11 11
T4dmax1 Maksymalny czas trwania fazy 4 11 21 13
T4max2 Maksymalny czas trwania fazy 4 (dodatkowe wydhuzenie) 32 26 13
T48A Pézniejsza chwila zakoriczenia fazy 4 38 50 34
T412A Najpozniejsza chwila przejscia z fazy 4 do fazy 12 kb 15 przed faza 9 28 40 24
T48 Najpdzniejsza chwila przejécia z fazy 4 do fazy 8 59 55 34
T5min Minimalny czas trwania fazy 5 1 1 1
T5max1 Maksymalny czas trwania fazy 5 11 21 13
T5max2 Maksymalny czas trwania fazy 5 (dodatkowe wydiuzenie) 32 26 13
T58A Pozniejsza chwila zakoriczenia fazy 5 38 50 34
T58 Najpézniejsza chwila przejécia z fazy 5 do fazy 8 59 55 34
Témin1 Minimalny czas trwania fazy 6 1 1 1
Témin2 Minimalny czas trwania fazy 6 z uwagi na pieszych 11 11 11
Témax1 Maksymalny czas trwania fazy 6 11 21 13
Témax2 Maksymalny czas trwania fazy 6 (dodatkowe wydiuzenie) 32 26 13
T68A Pézniejsza chwila zakonczenia fazy 6 38 50 34
T615A Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 6 do fazy 15 przed faza 9 28 40 24
T68 NajptZniejsza chwila przejécia z fazy 6 do fazy 8 59 55 34
T7min Minimalny czas trwania fazy 7 1 1 1
T7max1 Maksymalny czas trwania fazy 7 11 21 13
T7max2 Maksymalny czas trwania fazy 7 (dodatkowe wydtuzenie) 32 26 13
T78A Pé#nigjsza chwila zakonczenta fazy 7 38 50 M4
T78 Najpdzniejsza chwila przejécia z fazy 7 do fazy 8 59 55 34
T89 Najpézniejsza chwila przejécia z fazy 8 do fazy 9 73 69 48
T9min1 Minimalny czas trwania fazy 9 z uwagi na grupy kolowe 3 3 3
T9min2 Minimalny czas trwania fazy 9 z uwagi na pieszych 12 12 9
T9max Maksymalny czas trwania fazy 9 33 17 9
1917 NajpéZnisjsza chwita przejécia z fazy 9 do fazy 17 89 85 61
T10min Minimalny czas twania fazy 10 3 3 3
T10max Maksymalny czas trwania fazy 10 33 17 9
T1018 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 10 do fazy 18 89 85 61
T1112 Najpb2niejsza chwila przejécia z fazy 11 do fazy 12 58 54 30
T1415 Najpézniejsza chwila przejécia z fazy 14 do fazy 15 58 54 30
7129 Najpézniejsza chwila przej$cia z fazy 12 do fazy 9 72 68 44
T12min Minimalny czas trwania fazy 12 12 12 12
T12max Maksymainy czas trwania fazy 12 44 39 23
T1217 Najptzniejsza chwila przejécia z fazy 12 do fazy 17 88 84 60
T138 Najpé2niejsza chwila przejécia z fazy 13 do fazy 8 63 59 38
T13min Minimalny czas trwania fazy 13 5 5 5
T13max Maksymalny czas trwania fazy 13 44 39 23
T1318 Najpbzniejsza chwila przejécia z fazy 13 do fazy 18 92 88 64
T159 Najpbzniejsza chwila przejécia z fazy 15 do fazy 9 72 68 44
T15min Minimalny czas trwania fazy 15 12 12 12
T15max Maksymalny czas trwania fazy 15 44 39 23
T1617 Najpozniejsza chwila przejscia z fazy 15 do fazy 17 88 84 60
T168 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 16 do fazy 8 63 59 38
T16min Minimalny czas trwania fazy 16 5 5 5
T16max Maksymalny czas trwania fazy 16 44 39 23
T1618 Najpbzniejsza chwila przejécia z fazy 16 do fazy 18 92 88 64

Projekt sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniu: Al. Wilanowska — Sobieskiego




Program Program Program
c-120 | co120 | co%
= Wartos¢ Warto$¢ Wartos¢
Warunek Opis warunku s s] sl
T17min Minimalny czas trwania fazy 17 1 1 1
T17max Maksymalny czas trwania fazy 17 3 7 0
T171 Najpbzniejsza chwila przejscia z fazy 17 do fazy 1 105 105 75
T18min Minimalny czas trwania fazy 18 5 5 5
T18max Maksymalny czas trwania fazy 18 7 11 5
T181 Najpzniejsza chwila przejcia z fazy 18 do fazy 1 109 109 79
Tc Oslatnia sekunda cyklu 120 120 90

Projekt sygnalizacji swietinej na skrzyzowaniu: Al. Wilanowsha — Sobieskiego
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WARUNKI LOGICZNE (Przej$cie dla pieszych)

L_10K_L — luka czasowa powyzej 4 sekund na detektorze przejazdu D1 — brak zapotrzebowania na
przedtuzanie czasu trwania fazy obshigujacej grupe 10K;

LP3 — wzbudzenie co najmniej jednego z przyciskéw dia pieszych P14, P15 lub co najmniej jednej ze

stref automatycznej detekeji pieszych DP8, DP9 lub rowerzystow DR7, DR8 — zapotrzebowanie na
obstuge grupy 21P/R;

SCHEMAT FAZ RUCHU - przejscie dla pieszych

FAZA 19

PMF 19-20

10K

PMF 20-19

WARUNKI CZASOWE - przejscie dla pieszych

Program | Program | Program
1 2 3
C=60 C=60 c=45
. Wartosé Wartosé Wartosé
Warunek Opis warunku sl sl Is]
T19min Minimalny czas trwania fazy 19 15 15 12
T19max Pozniejsze zakohczenie fazy 19 38 38 23
T1920 Najpééniejsza chwila przejécia z fazy 19 do fazy 20 38 38 23
T20min Minimalny czas trwania fazy 20 6 6 6
T2019 Najpozniejsza chwila przejécia z fazy 20 do fazy 19 50 50 35
Tcp Ostatnia sekunda cyklu 60 60 45

Projekt sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniu: Al. Wilanowska — Sobieskiego
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